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Globalny lider

Globalne oddziatywanie
Mitsubishi Electric

zji Mitsubishi Electric mozliwe sg,Pozytywne zmiany” prowadzace do lepszej przysztosci

Changes for the Better

Gromadzimy najlepsze umysty w ce-
lu tworzenia najlepszych technologii.
W Mitsubishi Electric rozumiemy, ze
technologia jest motorem zmian w zy-
ciu cztowieka. Wnoszac wiecej wygody
codzienne zycie, maksymalizujac wydaj-
nos$¢ przedsiebiorstw i udostepniajac
wyniki naszych dziataii spoteczenstwu,
integrujemy technologie z innowacjg,
dazac do pozytywnych zmian.

Dziatalnos¢ Mitsubishi Electric obejmuje wiele dziedzin, m.in.:

Systemy energetyczne i elektryczne
Szeroki zakres produktow energetycznych i elektrycznych, od generatorow po
wielkie wyswietlacze.

Urzadzenia elektroniczne
Szeroka gama nowatorskich przyrzadéw potprzewodnikowych dla systemow
i produktow.

Sprzet domowy
Niezawodne produkty uzytkowe, takie jak klimatyzatory oraz systemy rozrywki
domowej.

Systemy informacyjne i komunikacyjne
Sprzet, produkty i systemy przemystowe oraz do uzytku domowego.

Zautomatyzowane systemy produkcyjne
Maksymalizacja zdolnosci produkcyjnej i wydajnosci za pomoca nowatorskiej
technologii automatyzacji.
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Swiatowe standardy

Swiatowe standardy

Elastyczna automatyzacja

Sterowniki serii MELSEC iQ-R, MELSEC
System Q i MELSEC L wykorzystywane
sg na catym sSwiecie, gdzie w licznych
aplikacjach zapewniajg uzytkownikom
szereg innowacyjnych i nowoczesnych
rozwiazan. Systemy te stanowig mo-
dutowa platforme automatyki taczaca
w sobie nie tylko tradycyjne i zaawan-
sowane programowalne sterowniki
PLC ale réwniez funkcje pochodzace
z rozmaitych dyscyplin technicznych,
jak technologie IT, sterowanie ruchem
oraz filozofie sterowania procesami cig-
gtymi. Koncentrujac sie na zwiekszeniu
wydajnosci, pomagaja uzytkownikom
zmniejszy¢ catkowity koszt posiadania,
ajednoczesnie zwiekszy¢ zwrot z inwe-
stycji.

Wytwarzane zgodnie
z najwyzszymi standardami

Produkty automatyki Mitsubishi Electric
cieszg sie na catym Swiecie zastuzong
reputacja, wyrdzniajac sie pod wzgle-
dem jakosci i niezawodnosci. Proces
ich opracowania rozpoczyna sie w fa-
zie projektowania, kiedy to jakosc¢ jest
uwzgledniana w konstrukcji nawet naj-
mniejszych komponentéw. Nasz sys-
tematyczny nacisk na stosowanie ,naj-
lepszych praktyk” sprawia, ze produkty
Mitsubishi Electric spetniajg najwyzsze
normy miedzy innymi w przemysle
okretowym, co potwierdzone jest od-
powiednimi certyfikatami.

Jeden z gtéwnych
producentow sterownikow
PLC na swiecie

Wedtug badan przeprowadzonych
przez renomowang amerykanskg firme
Automation Research Company (ARC),
Mitsubishi Electric jest najwiekszym na
Swiecie producentem sterownikéw PLC.

ARC jest od 2004 r. znakiem chronionym prawem autorskim,
nalezacym do ARC Advisory Group
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Wiodaca na swiecie rodzina sterownikéw PLC

Czego mozna oczekiwac po
wiodacym na swiecie sterowniku
modutowym?

Programowanie przez Ethernet, USB, inter-
fejs szeregowy, sieci (CC-Link IE, CC-Link)

Nowa szybka magistrala
systemowa zapewnia
krotsze cykle produkcyjne

Wiele wbudowanych funkgji,
takich, jak rejestrator danych

Bezposredni dostep do serwe-

tatwa obstuga dzieki wskaznikom LED,

Wszystkie jednostki centralne
obstuguja ten sam zestaw We/Wy
i modutéw funkgji specjalnych

Zintegrowane sterowanie
bezpieczerstwem

réw baz danych systemu T

Zastosowania na
catlym swiecie

Oferowane przez Mitsubishi Electric
modutowe sterowniki PLC mogga pra-
cowac na catym swiecie. Posiadaja licz-
ne aprobaty dopuszczajgce je do pracy
w warunkach morskich, swiadectwa
zgodnosci z normami miedzynarodo-
wymi i rygorystycznymi wymaganiami
przemystowymi, co sprawia, ze stanowig
produkt, ktéremu mozna w petni zaufac.

Catkowita skalowalnos¢

Modutowe sterowniki PLC sg tak zapro-
jektowane, aby rosty wraz z aplikacjg; od
prostych autonomicznych rozwigzan do
ztozonych architektur sieciowych. Kon-
cepcja tych systemdéw pozwala na do-
faczanie rozszerzen i modyfikacji w do-
wolnym czasie i zgodnie z potrzebami
uzytkownika.

Praca wieloprocesorowa

Platforma automatyzacji MELSEC
System Q, pozwala na uzywanie kilku
jednostek centralnych na jednej ptycie
bazowej. Mozna potgczy¢ w jedno, spoj-
ne rozwigzanie do czterech jednostek
wybranych sposréd takich, jak: PLC,
Motion, PC, C-CPU i CPU do sterowania
procesami oraz CNC — CPU i Robots CPU.

Otwartos¢ komunikacji

Modutowe sterowniki PLC Mitsubishi
Electric mogg z tatwoscig komunikowac
sie zaréwno z produktami Mitsubishi
Electric, jak i z produktami innych firm.

Elastycznos¢

Szeroki asortyment zasilaczy, jednostek
centralnych, modutow We/Wy, funkcji
specjalnych i komunikacyjnych sprawia,

sygnalizujgcym stan pracy urzadzen

Zwiekszenie doktadnosci obrébki
dzieki synchronizacji modutow
na plycie bazowej

Wysoko dostepne
sterowanie procesem
W pofaczeniu z redundant-

moze tatwo i tanio zrealizo-
wac redundantny system
sterowania.

Wspotdzielenie zadar miedzy
wiele procesoréw (do czterech
réznych jednostek centralnych
w jednym systemie)

ze modutowe sterowniki PLC Mitsubishi
Electric sg najbardziej elastycznym mo-
dutowym systemem automatyki na
Swiecie.

Redundancja

Aby zrealizowac niezawodny, redun-
dantny system sterowania, dwa mo-
duty CPU do sterowania procesem serii
MELSEC iQ-R mozna potaczy¢ z modu-
tem funkcji redundantnej.

Dzieki MELSEC System Q mozna skon-
figurowac system z funkcjg hot stand-
by i automatycznga synchronizacjg da-
nych z redundantnymi procesorami
Q12/25PRH i standardowymi kompo-
nentami PLC. Modutowa koncepcja po-
zwala takze na rézne poziomy redun-
dancji, od zasilaczy i procesoréw po
redundantne moduty sieciowe.

nym modutem funkcyjnym,




Wiele platform

Wyrafinowane, lecz proste

o

Seria MELSEC iQ-R

MELSEC System Q |

Seria
MELSEGHES

WYDAJNOSC SYSTEMU MODULOWYCH STEROWNIKOW PLC

WE/WY

‘-__________________JI

Modutowe rozwiazania Mitsubishi Electric v

Koncepcja struktury
modutowej

Opracowana przez Mitsubishi Electric
wyrafinowana koncepcja modutowych
sterownikow PLC pozwala uzytkow-
nikom taczy¢ ze sobg w rézny sposéb
jednostki centralne, uktady komunika-
¢ji, moduty funkcji specjalnych i modu-
ty We/Wy, wybierajac najkorzystniejsza
kombinacje. Pozwala to uzytkownikom
na konfiguracje systemow zgodnie z
wymaganiami kazdej aplikacji.

zakresie sterowania obejmujg szeroki w:

chlarz mozliwosc

Réznorodne mozliwosci

MELSEC System Q pozwala taczy¢ pod-
stawowe i zaawansowane jednostki
centralne sterownikéw PLC, a nawet
jednostki centralne typu PC (przemysto-
we komputery klasy PC) w pojedyncze
rozwigzanie System Q, mogace zawierac
maksymalnie cztery ré6zne moduty jed-
nostek centralnych.

Koncepdja serii MELSEC L nie wymaga
uzycia kaset i nadaje sie doskonale do sys-
temow sterowania sredniej wielkosci. Za
pomoca prostego modutu sterowania ru-
chem mozna réwniez sterowac praca do
16 0si serwonapeddw.

Ten szeroki zakres opcji pozwala uzyt-
kownikowi na zastosowanie réznych
filozofii sterowania, koncepcji progra-
mowania i jezykdw.

Seria MELSEC iQ-R pozwala na petng in-
tegracje funkcji sterowania i komunikagji
w jednej, wysoce skalowalnej platformie
sprzetowej, oferujgcej obstuge aplikacji
niemal kazdej wielkosci, od kilku do na-
wet kilku tysiecy punktow wejs¢/wyjsc.
Zintegrowane sterowanie bezpieczen-
stwem, szeroka gama zintegrowanych
funkgji oraz wysoko dostepne sterowa-
nie procesem sprawiaja, ze jest ona rdze-
niem srodowiska automatyki nastepnej
generacji.



Wiele platform

Elastyczne i skalowalne

Platforma automatyzacji
skierowana ku przysztosci

Elastycznosc¢ i skalowalnos¢ to kluczowe
cechy konstrukcyjne, dzieki ktébrym mo-
dutowe sterowniki PLC stajg sie rzeczy-
wiscie potezng platforma automatyki.
Uzytkownicy moga zastosowac proste
sterowanie do pojedynczej maszyny, al-
bo rozlegte zarzadzanie zintegrowang
instalacja przemystowg — wszystko na
tej samej bazie sprzetowe;j.

Modutowe sterowniki PLC wspierane
s przez kilka narzedzi programowych,
ktére przy uzyciu specjalistycznego
oprogramowania Mitsubishi Electric
0 nazwie EZSocket pozwalajg na pro-
stg i wszechstronng integracje. Ponadto
Mitsubishi Electric oferuje narzedzia pro-
gramowe zgodne zmiedzynarodowymi
standardami, takimi, jak IEC 61131-3,
OPC i Active X. Ta wielka elastycznosc

) ) Sterowniki modutowe PLC charakteryzuja sie wysoka elastycznoscia i fatwoscia rozbudowy, co w syste-
pozwala skrécic czas opracowania pro- mach produkcyjnych stanowi istotng zalete.
jektu, uprosci¢ odbiér i przekazanie do
eksploatacji oraz utatwi¢ przyszta kon-
serwacje systemu. Czego mozesz oczekiwac? = Wszechstronna kompatybilnos¢
systemu.
. = Modutowe systemy sterownikéw
Sprawdzona technologia PLC Mitsubishi Electric juz dzi¢ spel- Dostepnosc¢ w Europie i na $wiecie,
Doswiadczenie i kompetencja uczynity niaja oczekiwania rynkow jutra. gwarantowana dzieki sieci sprzeda-

' e o - zy powiazanej z producentem.
z Mitsubishi Electric jednego z najwiek- w Bezpieczeristwo inwestycji dzieki Y powlgzane] zp

szych w swiecie producentéw progra- wyrafinowanej i niezawodnej tech- = Wsparcie i ustugi oferowane na
mowalnych sterownikéw logicznych. nologii. catym Swiecie.

Systemy sterownikow PLC Mitsubishi
Electric sq prekursorami nowych tech-
nologii i wyrdzniaja sie wyjatkowa nie-
zawodnoscig i doskonatymi osiggami.

= Zgodnos¢ sterownikédw ze wszystki-
mi miedzynarodowymi standardami
jakosci, potwierdzona odpowiedni-

mi $wiadectwami i aprobatami.
Jednakze Mitsubishi Electric jest nie tyl-

ko waznym dostawca rozwigzan z za-
kresu automatyki. Czesto zapomina sie
o tym, ze bedac jedna z najwiekszych
firm produkcyjnych w gospodarce Ja-
ponii i catej Azji, jest takze uzytkowni-
kiem tych rozwiagzan. Dzieki tej unikalnej
sytuacji Mitsubishi Electric doskonale
rozumie wymagania innych uzytkow-
nikéw. Umozliwia to z kolei wyostrze-
nie jego profilu i osiggniecie optymalnej
rownowagi pomiedzy kontrolg kosztow
a wielkoscia inwestycji.

= Standardowe produkty takie jak
urzgdzenia sterujace i oprogramo-
wanie do wizualizacji proceséw, mo-
ga by¢ w prosty sposdb potaczone
ze wszystkimi sterownikami MELSEC.




Seria MELSEC iQ-R

Sterownik PLC iQ Platform

iQ Platform umozliwia

petng integracje s

Wysoce wydajne
jednostki centralne

Seria MELSEC iQ-R obejmuje szerokg game
programowalnych sterownikéw automa-
tyki, ktére sg specjalnie zaprojektowane do
nowej, szybkiej magistralii majg na celu za-
pewnic¢ wysokg wydajnos¢ i inteligentne
przetwarzanie, a takze spetnic¢ szeroki zakres
wymagan automatyzacji. Umozliwia to jed-
nemu procesorowi centralnemu wykony-
wanie tych wszystkich zadan, ktore niegdys
wymagaty uzycia wielu procesoréw. Moze
to wprowadzi¢ znaczace 0szczednosci
poprzez redukcje kosztdw sprzetu. Jedno-
czednie ptyta bazowa serii iQ-R zapewnia
mozliwos¢ zainstalowania kilku procesoréw
centralnych, pozwalajac uzytkownikom
projektowac o wiele bardziej skompliko-
wane i zaawansowane systemy sterowania,
bazujace na jednej ptycie bazowej PAC.

Zsynchronizowane
sterowanie

Seria iQ-R oferuje mozliwos¢ synchroni-
zacji cyklu programu PLC oraz cyklu ko-
munikacji sieciowej, co pozwala uniknac
opdznien w transmisji danych oraz uzyskac
poprawe jakosci wytwarzania. Oprécz te-
go, wszystkie moduty wyjsciowe sg syn-
chronizowane, co daje duzo wiekszg do-
ktadnos$¢ sterowania.

nastepnej generacji

owania i komunikadji

Bezproblemowa t3cznos¢
pomiedzy urzadzeniami

Dzieki mozliwosci komunikacji sterow-
nikéw serii iQ-R z innymi urzadzeniami
przez sieci CC-Link IE, CC-Link IE Field lub
Ethernet, uzytkownicy mogg korzystac
z zalet protokotu Mitsubishi Electric SLMP
(Simple Network Management Protocol)
i monitorowac oraz zbiera¢ dane z urza-
dzen zainstalowanych w dowolnym miej-
scu w sieci, bez zwracania uwagi na war-
stwy sieciowe. Do nawiazania komunikacji
nie jest juz konieczne przygotowanie spe-
cjalnego kodu programu. Aby umozliwic¢
komunikacje pomiedzy sterownikiem PLC
i podfaczonymi urzadzeniami, uzytkowni-

Cy musza po prostu wybrac protokét ko-
munikacyjny oraz odpowiednie etykiety.
Reduced maintenance effort.

Seria MELSEC iQ-R zawiera szereg cech
i funkgji, ktore przyczynia sie do zmniej-
szenia wysitkow i kosztow.zwigzanych
z przegladami i konserwacja. Dla przy-
ktadu, uzytkownicy moga definiowac
btedy i zdarzenia, ktore s automatycznie
rejestrowane na karcie pamieci poprzez
wbudowane gniazdo karty SD.W przypad-
ku wystapienia jakié$ btedéw lub zdarzen,
procesor PLC moze zapisa¢ na karcie SD
wszystkie wazne parametry procesu, logi
btedow i zdarzen oraz rejestr dziatar ob-
stugi. Nastepnie zebrane dane mogga po-
stuzy¢ do analizy w celu skrécenia czaséw
przestojow oraz czasow napraw.

Kompatybilnos¢

z MELSEC System Q

Seria MELSEC iQ-R jest w petni kompatybil-
na z istniejacymi modutami serii MELSEC
System Q i listwami potaczeniowymi,
umozliwiajac uzytkownikom tatwa mo-
dernizacje sprzetu. Ponadto, programy
napisane dla sterownikéw serii MELSEC
System Q mozna zatadowac bezposred-
nio do pamieci sterownikdw serii iQ-R, co
w przypadku modernizacji pozwala skroci¢
Czas programowania.

Zintegrowane sterowa-
nie bezpieczenstwem

Seria MELSEC iQ-R zawiera procesor bez-
pieczenstwa zgodny z miedzynarodowymi
standardami bezpieczeristwa, umozliwiaja-
cy podfgczenie urzadzen bezpieczeristwa
za posrednictwem sieci CC-Link IE Field.

PRrzeGLAD sTEROWNIKOW PLC serii MELSEC 1Q-R

Pojemnos¢ Pamigc programow

pamieci Pamieé danych 2-40 MB
Czas przetwarzania instrukcji

(instrukcja LD) BB aE
Mozliwos¢ pracy wieloproce- Tak

sorowej (maks. 4 CPU)

Wbudowane porty CC-Link IE
Control/CC-Link Field

Jednostka centralne sterownika CPU
Typ CPU ) .
programowalnego bezpieczenstwa
Modele RO4CPU- RO4ENCPU- RO8SFCPU-
R120CPU R120ENCPU R120SFCPU
Calkowita liczba we/wy 4096 4096 4096

40-1200 k krokéw

40-1200 k krokéw 80-1200 k krokow

5-40 MB 5-40 MB
0,98 ns 0,98 ns
Nie Tak (jedno CPU bezpie-
czefistwa na system)
2 —




Jednostki centralne

MELSEC System Q

Do sterowania maszynami o zawansowa-
nej konstrukcji i sterowania pracg gniazd
obrébczych oraz zarzadzania praca ca-
tych zaktadow lub infrastrukturg, MELSEC
System Q oferuje jednostki centralne za-
awansowanych sterownikéw PLC, charak-
teryzujace sie wielkg wydajnoscia i duzg
wszechstronnoscia.

Procesory te dostepne s3 z pamiecia
o réznej pojemnosci, z mozliwoscia jej
rozszerzenia w razie potrzeby. Oznacza
to, ze MELSEC System Q moze obstugiwac
takze programy o duzym stopniu ztozo-
nosci oraz gromadzi¢ duze ilosci danych
eksploatacyjnych.

Uniwersalne jednostki
centralne PLC

Uniwersalne jednostki centralne PLC sta-
nowia dla platformy sterowania MELSEC
System Q najnowszg generacje moduto-
wych CPU i s3 podstawg systemu iQ Plat-
form. Moga by¢ taczone z jednostkami
centralnymi do sterowania ruchem i ro-
botami oraz sterowania numerycznego,
tworzac w ten sposob skalowalne i ela-
styczne modufowe systemy automatyzadji.

Skalowalnos¢

Wszystkie procesory PLC MELSEC System Q
s zamienne, Co 0znacza, ze wraz ze Wzro-
stem aplikacji moze zosta¢ zwiekszona moc
obliczeniowa, chronigc inwestycje w infra-
strukture i sprzet.

MELSEC System Q

Niezawodne sterowanie, gdy jest ono najbardziej potrzebne.

Struktura wieloprocesorowa
utatwia wykonywanie
zlozonych zadan

W jednym systemie moze pracowac do
czterech odrebnych jednostek central-
nych sterownikéw PLC MELSEC System Q.
Moga one sterowac wiasnymi zestawami
zadan lub wspdtdzieli¢ zadania przetwa-
rzania danych i sterowania, dzieki czemu
caty system szybciej reaguje na pojawiaja-
ce sie zdarzenia. Dzieki temu uzytkownik
dysponuje szybszym, bardziej dynamicz-
nym sterowaniem, co umozliwia poprawe
jakosci i wydajnosci produkcji.

Procesor do robotow
i sterowania numerycznego

Sterowniki przeznaczone do sterowania
robotami i numerycznego sterowania
obrabiarek (CNC), tacza duzg szybkos¢
przetwarzania danych z usprawnionym
sterowaniem ruchem, zapewniajac naj-
wyzsza elastycznos¢ i wydajnos¢ kon-
struowanych systemow sterowania ru-
chem i robotyki.

PRzEGLAD JEDNOSTEK CENTRALNYCH PLC MELSEC SystEm Q

Czaswykonania instrukgji

A A 9.5-120 ns
logicznej

Mozliwos¢ pracy wielopro-
cesorowej (maks. 4 CPU)

Tak, do 4 na system

Typ CPU Uniwersalny sterownik PLC CPU do sterowania robotem
Modele QO00UJ-Q02U QO3UD(E)-Q100UD(E)H | Q172DCCPU

Calkowita liczba we/wy 256-4096/8192 32-256

Pojemnos¢ pamieci 32 MB 2MB

Pamiec programow 10-1000 k krokéw 26 k krokéw

*

Tak, do 3 na system

Jednostka centralna sterowania
numerycznego

Q173NCCPU

4096/8192

*
260 k krokow

*

Tak, do 2 CPU

* Prosze sprawdzi¢ podreczniki do odpowiednich jednostek centralnych




Seria MELSEC L

Kompaktowa, modulowa
seria MELSECL

Maszyna do etykietowania sterowana za pomoca sterownika PLC serii MELSEC L, w

dutem Simple Motion

Niezawodne, tatwe
w uzyciu i elastyczne

Modutowa seria MELSEC L zostata za-
projektowana jako wysoce niezawodna,
fatwa w obstudze i elastyczna. Posiada
wbudowane takie funkcje, ktére zazwy-
czaj spotykane sa tylko w sterownikach
kompaktowych PLC. Inzynierowie i pro-
gramisci moga wykorzystac swoje umie-
jetnosci bardziej efektywnie, oszczedza-
jac cenny czas projektowania.

Wysoka elastycznos¢
systemu

Niezawierajaca ptyty montazowej seria
MELSEC L jest systemem o elastycznej
konstrukcji i minimalnych rozmiarach
obudowy. Architektura oparta na po-
jedynczej jednostce centralnej zawiera
wbudowane interfejsy Ethernet i Mini-
USB, gniazdo karty pamieci SD/SDHC
do przechowywania programu i zapisu
danych oraz 24 dwustanowe We/Wy,
przeznaczone do wykonywania pro-
stych funkcji zliczania i pozycjonowania.

Poza wbudowanymi funkcjami, jednostke
centralng mozna uzupetni¢ o maksymal-
nie 40 modutow rozszerzen i funkcji spe-
cjalnych, takich jak dodatkowe wejscia/

p:ﬁaj:’zemu Z Mo-

wyjscia cyfrowe i analogowe, szybkie
liczniki, interfejsy komunikacyjne, proste
moduty Motion, pozycjonowanie itp.

Wbudowane funkcje We/Wy

Jednostka centralna serii L ma juz wbu-
dowane wszystkie najwazniejsze, zwykle
wymagane funkcje. Minimalizuje to ilo$¢
sprzetu i znacznie obniza koszty projek-
towania. Za posrednictwem wbudowa-
nych wyjs¢ impulsowych mozna sterowac

maksymalnie dwiema osiami serwonape-
dow lub silnikow krokowych, bez potrze-
by instalowania dodatkowych modutéw.

Kazda jednostka centralna serii MELSEC L
jest dostarczana ze standardowo wbudo-
wanymi 24 punktami We/Wy. Te punkty
We/Wy moga petni¢ wiele funkcji, za-
zwyczaj zarezerwowanych dla odreb-
nych modutéw. W wielu aplikacjach za-
stosowanie wbudowanych funkcji daje
0szczednos¢ kosztow.

USB i Ethernet w standardzie

Wbudowany port USB 2.0 lub interfejs
sieci Ethernet moga by¢ uzywane do
bezposredniego potaczenia ze sterow-
nikiem w miejscu instalacji. Interfejs
sieci Ethernet obstuguje bezposrednie
podtgczenie zardbwno z prostym, jak
i skrosowanym kablem sieci LAN i do
poprawnej pracy nie wymaga konfigu-
racji sterownika PLC ani komputera PC.

Rejestracja danych

Whbudowana funkcja rejestracji danych jest
prostym sposobem na gromadzenie infor-
macji potrzebnych do rozwigzywania pro-
blemdw, oceny wydajnosci itp. Dotaczone
do sterownika narzedzie konfiguracyjne
utatwia ustawianie parametréw funkcji
rejestracji danych. Przy pomocy kreatora
uzytkownik, przeprowadzany jest krok po
kroku przez proces konfiguracji. Wykorzy-
stanie oprogramowania GX LogViewer
utatwia interpretacje i zrozumienie zare-
jestrowanych danych.

PRZEGLAD JEDNOSTEK CENTRALNYCH PLC serit MELSEC L

wej (maks. 4 CPU)

Zintegrowanewejscia/
wyjscia ®
Wbudowa-

TG e tacznosé poprzez

Ethernet
Ltacznosc poprzez
CC-Link

Podstawowa jednostka centralna sterownika PLC serii MELSEC L

Typ CPU

Modele L0O2CPU-P
Calkowita liczba we/wy 1024/8192
Pojemnos¢ Dlaprogramu PLC 20 kB

pamieci Karta pamieci Zalezy od zastosowanej karty pamigci SD/SDHC
Pamie¢ programoéow 80 k krokéw 1040 k krokéw
Czaswykonania instrukgeji logicznej 40 ns 9,5ns
Mozliwos¢ pracy wieloprocesoro- Nie

16wejsc (24 V DC)/8wyjs¢ (5-24V DC, 0,1 A na kanat)
Funkcje We/Wy: We/Wy cyfrowe, wejscia szybkiego licznika,
wyjscie ciaggu impulséw do pozycjonowania

10BASE-T/100BASE-TX (10/100 Mbit/s)

L26CPU-PBT
4096/8192
260 kB

Stacja Master/Local
CC-Link (do 10 Mbit/s)

(@) Jednostki LO2CPU-P/L26CPU-PBT z wbudowanymi wyjsciami typu source



Bezpieczenstwo dla

Bezpieczenstwo dla wszystkich systemow

wszystkich systemow

Mitsubishi Electric dostarcza dla MELSEC
System Qi Seria iQ-R kompletne rozwigza-
nie z zakresu bezpieczenstwa, ktére moze
by¢ catkowicie zintegrowane z koncepcja
automatyzacji. Umozliwia to wizualizacje
informadji, realizacje optymalnej kontroli
bezpieczenstwa i zwiekszenie zdolnosci
produkcyjnej.

Elastyczne wdrazanie

Jest sprawg oczywistg, ze rozwigzanie z za-
kresu bezpieczenstwa powinno chroni¢
pracownikéw przed zagrozeniami ze stro-
ny maszyn i niebezpiecznego otoczenia.
Jednak z perspektywy kosztéw, rozwigza-
nie to powinno by¢ proste do wdrozenia
i wystarczajaco elastyczne, aby spetnia¢
wymogi projektowe dowolnego systemu.

Dzieki unikalnemu, wieloaspektowemu
rozwigzaniu z zakresu bezpieczeristwa
MELSEC System Q spetnia te wymaga-
nia. Bloki funkcjonalne bezpieczenstwa
moga by¢ montowane bezposrednio na
stojakach jako elementy systemu, moga
by¢ dostepne za pomocg zdecentralizo-
wanych wejs¢/wyjsc lub by¢ podifgczone
za posrednictwem sieci CC-Link.

Seria MELSEC iQ-R wyposazona jest w pro-
cesor bezpieczeristwa, umozliwiajacy pod-
faczenie urzadzen zabezpieczajacych za
posrednictwem sieci CC-Link IE Field.

Obdarzony zaufaniem

Rozwigzania bezpieczeristwa MELSEC
System Qi serii MELSEC iQ-R zostaty w peni
certyfikowane przez wszystkie odpowiednie
organizacje bezpieczerstwa zgodnie z nor-
mami EN 954-1 kategorii 4, 1SO 13849-1 PL
eilEC61508 (JIS C0508) SIL 3 oraz posiadaja
certyfikat TUV Rheinland.

Zintegrowane sterowanie
ogodlne i bezpieczenstwa

Seria procesoréw bezpieczeristwa MELSEC
iQ-R moze realizowac programy bezpie-
czenstwa i niezwigzane z bezpieczen-
stwem, umozliwiajac fatwa integracje
z istniejacymi lub nowymi systemami
sterowania. Jednostka centralna bezpie-
czenstwa umozliwia podtgczenie za po-
$rednictwem sieci CC-Link IE Field takich
urzadzen bezpieczenistwa, jak Swietlne
kurtyny bezpieczenstwa, wytgczniki awa-
ryjne i przetaczniki drzwi, bez koniecznosci
stosowania oddzielnej dedykowanej linii
sieciowej. Eliminujac potrzebe stosowa-
nia wielokrotnych kabli sieciowych, mozna

Dchrona personelt

zmniejszy¢ wymagania dotyczace okablo-
wania i przestrzeni, co z kolei przektada sie
na nizsze koszty integracji.

Latwos¢ uzyskania
oszczednosci

Najprostsza opcja z zakresu bezpieczen-
stwa dostepna w MELSEC System Q jest in-
stalacja przekaznika bezpieczeristwa wraz
zinnymi modutami systemu. W ten sposéb
system, ktéry gtownie petni konwencjo-
nalne funkcje sterowania, moze spetnic
wymogi w zakresie bezpieczenstwa bez
potrzeby ponoszenia kosztu wyspecjali-
zowanego sterownika bezpieczenstwa.
Moduty przekaznikéw bezpieczenstwa za-
pewniajg odpowiednia liczbe wejs¢/wyjs¢
bezpieczenstwa bez potrzeby specjalnego
programowania.

Jezeli We/Wy bezpieczeristwa wymagane
s rowniez w innych lokalizacjach w ob-
rebie systemu, moduty rozszerzeri We/Wy
bezpieczenstwa oferujg dodatkowe bezpie-
czerstwo na zasadzie, wiacz i uzywaj’ przez
podtaczenie wprost do usytuowanego
wkasecie modutu We/Wy bezpieczenstwa.

MELSEC System Q zapewnia takze mozli-
wo$¢ dodawania modutow We/Wy bez-
pieczenstwa przez podfgczanie ich do
konwencjonalnej sieci CC-Link, podobnie
jak innych urzadzert CC-Link: przetwornic,
modutéw We/Wy czy interfejséw HMI.

rzedsiebiorstwa przed urazan

Maty, prosty i bezpieczny

Sterownik bezpieczenstwa MELSEC WS
stanowi ekonomiczny sposdb na wypo-
sazanie poszczegdlnych maszyn lub syste-
moéw o mniejszych rozmiarach w funkcje
sterownika bezpieczenstwa. Jego kompak-
towe rozmiary sprawiaja, ze mozna go zfa-
twoscig zainstalowac w wiekszosci szafek
sterowniczych bez ponoszenia dodatko-
wych kosztéw. Jego konfiguracja oparta
na metodzie graficznej, wykorzystujacej
ikony, skraca czas trwania prac technicz-
nych, a opracowywanie programow i cer-
tyfikacja sg uproszczone dzieki zastosowa-
niu blokéw funkcyjnych bezpieczerstwa.

Zabezpieczanie

duzych systemow

Sterownik PLC bezpieczeristwa MELSEC QS
oferuje nowoczesne podejscie do bezpie-
czenstwa przez potgczenie rozproszonej
sieci We/Wy bezpieczenstwa CC-Link Safe-
ty z elastycznoscia sterownika modutowe-
go. Daje to mozliwos¢ objecia systemem
bezpieczenistwa catej linii produkcyjnej,
oferujac korzysci w postaci zredukowanej
ilosci okablowania, szybkiej diagnostyki,
tatwej modyfikacji programéw i obstugi
serwisowej. Ponadto, poniewaz urzagdze-
nie jest sterownikiem bezpieczeristwa za-
bezpieczone jest przed konsekwencjami
awarii systemu i przed dostepem osdb
nieupowaznionych.




Sterowanie ruchem

Wyzwanie dla
sterowania ruchem

Mitsubishi Electric dostarcza szereg rozwigzan przeznaczonych do wykonywania wysoce ztozonych,
realizowanych za posrednictwem sieci zadar sterowania ruchem.
Rozszerzony zakres one projektowanie systemu, jego uru-

zastosowan

Aktualny trend wystepujacy w syste-
mach wytwarzania réznego rodzajéw
produktéw w niewielkich ilosciach ozna-
cza, ze sterowniki ruchu powinny ofero-
wac szeroki zakres mozliwych zastoso-
wan. Mitsubishi Electric oferuje rézne
rozwigzania do sterowania ruchem, od
modutéw Simple Motion do modutéw
jednostki centralnej sterownika ruchu.

Moduty prostego sterowania ruchem
sg fatwe w konfiguracji i zapewniajg
wydajnosc sterownika ruchu wysokiej
precyzji. Jest to fatwy w uzyciu modut
zaprojektowany specjalnie do precyzyj-
nych aplikacji sterowania ruchem.

Wygodne w uzyciu
srodowisko projektowe

Zaawansowane funkcje, ktoére zostaty
zoptymalizowane pod wzgledem efek-
tywnosci, dostarczane s3 za posred-
nictwem przyjaznego dla uzytkownika
srodowiska projektowego. Upraszczaja

chomienie i wyszukiwanie btedow,
zwiekszajg bezpieczenstwo danych
i umozliwiaja skrécenie przestojow.

Sterowanie ruchem za
pomoca MELSEC System Q

System motion QDS z procesorem
Q17nDSCPU i modutem prostego ste-
rowania ruchem QD77MS umozliwia
implementacje réznych trybdw stero-
wania, takich jak sterowanie potozeniem,
predkoscig i momentem obrotowym,
monitorowanie nacisku i mocy wkreta-
ka, requlacje synchroniczna i sterowanie
krzywkowe. Mozliwymi aplikacjami dla
tych réznorodnych systemow sterowa-
nia sg stoty X-Y, nawijarki, maszyny paku-
jace i maszyny do butelkowania.

Sterownik ruchu Q17nDSCPU i modut
Simple Motion QD77MS zapewniajg
kompatybilnos¢ z konwencjonalnymi
serwowzmacniaczamii sterownikami ru-
chu, umozliwiajac dalsze ich stosowanie.

£ sscNeTiH

Wykorzystanie sterowania ruchem do automa-

tycznego zamykania butelek

<MAX 96 >
MELSEC System Q zapewnia harmonijne sterowa-

nie maszyna i ruchem

Niezawodne monitoro-
wanie bezpieczenstwa

Bezpieczenstwo w produkcji stano-
wi bezwzgledna koniecznos¢, gdyz
wszystkie maszyny i urzadzenia musza
by¢ zgodne z wymaganiami miedzyna-
rodowych norm bezpieczerstwa. Ste-
rownik Q17nDSCPU jest standardowo
wyposazony w funkcje bezpieczenstwa
posiadajace certyfikat dla Kategorii 3,
PL d zgodnie z norma EN ISO 13849-1.

Wizualizacja danych
serwonapedow

Aby mozna byto oszczedzad energie,
konieczne sg informacje na temat jej
zuzycia. Sterownik Q17nDSCPU z mo-
dutem Simple Motion QD77MS posiada
opcjonalng funkcje monitorowania, kté-
ra moze by¢ wykorzystana na przyktad
do odczytu wartosci pradu silnika lub
catkowitego poboru mocy przez sys-
tem serwonapedu za posrednictwem
sieci SSCNETIII/H. Dane na temat zuzycia
energii moga byc¢ dalej analizowane na
monitorze operatora.



Sterowanie ruchem

PRZEGLI-\D PROCESOROW RUCHU | MODULOW SIMPLE MoTiON

Metoda
sterowania
Modele Q172DSCPU | Q173DSCPU
Liczba s'terou!a- 16 32
nych osi (opcje)
mm, cale, mm, cale,
SLaane impuls impuls
jednostki pulsy, pulsy,
stopnie stopnie
Liczba adreséw 600 adre- 600 adre-
pozycjonowania soéw/o$ s6w/0$

Sie¢
SSCNETII/H

R16MTCPU | R32MTCPU | R64MTCPU | RD77MS
16 32 64 2-16
mm, cale, mm, cale, mm, cale, mm, cale,
impulsy, impulsy, impulsy, impulsy,
stopnie stopnie stopnie stopnie
6400 6400 6400 600 adre-

séw/o0$

CC-Link IE Field
QD77MS |LD77MS |RD77GF | QD77GF
2-16 2-16 4-32 4-16
mm, cale, | mm, cale, | mm,cale, | mm,cale,
impulsy, impulsy, impulsy, impulsy,
stopnie stopnie stopnie stopnie
600 adre- | 600 adre- | 600 adre- | 600 adre-
sow/0$ sow/0$ sow/0$ sow/0$

Sterowanie ruchem za
pomoca serii MELSEC iQ-R

Procesor ruchu jest osadzony w architektu-
rze wieloprocesorowej serii MELSEC iQ-R,
stanowigc uzupetnienie programowalne-
go sterownika PLC. W celu synchronicz-
nego poruszania maksymalnie 64 osiami,
potrzebny jest tylko jeden procesor cen-
tralny Motion. Szybka komunikacja po-
miedzy dwoma procesorami realizowana
jest poprzez wymiane danych pamieci bu-
forowej o duzej przepustowosci. Szybka
komunikacja jest bardzo przydatna, gdy
istnieje potrzeba natychmiastowej trans-
misji duzych ilosci informadji, takich jak da-
ne zkamery, co jeszcze bardziej upraszcza
programowanie.

Proste moduty Motion z serii MELSECiQ-R
dostepne sg w wersji z potgczeniem do
szybkiej sieci sterowania serwo (SSCNETIII-
/H) lub do sieci CC-Link IE Field.

Pozycjonowanie za pomoca
sterownikow serii MELSEC L

Seria MELSEC L oferuje rowniez catg ga-
me mozliwosci pozycjonowania. Oprécz
modutow szybkich licznikow, ktdre moz-
na podtgczac do koderdw przyrostowych
poszczegdlnych osi, dostepne sg takze
wieloosiowe moduty pozycjonujgce do
serwonapedow lub silnikow krokowych,
z mozliwoscia obstugi do 4 osi na modut.

oy “\. »._- e e .\,—\y 5
Vi Iy by e Wt Sk N S NG

? A\l
VO ey e GNG
Rozwigzania w zakresie serwonapeddw i sterowa-
nia ruchem sg wykorzystywane we wciaz rosnacej
liczbie aplikadji.

4-i16- osiowe moduty sterowania ruchem
doskonale uzupetniaja istniejacy asortyment
modutdéw pozycjonowania. Mogg one re-
alizowac szereg rodzajow sterowania, jakie
dotad byty dostepne tylko w,realnych”ukfa-
dach sterowania ruchem, jak na przykfad
sterowanie pozycjonowaniem, predko-
$cig, momentem obrotowym, sterowanie
krzywkowe i sterowanie synchroniczne. Przy
uzyciu modutéw Simple Motion ztozone
funkcje sterowania mogg by¢ z tatwoscia
realizowane za pomoca prostych nastaw
parametréw i programu sekwencyjnego.

Wszystko z jednego zrédta

Dzieki tej réznorodnosci modutéw
Simple Motion i jednostek centralnych
Motion, mozna fatwo zobaczy¢, w jaki
sposéb modutowe sterowniki PLC Mitsu-
bishi Electric moga by¢ dostosowane do
pracy z prawie wszystkimi produktami
wytwdércow serwonapedow, a takze sg
catkowicie zoptymalizowane do uzytku z
wiasnymi zaawansowanymi rozwigzania
serwonapeddéw Mitsubishi Electric.

Zmniejszona ilos¢
okablowania i mniejsze
wymagania w zakresie
dostepnego miejsca.

W przypadku systemu serwonapeddéw
MR-J4, nakfad pracy na okablowanie

Elastyczne mozliwosci sterowania z poziomu po-
jedynczej platformy.

oraz wymagania w zakresie dostepnego
miejsca sg znacznie zmniejszone. Stero-
wanie za posrednictwem sieci SSCNETIII
jest znacznie prostsze do uruchomienia,
niz sterowanie wykorzystujace ciagi im-
pulséw. W poréwnaniu z serig MR-J3-B,
zastosowanie tréjosiowego serwowzmac-
niacza MR-J4W3-B redukuje ilos¢ potrzeb-
nego miejsca o okoto 30 %.

Praca w sieci: predkos¢

i niezawodnos¢

SSCNETIHI jest opracowana przez
Mitsubishi Electric siecig dedykowang
do uktadéw sterowania ruchem. Posiada
ona wiele korzystnych cech pozwala-
jacych na szybka, bezpieczng komuni-
kacje pomiedzy maks. 192 systemami
serwo i ich sterownikiem nadrzednym.

Najnowsza wersja — SSCNETII/H jest
produktem trzeciej generacji o wielkich
mozliwosciach. Umozliwia szybki, w petni
dupleksowy transfer danych z szybkoscia
do 150 MB/s oraz gwarantowane czasy
trwania cyklu sieci 0,22 ms. A wszystko to
dziata dla kazdejz 192 osi, sprawiajac, ze
wszystkie aktywne serwowzmacniacze
w aplikacji uzytkownika beda na pewno
zsynchronizowane.

Zastosowanie swiattowodow jest bardzo
korzystne dla uzytkownika, poniewaz
eliminuje zaktdcenia elektryczne, ktére
zwykle zaburzajg proces szybkiej ko-
munikacji. Oznacza to, ze uzytkownicy
sieci SSCNETINI/H otrzymuja zwiekszona
niezawodnosc i elastycznos¢, gdyz Swia-
ttowody mozna poprowadzi¢ wszedzie
tam, gdzie trzeba, nawet wpoblizu wiel-
kich silnikow elektrycznych.

47 SSCNETIII/H
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Sterowanie PC

System informatycznego
wsparcia, monitoringu
I sterowania

Zintegrowany, wbudowany lub potgczony za posrednictwem sieci, system informatyczny stanow

potfaczenie Srodowiska produkcyjnego z funkcjami zarzadzania.

Technologia informatyczna stata sie
gtownym potgczeniem pomiedzy za-
ktadem produkcyjnym a funkcjami
zarzadzania.Wspotdzielone moga by¢
nie tylko dane produkcyjne, harmono-
gramy i informacje na temat jakosci, ale
rowniez dziatania konserwacyjne i po-
szczegodlne operacje moga byc¢ ta droga
aktywowane.

Sita systemow informa-
tycznych w przemysle
MELSEC System Q dysponuje unikalng
mozliwoscig wbudowania w samo serce
systemu sterowania kompletnego, wy-
konanego w standardzie przemystowym
i wyposazonego w system operacyjny
Windows® komputera PC. Potencjalne
zastosowania i zalety tego rozwiaza-
nia sg liczne: uzytkownicy maja petna
swobode pisania wtasnych programow
sterujgcych i bezposrednio moga od-
dziatywac na wejscia i wyjscia.

Alternatywnie jednostka centralna kompu-
tera PC (PC CPU) moze by¢ wykorzystana
jako wbudowany punkt monitorowania
procesu obstugujacy instalacje systemu
SCADA lub stworzonych przez uzytkow-
nika aplikacji w jezyku Visual Basic.

Jednostka centralna PC CPU zostata za-
projektowana jako uktad pozbawiony
wentylatoréw, co ma na celu zmniej-
szenie liczby czesci ruchomych, ktore
podczas eksploatacji czesto ulegajg
uszkodzeniom. Zasada ta zostata tak-
Ze rozszerzona na opcjonalny naped
twardego dysku, ktéry zostat zastapio-
ny uktadem krzemowym i w ogodle nie
posiada czesci ruchomych. Dzieki temu
jednostka PC CPU sterownika MELSEC
System Q Mitsubishi Electric nadaje sie
doskonale do pracy w $rodowisku prze-
mystowym.

To montowane w ptycie bazowej roz-
wigzanie komputera PC moze by¢ sto-
sowane jako autonomiczny sterownik

Sterowniki programowane w jezyku C wprowa-
dzaja do elastycznego sterowania zupetnie nowy

wymiar.

lub w pofaczeniu z innymi jednostkami
centralnymi MELSEC System Q moze
postuzy¢ do utworzenia wielodyscypli-
narnej platformy automatyzacji.

Tak tatwe, jak A, B, C

Jesli platforma automatyzacji Mitsubishi
Electric podzielona jest na,A”- jednostki
centralne PLC i,B" - jednostki do stero-
wania procesem, to z pewnoscig,C"mu-
si oznaczac przemystowe sterowniki,C".

Ten zaawansowany sterownik moze
by¢ programowany w jezykach Ci C++,
otwierajac $wiat automatyki i sterowania
dla inzynierdw, ktoérzy na co dzien nie
wykorzystuja sterownikéw PLC. Ponadto
jezyk C nadaje sie doskonale do progra-
mowania wielu procesow lub aplikacji
o duzej ztozono$ci matematycznej, gdyz
7 powodzeniem mozna go stosowac do
programowania strukturalnego i dyspo-
nuje elastyczng sktadnia.



Modut R12CCPU-V z serii MELSEC iQ-R
oraz modut Q12DCCPU-V z serii MELSEC
System Q zostaty starannie zaprojekto-
wane tak, aby wyeliminowac¢ jak naj-
wieksza liczbe podatnych na uszkodze-
nia komponentéw, w tym wentylatorow
i dyskow twardych. Wszystko to, w po-
faczeniu z szeroko stosowanym syste-
mem operacyjnym VxWorks firmy Wind
River, sprawia, ze sterownik C Mitsubishi
Electric jest poteznym procesorem cen-
tralnym nadajacym sie do zastosowan
przemystowych. Dostepny jest takze
pakiet oprogramowania CODESYS do-
starczany przez 3S-Smart Software So-
lutions, stanowiacy wygodne w uzyciu,
obiektowo zorientowane $rodowisko
programistyczne.

W oparciu o modut Q12DCCPU-V zreali-
zowano rowniez pofaczenie z siecig Pro-
finet, a przy wykorzystaniu rozwiazania
jednego z partneréw — takze potgczenie
z siecig Ethernet/IP.

Zdalne zarzadzanie

Seria MELSEC iQ-R oraz MELSEC System Q
oferuja rozmaite rozwigzania problemu
zdalnego zarzadzania. Moga by¢ one sto-
sowane niezaleznie lub tagczone w syste-
my wielofunkcyjne.

e

- o2 N N, Nt
W wielu aplikacjach, niezaleznie od ich skali i roz-
miaru, kluczowa cecha jest elastyczna i niezawod-

na komunikadja.

Technologia serwera sieciowego pozwala na intu-

icyjny dostep do serca systemu sterowania.

Praca w sieci

Platforma automatyki obstuguje rézne mo-
duty sieciowe i komunikacyjne, w tym Ether-
net, CC-Link, CC-Link IE, CC-Link IE Field,
CC-Link Safety, MELSECNET/H, FL-NET, Profi-
bus DP, DeviceNet™, AS-interface, Modbus®
TCP oraz Modbus® RTU. Wiele modutéow
CPU oferuje wbudowane funkgcje sieciowe,
takie jak Ethernet lub CC-Link IE.

Komunikacja jest tak tatwa, jak wybor
potrzebnego modutu.

Technologia www

QJ7TWS96 jest wyspecjalizowanym
modutem serwera sieciowego monto-
wanym bezposrednio na ptycie bazo-
wej MELSEC System Q. Oferuje strony
sieciowe, obstuge skryptéw Java oraz
100 MB tacze Ethernet, dzieki czemu
wspotdzielenie informacji jest tatwiejsze
niz kiedykolwiek przedtem.

MES Interface

Zarowno QJ71TMES96 z serii MELSEC
System Q, jak i RD8TMES96 z serii MELSEC
iQ-R oferuja mozliwos¢ bezposredniego
potaczenia z komercyjnymi aplikacjami
bazodanowymi, takimi jak Oracle, MS SQL

Sterowanie PC

Server i MS Access. Modut MES obstuguje
dwukierunkowy transfer danych z kilkoma
bazami danych, a wykorzystanie komuni-
katéw sterowanych zdarzeniami reduku-
je obcigzenie sieci. Zastosowanie modutu
MES zmniejsza ztozono$¢ oraz koszty sys-
temu i eliminuje bramy sieciowe.

Panele IPC

Technologie informatyczne docierajag
réwniez do platformy automatyza-
¢ji MELSEC w postaci przemystowych
komputeréw osobistych (IPC). Jednost-
ki te stanowig idealne rozwigzanie tam,
gdzie potrzebny jest punkt dostepu do
srodowiska produkcyjnego w postaci
komputera PC.

Komputery PC mozna podtaczy¢ do
sterownikow PLC bezpos$rednio, lub
za posrednictwem sieci, zapewniajac,
ze najnowsze informacje ze sterowni-
ka automatyki sg zawsze dostepne we
wszystkich obszarach dziatan.

PRzEGLAD KOMPUTEROW PC | PROCESOROW CENTRALNYCH C

Typ CPU Windows® PC

Modele Q10WCPU-W1-E/CFE

1 wejscie (wytaczenie),
2 wyjscia (wytaczenie,
licznik czasu watchdog'a)

Catkowita liczba
we/wy

4 GB, wbudowany dysk

IR <D (solid State Disk)

1 GB (pamie¢ gtéwna)/

Pamiec programu 32+24 kB (L1 cache)/

512 kB (L2 cache)
Szybkosc procesora/ Intel® Atom™ procesora
czas cyklu N450 1.66 GHz

Mozliwos¢ pracy
wieloprocesorowej  Tak
(maks. 4 CPU)

Sterownik C Sterownik C Sterownik C
R12CCPU-V Q06CCPU Q12DCCPU
4096 4096/8192 4096/8192

Zastosowanie wymiennych kart pamieci oznacza
mozliwos¢ przechowywania danych i programéw
do pézniejszego wykorzystania

256 MB/ 64 MB (pa- 128 MB (pa-
4MBRAMna | mie¢gtéwna)/ | miec gtéwna)/
kopie zapa- 128 kB zasila- | 128 kBzasilana
sowg na bateryjnie | bateryjnie
ARM Cortex-A9| SH RISC SHRISC

Dual Core procesora * procesora *
Tak Tak Tak

* System czasu rzeczywistego VxWorks




Seria MELSEC iQ-R w sterowaniu procesami

MELSEC iQ-R: Wysoko
dostepne sterowanie procesem

Skalowalne rozwiazania
automatyki

Za pomoca szeregu jednostek centralnych
integrujacych zaawansowane sterowanie
PID i sterownie o charakterze ogdélnym w
jeden modut, seria MELSEC iQ-R umozli-
wia stworzenie najlepiej dopasowanego
rozwigzania. Jednostki centralne z tej serii
dysponuja pamiecia programu az do 1200
k krokéw, zapewniajac doskonata skalowal-
nos¢ zaréwno matych jak i duzych syste-
mow sterowania procesem. W pofaczeniu
z redundantnym modutem funkcyjnym,
realizuje on redundantny system stero-
wania, idealny do zastosowarl wymaga-
jacych sterowania na wysokim poziomie
niezawodnosci. Dostepne sg takze rézne
moduty sieciowe z wbudowang funkcja
redundangji, co dodatkowo zwieksza nie-
zawodnosc.

Wbudowane algorytmy PID

Procesor centralny zawiera dedykowa-
ne algorytmy, takie jak regulacja PID
o dwoch stopniach swobodny, regula-
cja Pl z probkowaniem i zaawansowane
sterowanie procesem obstugiwane przez
funkcje autotuningu.

Rozbudowana wizualizacja
i akwizycja danych

Dzieki pofaczeniu z oprogramowaniem
do kontroli nadzorczej i zbierania danych
(SCADA), mozna w catym przedsiebior-
stwie zrealizowa¢ kompleksowg wizu-
alizacje i gromadzenie danych. SCADA
Mitsubishi MC Works64 jest oprogra-
mowaniem nowej generacji do kontroli
nadzorczej i zbierania danych, ktére dzieki
ulepszonej facznosci z serig MELSEC iQ-
-R zapewnia kompleksowa wizualizacje.
Zaawansowane funkcje, takie jak zarza-
dzanie energia, planowanie, zarzadzanie
alarmami i zdarzeniami, linie trendu, ra-
portowanie, dane historyczne i monito-
rowanie Geo-SCADA, realizujg intuicyjne
sterowanie w catej fabryce.

Wysoka dostepnos¢
na wielu poziomach

System redundantny serii MELSEC iQ-R
umozliwia wysoka dostepnos¢ na wie-
lu poziomach w hierarchii systeméw
sterowania, od wizualizacji (SCADA) do
sterowania sieciowego.

Zintegrowane opro-
gramowanie upraszcza
projektowanie

Zintegrowane oprogramowanie GX Works3
umozliwia programowanie w réznych je-
zykach programowania, takich jak jezyk
blokow funkcyjnych (FBS) do sterowania
procesem. Intuicyjne funkcje upraszczaja-
ce planowanie systemdw sterowania pro-
cesem, obejmujg udostepnianie etykiet
znacznikow proceséw (zmiennych), proste
struktury programow oraz fatwe przesyta-
nie/pobieranie projektéw z/do jednostki
centralnej do sterowania procesem.

PrzecLAD CPU 1Q-R
DO STEROWANIA PROCESEM

CPU do sterowania

Typ CPU procesem
Modele RO8PCPU-R120PCPU
Catkowita liczba 4096
we/wy

Pamiec
Pojem- progra- 80-1200 k krokéw
nosé Iow)
pamieci o

Pamiec 540 MB

danych
Czas przetwarzania
instrukcji 0,98 ns

(instrukcja LD)

Mozliwosé pracy
wieloprocesorowej
(maks. 4 CPU)

Wbudowane porty
CC-Link IE Control/
CC-Link Field

Tak (w trybie proceso-
wym, niemozliwe w
trybie redundantnym)




MELSEC System Q w sterowaniu procesami

MELSEC System Q:
sterowanie procesem,
na ktorym mozesz polegac

Platforma, na ktorej
mozna polegac

Sita platformy automatyzacji MELSEC
System Q ujawnia sie najsilniej w trady-
cyjnych gateziach przemystu. Wyjatkowa
elastycznosc¢ sprawdzonych, gotowych
komponentow, takich jak uktady We/Wy
lub ukfady komunikacji, wspotpracuja-
cych z wyspecjalizowanymi urzadzenia-
mi jak jednostki centralne do sterowania
procesami, zapewnia duza funkcjonal-
nos¢, tatwos¢ uzycia i odpowiednio
ukierunkowane sterowanie — wszystko
w przewidzianych ramach finansowych.

Spotkanie dwoch swiatéow

Nasze jednostki centralne MELSEC
System Q przeznaczone do sterowania
procesami, oparte sg na duzej funkcjo-
nalnosci zaawansowanych procesorow
PLC Mitsubishi Electric. Ta potezna kom-
binacja sterowania sekwencyjnego z de-
dykowanymi instrukcjami sterowania pro-
cesem daje uzytkownikom rozwigzanie
typu sterowania hybrydowego, wykorzy-
stujace z obu Swiatow to, co najlepsze.

Uzupetnieniem tego rozwiazania jest
caty szereg modutéw analogowych
o0 izolowanych kanatach i duzej rozdziel-
czosci. Tutaj takze potaczenie modutow
wyspecjalizowanych i standardowych
z analogowymi uktadami We/Wy ob-
stugujgcymi protokot HART stwarza
mozliwos¢ opracowania praktycznych
rozwigzan o duzej elastycznosci.

Dostepnosc systemu mozna zapewnic
za pomocga réznych srodkow, takich,
jak redundantne jednostki centralne
do sterowania procesem, rezerwowe
jednostki ,master” sieci, redundantna
konfiguracja sieci, a takze mozliwos¢
wykrycia przerwanych przewodow lub
,hot swap’, wtasciwos$¢ umozliwiajaca
wymiane modutéw bez przerywania
pracy systemu.

Programowanie systemu moze by¢
przeprowadzone przy uzyciu szerokiego
zakresu narzedzi, takich, jak oprogramo-
wanie zgodne znormg IEC 61131-3 oraz
dedykowany do sterowania procesem
pakiet PX Developer.




MELSEC System Q w sterowaniu procesami

Wysoka dyspozycyjnos¢ System Q z redundancja moze byc wykorzystana w wielu réznych gateziach

przemystu, od przemystu spozywczego i zaktadéw uzytecznosci publicznej, az po przemyst chemiczny.

Jednostki centralne do
sterowania procesem

Jednostki centralne MELSEC System Q
do sterowania procesami wnosza do
srodowiska procesowego korzysci, jakie
daje standardowa technologia MELSEC
System Q, redukujgc zarowno koszty
wdrozenia, jak i koszty dtugookresowej
eksploatacji. Te potezne procesory ta-
czg standardowe sterowanie PLC z 52
wyspecjalizowanymi funkcjami prze-
znaczonymi do sterowania procesami,
w tym miedzy innymi sterowanie w petli
z dwoma stopniami swobody (DOF) i
szybkie sterowanie PID.

Jednostki centralne
zredundancja

Jednostki centralne Mitsubishi Electric
z podwadjna redundancja tworza dodat-
kowa warstwe zabezpieczenia catego
systemu sterowania przed btedami.
Wynikiem tego jest wysoka niezawod-
nosc: jezeli gtdbwna jednostka centralna,
zasilacz lub ptyta bazowa ulegnie awarii,
natychmiast (w ciggu 21 ms) uruchamia
sie system wtdrny, rozpoczynajac prace
od tego samego miejsca.

Uzytkownikom daje to dwie gtowne
korzysci: brak szkéd eksploatacyjnych z
powodu awarii pojedynczego systemu
oraz utrzymanie ciggtej produkcji.

PRZEGLI-\D JEDNOSTEK CENTRALNYCH SYSTEM Q DO STEROWANIA PROCESEM

Systemy o duzej
niezawodnosci

Platforma automatyzadji System Q moze by¢
wykorzystywana takze w innych obszarach
wymagajacych wysokiej niezawodnosdi, np.
urzadzeniach,master”sieci pracujacej w try-
bie rezerwowym, redundantnych sieciach
polowych (CC-Link) i redundantnych zré-
dtach zasilania dla odlegtych stacji We/Wy.

Ponadto wybrane jednostki analogowe lub
jednostki sterowania temperaturg posiadaja
funkcje detekgji przerwanych przewoddw,
umozliwiajaca rozréznienie pomiedzy rze-

czywistym sygnatem a utratg sygnatu w wy-
niku zewnetrznego uszkodzenia systemu.

Ztozone procesy obejmujace ciecze, cisnienie i
temperature czesto moga potrzebowac szybkich

algorytmow sterowania PID.

Typ CPU CPU do sterowania procesem CPU z redundancjg

Modele QO02PHCPU | QO06PHCPU | Q12PHCPU | Q25PHCPU Q12PRHCPU | Q25PRHCPU
Catkowita liczba we/wy  4096/8192

Pojemnos¢ pamieci 32 MB

Pamiec programu 28 k krokéw ‘ 60 k krokow 124 k krokéw 252 k krokow 124 k krokéw 252 k krokéw
.Czas wyl.(.ona!ua . 34ns

instrukgcji logicznej

Mozliwos¢ pracy

wieloprocesorowej Tak - do 4 na system No

(maks. 4 CPU)




Programowanie
I wizualizacja

Zestaw narzedzi do programowania MELSOFT
Mitsubishi Electric zapewnia wydajnos¢ i fatwosc

uzytkowania.

Interfejsy GOT2000 oferujg wysoka rozdzielczos¢

i technologie ekranu dotykowego.

Zaawansowane opr’ogran’m\./\/ame zaopatrzone

w fatwy w uzyciu interfejs

Jednym z najwiekszych sktadnikéw
kosztéw dowolnego projektu nie jest
koszt sprzetu i uktaddw sterowania, lecz
koszt roboczogodzin poswieconych na
opracowanie i napisanie oprogramowa-
nia aplikacji. Programowe rozwigzania
MELSOFT Mitsubishi Electric pomagaja
zaoszczedzi¢ roboczogodzin, utatwia-
jac ponowne wykorzystanie efektow
juz wykonanej pracy oraz upraszczajac
i zwiekszajgc intuicyjnos¢ wykorzysty-
wanych interfejsow. MELSOFT dostarcza
takze innowacyjnych narzedzi zwieksza-
jacych wydajnos¢ wykonywania takich
zadan, jak planowanie, wdrazanie, obstu-
ga i wsparcie oprogramowania.

Programowanie

Dostepne s3 trzy pakiety oprogramowa-
nia: pierwszy jest dostarczany w stan-
dardowym formacie Mitsubishi Electric,
drugi jest zgodny z wymaganiami nor-
my IEC 61131-3, trzeci za$ jest przezna-
czony dla aplikacji sterowania procesa-
mi. Pozwala to uzytkownikom na wybér
rozwigzania najlepiej odpowiadajacego
ich potrzebom. Rozwiazania Mitsubishi
Electric przyczyniaja sie do oszczednosci
czasu, utatwiajagc ponowne uzycie juz
opracowanego kodu. Majg one takze
proste, intuicyjne interfejsy.

PAKIET GX WoRks2/
OPROGRAMOWANIA GX WoRrks3
Zgodnosé

ZIEC61131-3 Tak

Jezyki LD/IL/FBD/ST/SFC
Symulator Tak

Narzedzia do konfigu-

racji blokéw funkgji Tak

specjalnych

Programowanie i wizualizacja

Komunikacja

Pakiety komunikacyjne MELSOFT zostaty
opracowane w celu integracji produk-
tow Mitsubishi Electric z innymi pakie-
tami oprogramowania dzieki uzyciu
wtyczek lub sterownikéw komunikacyj-
nych. Uzytkownik odnosi korzysci z po-
taczenia niezawodnosci i jakosci sprzetu
Mitsubishi Electric zdoskonale znanymi
narzedziami programowymi, takimi, jak
Microsoft Excel, Active X i OPC.

Wizualizacja

Mitsubishi Electric dostarcza zaréwno
rozwigzan SCADA, jak i opartych na
komputerze PC interfejsow HMI, prze-
znaczonych do analizy danych, obstugi
serwisowej i fgczenia z innymi zaawan-
sowanymi pakietami do zarzadzania
przedsiebiorstwem.

Interfejs cztowiek -
maszyna

Obok programowych rozwigzan do wizu-
alizacji, Mitsubishi Electric oferuje jedna
z najliczniejszych w skali swiatowej ro-
dzin interfejséw HMI — technologie GOT
i IPC. Rozwiazania obejmuja zaréwno
proste mate ekrany tekstowe, jak i ekrany
dotykowe o wysokiej rozdzielczosci oraz
petnoprawne komputery przemystowe,
uzupetniajac asortyment i potezng wy-
dajnos¢ modutowych platform PLC.

PX DEVELOPER 1Q WoRKs
Nie Tak
LD/IL/SFC LD/IL/FBD/ST/SFC
Nie Tak
Tak Tak

LD = Ladder Diagram (jezyk drabinkowy), IL = Instruction List (lista instrukgji),
FBD = Function Block Diagram (schemat blokéw funkcyjnych), ST = Structured Text (tekst strukturalny),

SFC = Sequential Function Chart (sie¢ dziatan)




Rozwiazania dla zakladow przemystowych

Rozwiazania dla zaktadow
przemystowych

@ctory zmienia iaeg [Ze€CzZyWIStOSC.

W poszczegodlnych firmach czesto sg
rozwazane i dyskutowane koncepcje
systeméw zarzadzania, dziatajacych
w skali catego zaktadu produkcyjnego
- jednak nie sg one na ogdt wprowa-
dzane w zycie. Przyczynia sie do tego
nieche¢ do wstrzymywania produkcji
na dtugi okres i wdrazania nowego sys-
temu, ponadto odstraszajaco dziata per-
spektywa organizacji i planowania tak
duzego przedsiewziecia, zwtaszcza, ze
czesto wymaga sie wdrozenia nowego
rozwigzania od razu w catosci.

akfadu ma miejsce w

Optymalna praca z

ty pracuja bez przestojé

iggniete jedynie dzieki

nej koordynadcjiiintegradji wszystkich elementow

e-F@ctory

Proponowanym przez Mitsubishi Electric
rozwigzaniem tych problemoéw jest
e-F@ctory. Opiera sie na sprawdzonych
koncepcjach platform automatyki serii
MELSEC System Q i MELSEC iQ-R. Teraz,
dzieki modutowej konstrukcji tych ste-
rownikéw automatyki mozna w oparciu
o rozwigzania segmentowe lub komorki
produkcyjne, znacznie fatwiej wdrozy¢
kontrole catej instalacji przemystowe;j.

Komunikacja

Operacje obejmujace caty zaktad mu-
sza polegac¢ na dobrych strategiach
komunikacyjnych. Platforma automaty-
zacji MELSEC moze obstugiwac¢ ponad
50 metod komunikacji, w tym standard
RS232, magistrale systemowe, Ethernet,
serwery sieciowe i sieci redundantne.

Ulatwianie zycia

Tradycyjnie potaczenie pomiedzy MES
(Systemy realizacji produkgji) a srodowi-
skiem produkcyjnym stanowita warstwa
komputeréw PC systemu zarzadzania
i sterownikow PLC,master’, wykorzysty-
wanych do koncentracji danych z gniazd
obrébki. W ramach platformy automa-

Gtéwny pomiesz-
czenie kontrolne

Przetworniki
wagowe

tyzacji MELSEC struktura ta moze by¢
uproszczona dzieki wbudowanym kom-
puterom PC, umieszczanym na tej samej
ptycie bazowej, co pozostate sktadniki
systemu. Umozliwia to usuniecie war-
stwy struktury zarzgdzania i uproszcze-
nie implementacji.

Wymagania kazdego klienta sa rézne,
a modutowe sterowniki PLC Mitsubishi
Electric sg zaprojektowane tak, aby ofe-
rowac szerokg game rozwigzan, ktore
mozna fatwo dostosowacd. Na przykfad
MELSEC System Q umozliwia stosowa-
nie technologii wbudowanych serwe-
row sieciowych, dzieki czemu do prze-
chwytywania danych mozna stosowac
sie¢ Ethernet i wyszukiwarki sieciowe.
Ponadto, wyspecjalizowane interfejsy
MES MELSEC System Q i seria MELSEC
iQ-R umozliwiaja komponentom syste-
mu bezposrednig komunikacje z opro-
gramowaniem klasy MES, z pominieciem
urzadzen posredniczacych, obnizajac
w ten sposob koszty implementacji oraz
przyszte koszty utrzymania systemu.

Konsola

/ sterownicza
i

¥y

Automatyczny
paletyzator

Waskotorowe
woézkow AGY

Przenosniki
wysuwane




Rozwiazania dla maszyn

Rozwigzania dla maszyn

Kazda maszyna stanowi inne wyzwanie
dla systemu sterowania. Czasem wyma-
gane jest uzycie wielu wejs¢ i wyjs¢, lo-
kalnie lub w obrebie sieci. Czesto wazne
sg niewielkie wymiary sterownika, kiedy
indziej kluczowymi sprawami bedzie
sterowanie temperaturg, pozycjonowa-
nie lub sterowanie analogowe.

Dla projektanta maszyn idealnym roz-
wigzaniem bytaby standardowa filozo-
fia sterowania, ktéra mogtaby byc¢ tatwo
adaptowana na potrzeby okreslonej ma-
szyny. Sg to doktadnie te cechy, ktore
modutowe sterowniki PLC Mitsubishi
Electric zapewniaja w zakresie sterowa-
nia maszynami.

Kompaktowy

Ze wzgledu na swoja modutowg kon-
strukcje, sterowniki modutowe PLC
Mitsubishi Electric zuzywaja mniej miej-
sca w panelach, niz wiele innych ste-
rownikow. Ponadto Mitsubishi Electric
oferuje wiele modutow We/Wy i modu-
tow analogowych o duzej gestosci upa-
kowania, idealnych przy minimalizacji
przestrzeni zajmowanej przez instalacje.
W przypadku instalacji o bardzo kom-
paktowym charakterze, idealnym wybo-
rem jest seria nie wymagajacych stoso-
wania kaset sterownikéw PLC MELSEC L.
Sterowniki te moga by¢ dodatkowo roz-
szerzone o moduty sieciowe lub moduty
zdalnych We/Wy.

Elastyczne

W procesie projektowania systemu
sterowania dla okreslonej maszyny,
kluczowym wymaganiem okazuje sie
czesto elastyczno$c systemu. Wielu pro-
ducentéw maszyn opracowuje rodziny
produktéw, dla ktérych wymagany jest
prosty system sterowania, ktéry moze
by¢ rozbudowywany w miare wzrostu
0siagéw poszczegdlnych maszyn. Pod
tym wzgledem modutowe sterowniki
PLC Mitsubishi Electric stanowig idealne
rozwigzanie.

Wejscie
produktu

Przenosnik

Punkty dociskania
i uszczelniania folii

Przenosnik /

wyjsciowy

dostarczania
produktu
Zawijanie
Pozioma maszyna pakujaca moze przedstawia¢ wiele

Przykfad regulacji temperatury

Modutowe sterowniki PLC Mitsubishi
Electric obejmuja szeroki asortyment
modutéw, w tym réznego rodzaju mo-
duty do pomiaru i sterowania tempe-
raturg, moduty analogowe oraz szeroki
zestaw uktadow komunikacji. Moduty
te moga byc taczone ze wszystkimi jed-
nostkami centralnymi.

Koricowy punkt
uszczelniania
i odcinania

wyzwarni dla inzyniera automatyka

Latwe programowanie

Jednym z najwiekszych kosztow kaz-
dego systemu sterowania jest oprogra-
mowanie i wydatki na prace techniczne.
Modutowe sterowniki PLC Mitsubishi
Electric pozwalaja obejs¢ ten problem
dzieki prostym w obstudze, intuicyj-
nym narzedziom programistycznym.
Na pierwszy plan wysunieto w nich
komponenty programu nadajace sie do
wielokrotnego uzytku oraz zastosowa-
nie blokow funkcyjnych i sekwencyjnej
sieci dziatan. Wbudowane narzedzia
do wprowadzania nastaw wspieraja
ten proces, dzieki czemu konfiguracja
modutéw funkgcji specjalnych staje sie
prosta, szybka i tatwa.

Wyjscie
produktu




Rozwigzania w zakresie automatyzacji

»y

Swiat zastosowan

Rozwigzania w zakresie sterowania zakfadem przemystowym

Produkty Mitsubishi Electric pojawiaja
sie w niemal nieskonczonej liczbie r6z-
norodnych dziedzin przemystu, infra-
struktury i sektora ustug, poczawszy od
krytycznych zastosowan w przemysle
farmaceutycznym do najnowszych urza-
dzen z dziedziny wypoczynku i rozrywki.

: Przedstawiamy tu jedynie klika przykta- =
Rozwigzania w zakresie zdalnego zarzadzania, m.in. dow ﬁajﬁOWSZ)/Ch zastosowan:

L}
SCADA, sieci, telemetria i modemy przemystowe. = Rolnictwo

- Systemy nawadniania roslin
- Systemy obrzadzania roslin
- Tartak (drewno)

= Zarzadzanie budynkami
- Monitorowanie wykrywaczy dymu
- Wentylacja i requlacja temperatury
- Sterowanie windami
— Automatyczne drzwi obrotowe
— Zarzadzanie pofaczeniami
telefonicznymi
- Zarzadzanie energia
— Zarzadzanie basenami ptywackimi

N
N
[

Budowa

- Produkcja mostéw stalowych

- Systemy wiercenia tuneli

Zywnos¢ i napoje

- Produkcja chleba
(mieszanie/pieczenie)

- Przetwarzanie zywnosci
(mycie/sortowanie/krojenie/
pakowanie)

Wypoczynek

- Projekcje w kinach multipleks

- Mechatronika animowana
(muzea/tematyczne parki rozrywki)

Medycyna
- Testowanie respiratoréw
- Sterylizacja

Przemyst farmaceutyczny/chemiczny
- Regulacja dozowania

- Systemy pomiaru zanieczyszczen
- Mrozenie kriogeniczne

- Chromatografia gazowa

- Pakowanie

Tworzywa sztuczne

- Systemy zgrzewania tworzyw
sztucznych

- Systemy zarzadzania energia dla
witryskarek

—tadowarki/roztadowarki

- Maszyny do testowania formowania
z rozdmuchiwaniem

— Wtryskarki

Przemyst motoryzacyjny
Drukowanie
Wyroby wtdkiennicze

Transport

- Systemy sanitarne na statkach
pasazerskich

- Systemy sanitarne taboréw
kolejowych

- Zarzadzanie samochodami
strazackimi, pompami

- Zarzadzanie samochodami
ciezarowymi do transportowania
odpadow

Obiekty uzytecznosci publicznej
- Oczyszczanie $ciekéw

- Pompownie wody stodkiej

— Oczyszczalnie sciekow



Seria MELSECiQ-R MELSEC System Q Seria MELSEC L
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Informacje techniczne



Kolejne publikacje z dziedziny automatyki przemystowej

Rodzina sterownikéw kompaktowych PLC

Katalog produktéw dla programowalnych sterownikéw logicznych
i akcesoriéw serii MELSEC iQ-F i F

Rodzina HMI

Katalog produktéw: terminale operatorskie, oprogramowanie
nadzorujace i akcesoria

Broszurv Rodzina FR

Katalog produktow dla przetwornic czestotliwosci, akcesoria

Rodzina MR

Katalog produktéw: serwowzmacniacze i serwonapedy,
sterowniki ruchu i akcesoria

Rodzina MELFA
Katalog produktow dla robotéw przemystowych, akcesoria

Rodzina LVS

Katalog produktéw dla rozdzielnic niskiego napiecia, stycznikdw
magnetycznych i wykacznikéw

Ksiega automatyzacji

Przeglad wszystkich produktéw automatyki Mitsubishi Electric,
takich, jak przetwornice czestotliwosci, serwonapedy

i systemy sterowania ruchem, roboty itd.

Wiecej informacji?

Niniejszy katalog produktéw ma na celu zapoznanie czytelnika z szeroka gama programowalnych sterownikéw logicznych z serii MELSEC iQ-R, MELSEC
System Q i serii MELSEC L. Jezeli niniejszy katalog nie zawiera poszukiwanych przez Panstwa informacji, istnieje wiele sposobdw uzyskania dalszych szcze-
gotéw na temat konfiguracji i zagadnien technicznych, cen oraz dostepnosci produktow.

Informacje odnosnie zagadnien technicznych mozna znalez¢ w witrynie https://pl3a.mitsubishielectric.com. Nasza witryna umozliwia prosty i szybki
dostep do dalszych danych technicznych oraz aktualnych szczegétéw dotyczacych naszych produktéw i ustug. Podreczniki i katalogi sa dostepne w kilku
réznych jezykach i mozna je pobra¢ bezptatnie.

Wsprawach technicznych oraz dotyczacych konfiguracji, cen i dostepnosci nalezy kontaktowac sie z naszymi dystrybutorami i partnerami. Partnerzy i dys-

trybutorzy Mitsubishi Electric chetnie pomoga w uzyskaniu odpowiedzi na pytania techniczne lub w konfiguracji. Wykaz partneréw Mitsubishi Electric
znajduje sie na koricu niniejszego katalogu lub w zakfadce ,Kontakt” w naszej witrynie.

Uwagi na temat niniejszego katalogu technicznego

Ta czes¢ stanowi przewodnik po dostepnych produktach. Szczegétowe zasady dotyczace konfiguracji, tworzenia systemdw, instalacji i ustawien podano
w podrecznikach dla poszczegdéinych produktéw. Nalezy sie upewnic, ze wszelkie systemy projektowane z uwzglednieniem produktéw z niniejszego
katalogu nadaja sie do ustalonych celéw, spetniaja wtasciwe wymagania oraz sg zgodne z zasadami konfiguracji produktéw przedstawionymi w odpo-
wiednich podrecznikach.

Dane techniczne moga ulec zmianie bez uprzedniego powiadomienia. Wszystkie znaki handlowe sg zastrzezone.

© Mitsubishi Electric Europe B.V., Factory Automation — European Business Group

Opisane w niniejszym dokumencie produkty Mitsubishi Electric Europe B.V. nie znajduja sie na liscie produktéw podwéjnego zastoso-
wania i do ich eksportu nie s3 wymagane zezwolenia.
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Przeglad sterownikéw modutowych

Modutowe sterowniki PLC - seria MELSEC iQ-R, System Q oraz seria L

MELSECiQ-R MELSEC System Q MELSECL

Dane techniczne Typ modutowy Typ modutowy Typ bez ptyty bazowej

CPU sterownika programowalnego

CPU sterownika programowalnego: 5 modeli (model uniwersalny: 25 modeli
CPU z whbudowanym CC-Link IE: 5 modeli CPU do sterowania procesem: 4 modeli .
U e ov AN CPU bezpieczeristwa: 4 modeli Redundant CPU: 2 modeli Y stel:lgwrlll:(i:rggl:;l::l\iﬂalnego
9 CPU do sterowania procesem 1: 4 modeli Modut sterownika C: 4 modeli T y':l T c'e, 5 modeli
Modut sterownika C: 1 model CPU do sterowania ruchem: 2 modeli » :
CPU do sterowania ruchem: 3 modeli Sterownik robota: 1 model

Procesor CPU NC: 1 model

Metoda sterowania (ykliczne dziatanie zapisanego programu (ykliczne dziatanie zapisanego programu (ykliczne dziatanie zapisanego programu
Tryb sterowania we/wy Tryb od$wiezania Tryb od$wiezania Tryb odswiezania
; Schemat drabinkowy
Tseﬂ;?s?;tjkdtﬁgl?lko(vsv%’) Tekst strukturalny (ST) Schemat drabinkowy
R (SFB 2 Lista instrukgi Tekst strukturalny (ST)
Jezyk programowania Schemat blokéw funkeyjnych (FBD/LD) MELSAP} (SFC), MELSAP-L Lista instrukji
Bloki funkeyine (FB) Schemat blokéw funkcyjnych (FBD/LD) MELSAP3 (SFC), MELSAP-L
(/C+-)+’—]@ Bloki funkcyjne (FB) Bloki funkcyjne (FB)
) (/++®
MELSOFT GX Works3 MEL ORI
Srodowisko inzynierskie MELSOFT MT Works2 A cocloper MELSOFT 6X Works2
CW Workbench orks2
CW Workbench
Wielko$¢ programu K krokow 1200 1000 260
Liczba punktéw we/wy [X/Y] punkt 4096 4096 4096
Pamigc operandéw/etykiet/ .
standardowa pamie¢ RAM Aty A 22 68
Pamiec danych/standardowa "
pamie¢ ROM bajt 40M 16M M
Instrukcja LD ns 0,98 19 9,5
Szybkos¢ Instrukcja MOV ns 1,96 39 19
przetwa-
rzania Dodawani
odawanie
zmiennoprzecinkowe ws Ly LU L0

(1) W pofaczeniu z redundantnym modutem funkcyjnym R6RFM tworzy system redundantny
(@) SFCnie jest obstugi w trybie redundantnym i przez procesor bezpieczeristwa
(3 Przy uzyciu CW Workbench




Seria MELSEC iQ-R

iQ Platform opiera sie na potedze wysoko-
wydajnych programowalnych sterownikow
automatyki PAC Mitsubishi Electric, uzupetniajac
ich funkcjonalno$¢ o szeroka game modutow
sterowania oraz interfejséw sieciowych.

Seria jednostek centralnych iQ-R oferuje
radykalna poprawe wydajnosci, ustanawiajac
w zakresie predkosci przetwarzania nowe
standardy odniesienia. Jednoczesnie seria iQ-R
zapewnia obnizenie kosztéw projektowania oraz
kosztéw zwigzanych z konserwacja systemow,
a takze minimalizuje ryzyko wystapienia awarii.
Réwnoczesnie oferuje innowacyjng metode
modernizacji systeméw i wykorzystywania
najnowszych osiaggnie¢ poprzez ciggte uaktu-
alnianie oprogramowania, bez koniecznosci
wprowadzania zmian sprzetowych.

Mozliwos$¢ zainstalowania i obstugi na ptycie
montazowej serii iQ-R kilku jednostek cen-
tralnych procesora, pozwala uzytkownikom
na zrealizowanie znacznie bardziej ztozonych
i zaawansowanych aplikacji automatyki przez
pojedyncza ptyte bazowa PAC.

MELSEC System Q

MELSEC System Q zostat zaprojektowany

w sercu procesu produkcyjnego, poniewaz sta-
nowi trzon koncepcji automatyzacji elementow
Mitsubishi Electric. Zapewnia on catkowita inte-
gracje rozwigzan sterowniczych i komunikacyj-
nych w jednej platformie, taczac automatyzacje
z zaspokajaniem potrzeb biznesowych.

Seria MELSECL

Seria MELSEC L cho¢ kompaktowa, jest potez-
nym sterownikiem o konstrukcji modutowej,

z wieloma funkcjami wbudowanymi w sam
procesor. Konstrukcja bez ptyty bazowej i z mini-
malnymi rozmiarami sprzyja wysokiej elastycz-
nosci systemu. Wbudowane porty mini-B USB

i Ethernet pozwalaja na tatwg komunikacje,
takze wbudowane gniazdo pamieci SD/SDHC do
rejestracji danych i przechowywania zawartosci
pamieci oraz wbudowane we/wy cyfrowe stuza
realizacji prostych funkgji szybkiego liczenia

i pozycjonowania.

Przeglad sterownikéw modutowych

® Wydajnos¢ produkgji — popraw wydajnosé
poprzez zaawansowane procesy i wysoka
funkcjonalnos¢

® Skalowalnos¢ - oferuje rozwigzania wielopro-
cesorowe na jednej ptycie bazowej

® L3cznosc - bezproblemowe pofaczenie
w ramach wszystkich poziomoéw wytwarzania

® Elastycznos¢ — wykorzystujac jednostki
centralne PLC, Motion, Robota, NC, PC oraz do
sterowania procesem mozna potaczy¢ ze soba
maks. 4 rodzaje CPU i utworzy¢ jedno ptynne
rozwigzanie

® Komunikacja - koncentrator komunika-
cyjny zapewniajacy potaczenie z siecig typu
Fieldbus lub sieciami danych, w tym Ethernet
100 Mbps

® Skalowalno$¢ - zapewnia rozwigzania wielo-
procesorowe na jednej ptycie bazowe;j

® Elastycznosc¢ - rozwigzanie pozwala na
taczenie 4 rodzajéw CPU w jeden system: PLC,
Motion, roboty, CNC, PC oraz CPU do zadan
regulacji

Wersja CPU o duzej wydajnosci zawiera rowniez
wbudowany interfejs CC-Link do komunikacji ze
stacja nadrzedna i lokalna. Ta wysoce elastyczna
architektura czyni serie MELSEC L idealng
zaréwno do maszyn pracujacych niezaleznie, jak
i potaczonych sieciowo.

® Prace inzynieryjne - redukcja kosztéw opra-
cowania dzieki intuicyjnemu projektowaniu

® Kompatybilnos¢ - kompatybilna z wiekszo-
$cig istniejacych we/wy MELSEC System Q

® Bezpieczenistwo — ochrona przed nieautory-

zowanym dostepem przez rozproszona sie¢
sterowania

® Konserwacja - obnizenie kosztéw utrzymania
i czasdw przestoju, dzieki wykorzystaniu
prostszych funkgji konserwacji

® Moduty MES i Web Serwer umozliwiaja tatwe
potaczenie ze $wiatem IT

® Opcje redundancji w zakresie od petnego
sprzetu rezerwowego PLC po rezerwowe
opcje sieci wydtuzaja czas prawidtowego
dziatania i podnosza wydajnos¢

® Konstrukcja bez ptyty bazowej

® Jednostki centralne z mndstwem wszech-
stronnych cech i funkgji

® Zintegrowane rejestrowanie danych
©® Wbudowane funkcje we/wy
® Komunikacja i mozliwosci sieciowe

® Przy uzyciu sieci SSCNETIII/H mozliwa rozbu-
dowa o profesjonalne, 16-osiowe sterowanie
ruchem

YyoAmonpow moy1umosals pe|bazid =
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Przeglad sterownikéw modutowych

Cechy sprzetu

Sterowniki modutowe Mitsubishi Electric, takie
jak seria MELSEC iQ-R, System Q oraz seria L,

sg to wysoce wydajne systemy PLC, oferujace
szeroka funkcjonalnos¢. Dostepna gama tych
wysokiej klasy sterownikéw PLC, ich wydajnos¢
oraz funkcjonalnos$¢ sa imponujace, a czasy
wykonywania operacji mozna mierzy¢ w nano-
sekundach.

Moduty obstugi przechwytywania
i przerwan impulsow
Moduty wejs¢ dwustanowych do

rejestracji impulsow oraz do obstugi
podprograméw

Moduty komunikacyjne

Moduly interfejsow RS232/RS422/
RS485 do podtaczania urzadzen
peryferyjnych lub taczenia miedzy
sobg sterownikéw PLC.

Moduty sieciowe

Stuza do wiaczania sterownika do sieci
Ethernet, CC-Link, CC-Link IE, Profibus DP/
Profinet, Modbus®/TCP/RTU, DeviceNet™, AS-
-Interface oraz MELSEC

‘\'

Moduty obstugi,

przechwytywania
i przerwa impulsow

Modutowa konstrukcja umozliwia elastyczne
zastosowanie w szerokim spektrum aplikacji.
Gdy system sie rozwija, mozna go rozbudowy-
wac za pomocg dodatkowych ptyt bazowych.

Modutowe sterowniki PLC sktadaja sie z zasila-
cza, jednego lub kilku jednostek centralnych,
modutédw wejs¢/wyjs¢ i/lub specjalnych modu-
téw funkcyjnych.

Moduly wejsé/wyjsé
dwustanowych

PC/C | Motion
. CPU CPU

Redun-
dancy

Process

- PLC
CPU

Moduty
komunikacyjne

Modutly
pozycjonujace

Moduty pozycjonujace

Moduty wejsé/
wyj$¢ analogowych

Stosowanie modutéw dwustanowych
oraz specjalnych modutéw funkcyjnych

Mozliwos¢ korzystania z modutéw dwustano-
wych, analogowych oraz wiekszosci specjalnych
modutow funkcyjnych jest zalezna wytacznie od
maksymalnej liczby dostepnych adreséw, czyli
od procesora uzytego w kazdym z przypadkéw.

Do budowy systemu dostepne sa nastepujace
moduty:

Moduty wejs¢/wyjs¢ dwustanowych

./‘ Do obstugi réznych pozioméw sygnatdw,

z kluczami tranzystorowymi, przekaznikowymi
i triakowymi

Moduly wejs¢/wyjs¢

analogowych

Do obstugi sygnatéw pradowych

i napieciowych oraz do pomiaréw

i sterowania temperaturg z mozliwoscig
bezposredniego podtaczania czujni-
kow rezystancyjnych Pt100 i termopar.
Dla MELSEC System Q dostepny jest
takze modut wejs¢ pradowych kompa-
tybilny ze standardem HART.

Szybkie moduly licznikowe z mozliwoscia podtaczania enko-

deréw przyrostowych oraz wieloosiowe moduty pozycjonu-
jace do serwonapedoéw i napeddw z silnikami krokowymi, do
o$miu osi na modut.

Rodzina sterownikéw PLC MELSEC

Modutowe sterowniki PLC
MELSEC L series

MELSEC System Q

Seria MELSEC iQ-R

MELSEC System Q
redundancy/process

Sterowniki kompaktowe PLC

Seria MELSEC FX3

Seria MELSEC iQ-F/FX5



Przeglad sterownikéw modutowych

iQ Platform

Mitsubishi Electric potaczyt wszystkie aspekty jezyk C, wbudowane przemystowe komputery Tym prawdziwym rozwigzaniem z zakresu auto-
sterowania na jednej, skonsolidowanej platfor- PC, sterowniki CNC, sterowniki robotéw oraz matyzacji jest wtasnie iQ Platform.

mie automatyzacji. interfejsy HMI.

Dzieki iQ Platform, ktéra obejmuje serie MELSEC Wraz z licznymi modutami We/Wy dostepnymi

iQ-R oraz System Q, zapewniamy szerokie spek- w ramach tej serii, rozwigzanie iQ Platform

trum modeli sterownikéw. Platforma ta zawiera moze by¢ wykorzystane w niemal kazdym

nie tylko sterowniki sekwencyjne, ale takze obszarze zastosowan, przy czym kluczowym

rézne inne sterowniki, specyficzne dla danej zagadnieniem jest utrzymanie optymalnej

gatezi przemystu lub obszaru zastosowan. Moga wydajnosci przy obnizeniu catkowitego kosztu
to by¢ sterowniki procesu, jednostki obstugujace  posiadania (TCO).
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Monitoring
i sterowanie
Sterowanie PLC
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i przefadunek
materiatow

Modut sterownika C

Zaktad

Sterowanie bezpieczenstwem
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Funkcje specjalne

MELSEC iQ-R - zintegrowane zaawansowane funkcje

B Bezpieczenstwo

Elastycznos¢ projektowania systemu ze zintegrowanym
sterowaniem bezpieczenstwa

Zapewnienie bezpieczenstwa personelu na hali pro-
dukcyjnej jest podstawowym wymaganiem zaktadow
produkcyjnych i potrzebuje rygorystycznych przepiséw
bezpieczenstwa. Aby zachowac zgodnos¢ z tymi przepisami
bezpieczenstwa dla systemoéw sterowania, seria MELSEC
iQ-R zostata wyposazona w procesor bezpieczenstwa
zgodny z miedzynarodowymi standardami bezpieczenstwa,
umozliwiajacy podtaczenie urzadzen bezpieczenstwa za
posrednictwem sieci CC-Link IE Field. Caty system mozna
standardowo zaprogramowac za pomoca programu narze-
dziowego GX Works3.

® Zintegrowane sterowanie ogdlne i bezpieczenstwa
® Skonsolidowana topologia sieciowa

® Zgodnosé¢zmiedzynarodowymistandardamibezpieczenstwa

Bl Wydajnos¢

Wysoko dostepne sterowanie procesem w skalowal-
nym rozwigzaniu automatyzacji

Integracja wysokowydajnych funkcji opartych na wysokiej
klasy magistrali systemowej iQ-R, szybkiej sieci i zaawanso-
wanym systemie sterowania ruchem; aplikacje wymagajace
tych cech mozna fatwo zrealizowa¢, wykorzystujac jako
rdzen systemu automatyki serie MELSEC iQ-R.

Sie¢ CC-Link IE Field poprzez Ethernet przemystowy gwaran-

tuje deterministyczne dziatanie, zapewniajac synchronizacje

migdzy weztami.

® Szybka magistrala systemowa zapewnia krétsze cykle
produkcyjne

® Niezwykle wysoka doktadnos¢ sterowania ruchem przy
uzyciu zaawansowanych funkgji wielu procesoréw

® Synchronizacja miedzy modutami skutkujaca zwiekszona
doktadnoscia przetwarzania

M SeriaiQ-R

@ Seria MELSEC iQ-R

o

(CPU bezpieczenstwa)

CC-Link IE

Odlegte we/wy
ezpieczeﬁstwa

Ogolne we/wy
bezpieczenstwa

i}

I ) )

Bariera Przetacznik Przetacznik Lampka
Swietlna drzwiowy kontrolna

| [

Przetacznik  Wytacznik
zezwalajacy stopu awa-
ryjnego

Zintegrowane sterowanie bezpieczerstwem oferujgce kompleksowe rozwiazanie systemowe

M SeriaiQ-R

Suszenie/chfodzenie

M Podawanie papieru Drukowanie

<«
s

S 7o -
< 1 -

/ Obcinak —~— |
CC-Link IE Bield ™~ Ly

Sktadanie arkusza

Czujnik jakosci drukowania

Cigcie/skfadanie

Modut pozycjonujacy o ’\
Moduf szybkich licznikéw \\*
Modu szybkich licznikow
Moduf wejs¢
Modut sieciowy CC-Link IE Field &

CCLink /E.m\

Modut wyjs¢
Modut sieciowy CC-Link IE Field

Przyktad aplikacji do ciecia i sktadania



B Przetwarzanie informacji

Rozbudowana obstuga danych od poziomu produkgji
do systemoéw procesow biznesowych

Przy ciggle zmieniajacych sie trendach produkcyjnych,
zarzadzanie danymi produkcyjnymi, analiza i planowanie
sg bardziej powszechne, pomagajac w realizacji szczuptych
proceséw, zwiekszajac dochdd i tworzac bardziej wydajny
tancuch dostaw. Interfejs MES, sterownik C oraz moduty
funkgji inteligentnych C, a takze modut szybkiego logowa-
nia danych, nalezg w ramach serii MELSEC iQ-R do zestawu
zaawansowanych, wzajemnie potaczonych produktéw do
przetwarzania informacji.

® Bezposrednie zbieranie i analiza danych
® Programowanie oparte na C/C ++
® Zbieranie danych produkcyjnych w czasie rzeczywistym

® Zwiekszone mozliwosci dzieki aplikacjom zewnetrznych
firm partnerskich

H Bezpieczenstwo

Solidne zabezpieczenia, na ktérych mozna polegac

Poniewaz technologia staje sie bardziej ztozona, a dystrybu-
cja systeméw produkcyjnych ma charakter ogélnoswiatowy,
jeszcze wiekszego znaczenie nabiera ochrona wtasnosci
intelektualnej. W przypadku wysytki za granice gotowego
produktu, ostatnia rzecza, ktérg powinien rozwazyc pro-
ducent OEM, jest nieautoryzowane kopiowanie lub zmiana
oryginalnych danych projektu. Ponadto nieuprawniony
dostep do systemu sterowania moze mie¢ dla systemu i dla
uzytkownika koncowego bardzo powazne konsekwencje,
mogace zagrozi¢ ogdlnemu bezpieczenstwu zaktadu.

® Chron wiasnos¢ intelektualng

® Ochrona przed nieautoryzowanym dostepem przez
rozproszong sie¢ sterowania

H Proces

Sterowanie procesem wysokiej dostepnosci w skalo-
walnym rozwigzaniu automatyzacji

Procesory centralne z serii MELSEC iQ-R do sterowania procesem
zostaty opracowane z mysla o zastosowaniu zaréwno w matych,
jak i duzych aplikacjach. Wszystkie modele zapewniajg duza
szybko$¢ wykonywania zadan, potaczona z mozliwoscig obstugi
duzych petli PID wykorzystujacych wbudowane algorytmy
regulacji PID, integrujg w jednym module sterowanie o charak-
terze ogélnym ze sterowaniem procesem. Redundantny system
sterowania, idealny do zastosowan wymagajacych wysoce nie-
zawodnego sterowania, mozna zrealizowac tatwo i przy niskich
kosztach w pofaczeniu z redundantnym modutem funkcyjnym.
® Rozbudowana wizualizacja i akwizycja danych
® \Wysoka dostepnos¢ na wielu poziomach
® Zintegrowane oprogramowanie do sterowania procesem
upraszcza projektowanie

Funkcje specjalne

M SeriaiQ-R
Modut funkgji
Serwer bazy danych (entralna inteligentnych C
systemu IT sterownia . T
Modut interfejsu MES Y L] Int.erfeJ§ komunikacyjny
® Mozliwosc $ledzenia u o Zblera‘nle danych proceso-
® Konserwacja zapobiegawcza wych i produkcyjnych

©® 7Jarzadzanie operacjami
® Kontrola produkji

Modut szybkiego rejestratora
danych
@ 7bieranie danych procesowych
i produkcyjnych
©® Mozliwosc ledzenia
® Analiza przyczyn zrédtowych
® Konserwacja zapobiegawcza/korygujaca

| Modut sterownika C
® Szeregowe testowanie jakosci
® Mozliwosc Sledzenia
@ |Interfejs komunikacyjny

Rozbudowana obstuga danych od systeméw poziomu produkgji do systeméw proceséw
biznesowych

M SeriaiQ-R

Ethernet

Urzadzenie z zarejestrowanym
adresem IP (dostep dozwolony)

Urzadzenie bez zarejestrowanego
adresu IP (odmowa dostepu)

Zapobiegaj nieautoryzowanemu dostepowi przez sie¢

M SeriaiQ-R

. Czas przetaczania
System sterowania systemu

il 10ms
S lub mniej

Kabel
synchronizujacy ?

System rezerwowy

Pulpit sterowniczy A Pulpit sterowniczy A

* Przy uzyciu podwojnych
= kabli sledzacych czas =
Lk ] Rozszerzalny do 550 m Zzatrzymania we/wy jest Lii |

krétszy od 100 ms

Przyktad zdalnej lokalizacji systemu redundantnego i szybkiego przetaczania

o
-
N
m
Q
-
o
w0
-
m
=
=]
g
3,
A
(e}
3
3
(=]
o
c
Dl
o
g
<
(o)
=2




YyrAmonpow moxqiumosals pejbazid =

Funkcje specjalne

MELSEC System Q - zintegrowane zaawansowane funkcje

l Wiele rozwigzan dla szerokiej gamy zastosowan

Asortyment produktéw MELSEC System Q obejmuje szeroki
zakres zastosowan, takich jak PLC, sterowanie procesem,
sterowanie ruchem czy przetwarzanie informacji.

Podstawowe procesory PLC zostaty opracowane specjalnie
dla mniejszych aplikacji. Unikalna, wieloprocesorowa funk-
cjonalnos¢ pozwala na selektywne sterowanie procesami

w poszczegdlnych obszarach zastosowan, przez usytuowane
na tej samej ptycie bazowej réznych procesoréw. Dlatego
ten zestaw stanowi idealne rozwigzanie dla kazdej zadanej
aplikacji.

Redundantny system PLC nawet w przypadku awarii zapew-
nia nieprzerwane dziatanie.

M System Q

Sterowanie
sekwencyjne
(CPU sterownika
programowalnego)

Sterowanie
procesem
(CPU do sterowania
procesem)

Sterownie
informacja
(PCCPU)

System wieloprocesorowy

Sterowanie ruchem
(CPU do sterowania
ruchem)

System z redundancja

System sterowania

System rezerwowy

B Zwiekszona predkos¢ przetwarzania i pojemnosci programu

Poniewaz na temat produkcyjne dostepnych jest wiecej
informacji, takich jak wyniki produkcji oraz mozliwos¢ iden-
tyfikacji i Sledzenia produktéw, obecne potrzeby produk-
cyjne domagaja sie jeszcze wiekszej wydajnosci i szybszej
realizacji proceséw produkcyjnych. Uniwersalne jednostki
centralne PLC MELSEC System Q oferuja na rynku jedng

z najwyzszych wydajnosci przetwarzania, z czasem wykona-
nia instrukcji podstawowych na poziomie zaledwie 1,9 ns.

Aby spetnic jak najszerszy zakres wymagan systemu
sterowania procesem, poczawszy od prostego sterowania
sekwencyjnego po ztozone aplikacje wystepujace w wielu
dziedzinach techniki, MELSEC System Q oferuje szeroka
game jednostek centralnych o pojemnosciach programu
od 8 k krokéw do 1000 k krokéw, umozliwiajacych budowe
zaréwno matych jak i duzych systemoéw sterowania.

M System Q

Pamigc programowa (krokow)

1000K
500K
260K
200K
130K
100K
60K
40K
30K
20K
15K
10K
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B Konfiguracja systemu wieloprocesorowego

Aby zbudowac konfiguracje potrzebna dla okreslonego
zastosowania, System MELSEC Q umozliwia potaczenie w
tym samym systemie kilku jednostek centralnych. Stero-
wanie modutéw we/wy moze zosta¢ podzielone pomiedzy
rézne procesory. Jednostki centralne komunikuja sie ze
sobg poprzez pamiec wspoétdzielong, a rozdzielanie zadan
pomiedzy procesory moze zwigkszy¢ wydajnos¢ systemu.
Istnieje wiele metod sterowania komunikacja pomiedzy
jednostkami centralnymi, ale w kazdym przypadku wysitki
zwigzane z opracowaniem sg upraszczane przez dostepne
narzedzia programowe.

guje pracy wielop j

* Redundantna jednostka centralna nie

i

Funkcje specjalne

[ System Q

_ |+ ¢
Zarzadzanie

Zarzadzanie

Mozna zainstalowac¢ maks. 4 jednostki centralne.

Moduty przypisywane sa do poszczegélnych procesoréw.
Uzywane sg standardowe we/wy i specjalne moduty systemu MELSEC System Q (istniejg

ograniczenia dotyczace liczby i wersji).

H Integracja CPU do sterowania procesem, CPU Motion i CPU komputera

Funkcja systemu wieloprocesorowego MELSEC System Q
pozwala na wspdlne zainstalowanie CPU sterownika pro-
gramowalnego, CPU do sterowanie procesem, CPU Motion
i CPU komputera osobistego, umozliwiajagc wykorzystanie
ich mocnych stron do zaprojektowanie optymalnego sys-
temu sterowania.
Uwaga: W modelu podstawowym mozna uzywac tylko nastepujacych kombinagji.
Podstawowy model procesora + procesor ruchu

Podstawowy model procesora + procesor komputera PC
Podstawowy model procesora + procesor ruchu + procesor komputera PC
* SSCNET jest szybka, szeregowa siecia komunikacyjna, ktdra za pomoca znaczaco
zredukowanego okablowania taczy procesory ruchu i wzmacniacze serwo. SSCNET i SSCNETII
53 typami sieci z kablami metalowymi, natomiast SSCNETIII jest typem sieci z kablem
Swiattowodowym

Kontrola petli/przetwarzanie analogowe

wsLESH

Zarzadzanie

M System Q

Serwowzmacniacz

Serwo naped

Sterowanie we/wy

Urzadzenie nadrzedne
L7 SSCNET -
— -
Ethernet [
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Funkcje specjalne

MELSEC L - zintegrowane zaawansowane funkgcje

Bl Wbudowane funkcje we/wy

[ Seria L
Kazdy procesor z serii MELSEC L jest standar- Funkdja Cechy
dowo W ypos§zonyv’v 2~4 punkty er/wy. > or]e Sterowanie maksymalnie dwoma il g 00 AL gy
w tanie zrealizowac wiele funkgji, zazwyczaj Pozycjonowanie* o Y Bardzo szybka aktywacja: 30 ps (najkrétszy czas uruchomienia)
zarezerwowanych dla oddzielnych modutéw. Obstuga krzywej S przyspieszenia i hamowania
Przy uzyciu wbudowanych funkcji mozna Maksymalna predkosc zliczania: 200 kimp/s
iy i ara o . Otwarty kolektor, wejscie nadajnika réznicowego linii
zr.nn!ejszyJ‘c kos?ty systemu}, bﬁz potrzlt(e by ophlera Mgl ey 0 ettt e Duza doktadnos¢ pomiaréw Zat/Wyt z rozdzielczoscig 5 ps
nia sie wytacznie na modutach dodatkowych. Precyzyjne sterowanie PWM do 200 kHz (wyjscie szybkich impulséw)
. Minimalny czas odpowiedzi wejscia: 10 s
il’r:]zpesltl\glxtywanle 16 punktow wejsciowych Mozliwos¢ wykrywania sygnatéw impulsowych o czasie trwania krotszym od czasu
skanu.

Wbudowana jednostka centralna zapewnia bardzo krétki czas przetwarzania

B |G Punktiw wejSe przenwali Wszystkie wejscia maja funkcje obstugi przerwan.

Wejécie 6 punktéw wejs¢ szybkich Minimalny czas odpowiedzi szybkiego wejscia: 10 ps
o0gdlnego uzytku 10 punktow wejs¢ standardowych ~ Minimalny czas odpowiedzi standardowego wejscia: 100 ps
Wyjécie PR, Lo -

agdlnego uzytku 8 punktéw wyjsciowych (zas odpowiedzi wyjscia: 1 ps lubmniej

* Punkty uzywane przez funkcje pozycjonowania i szybkiego zliczania sa ustalone (jak np. faza A, faza B, sygnat dog z najblizszego punktu).
Do tych funkeji nie mozna przyporzadkowac whasnych punktéw.

B Wbudowana w CPU funkcja sterowania pozycjonowaniem

YoAmonpow moy1umosals pe|bazid =

M Seria L
Funkcja pozycjonowania Funkcja licznikéw szybkich
Wbudowana funkcja pozycjonowania urucha- Funkcje szybkiego zliczania obstuguja dwa
mia sie w czasie zaledwie 30 us z maksymalng kanaty. Wejscia roznicowego wzmacniacza linii
czestotliwoscia wyjsciowa réwng 200.000 impul-  obstuguja predkos¢ zliczania do 200.000 impul-
séw na sekunde. sOw na sekunde.

Ponadto w zastosowaniach, ktére wymagaja
minimalnych drgan maszyny, mozna wykorzy-
stywac krzywa S przyspieszenia i hamowania.

Szybkie logowanie danych

Funkcja szybkiej rejestracji danych ma zdol- Za pomoca tej metody mozna przeprowadzic¢
nos¢ do synchronizacji ze skanem programu szczeg6towa analize operacyjng oraz identyfika-
sekwencyjnego, zapewniajac, ze kazda wartosc cje obecnych i potencjalnych probleméw.
dostepna w programie jest zarejestrowana do
analizy.
Skutkiem szybko zmieniajacych sie wartosci jest niewykrywanie btedow. Nieprawidtowe wartosci sa wykrywane i wyraznie zidentyfikowane.
Warto$¢ zmierzona (PC) ‘ —%17 ——— Wartos$¢ zmierzona (seria L)
! Wartos$¢ zmierzona (PC)
|

I

Nieprawidtowy, /
zakres

i

|

|

| P

R —

0 100 200 300 m-Czas 0 100 200 300 m-Czas
[ms] [ms]

Przykfad typowych danych z komputera PC lub urzadzenia zewnetrz- Funkcja rejestrowania danych w serii MELSEC L jest w stanie probkowac

nego zapisanych w 100 ms odstepach dane za znacznie wyzsza rozdzielczoscia, co umozliwia wykrywanie

szybko zmieniajacych sie wartosci.



Wykonanie bardzo doktadnych pomiaréw z rozdzielczoscia 5 ps

Wykorzystujac tryb pomiaru impulsowego, w ktérym czas trwania
sygnatu wejsciowego ON/OFF wynosi 200 ps lub wiecej, mozna
wykonywa¢ bardzo doktadne pomiary w odstepach 5 ps lub
wiekszych. Na przykfad, mierzac czas wiaczenia czujnika i znajac
~robocza predkos¢ przechodzenia obiektu” mozna oblicza¢ jego
dtugosc.

Doktadne sterowanie PWM az do 200 kHz

Uzywajac szybkich wyjs¢ i funkcji modulacji szerokosci impulsu, mozna
tworzy¢ szybkie cykle o czasie trwania nawet 5 ps. Wystarczy wprowadzi¢
czas wlaczenia oraz czas trwania cyklu i mozna sterowac szeroka gama
urzadzen poczawszy od sciemniaczy oswietlenia, silnikdw i grzatek, az do
wymagajacych wysokiej wydajnosci i rozdzielczosci precyzyjnych urzadzen
badawczych.

Zakres ustawien Opis

PR Nastawa czasu wiaczenia
(zas wiaczenia wyjscia PWM* 01lub 10 do 10.000.000 * [0, ps] impulséw wyjsciowych
L Nastawa czasu trwania cyklu
Czas cyklu na wyjsciu PWM* 50 do 1.000.000 * [0,1 ps] impulsow wyjsciowych

* (zas wiaczenia wyjscia PWM musi by¢ < od czasu trwania cyklu PWM

Czas wiaczenia T D Wapblaymikwypeliena
wyjscia PWM D= — 1+ * (zaswhyaenia
— T Caastrwania cyklu
——Czas cyklu
wyjscia PWM

Gwarantowane wykrywanie impulsu wejsciowego

Typowe urzadzenia wejsciowe PLC nie sg w stanie wykry¢ takich sygnatéw
impulsowych, ktérych czas wigczenia jest krotszy niz czas skanowania
programu, lub, ktére nie wystapig w czasie od$wiezania we/wy. Funkcja
przechwytywania impulséw pozwala te sygnaty pewnie wykry¢ i przekazac
do programu sekwencyjnego. R6zni sie ona od funkcji wejscia przerwania,
poniewaz nie wymaga zadnego specjalnego programowania. Wejscia do
przechwytywania impulséw moga by¢ w programach wykorzystywane
dokfadnie w taki sam sposdb, jak w przypadku sygnatéw tradycyjnych (X).

Funkcja rejestracji danych

Wbudowana funkcja rejestrowania danych pozwala w tatwy sposoéb zbie-
ra¢ informacje potrzebne do rozwigzywania problemoéw, oceny wydajnosci
i innych zastosowan. Zawarte narzedzie konfiguracji sprawia, ze ustawienie
funkgji rejestracji danych za pomoca interfejsu podobnego do kreatora
staje sie trywialnie proste. Wykorzystujac GX LogViewer mozna przechwy-
cone dane tatwo zinterpretowac i zrozumiec.

Wykonaj na kazdym ekranie zagdane ustawienia, a nastepnie
kliknij przycisk Dalej, az wszystkie ustawienia bedg kompletne.

Funkcje specjalne

WYL, ZAL.
przy zakoriczeniu przejazdu roboczego o] przy rozpoczeciu przejazdu roboczego

ral

pe

Czujnik Obrabiany przedmiot

(Generator impulséw)

Czujnik bezzwtoczny A (ZAL)
(czas potrzebny na
przejécie obrabianego |
przedmiotu)

Bt A: Rozpoczeciu przejazdu roboczego
‘ B: Zakoriczenie przejazdu roboczego
[TLTELITTITIE Sossomcsnevsras
LLEE wejsciowego (minimum 200 us)
mozna doktfadnie zmierzy¢
z rozdzielczoscia 5 ps.

Szybki licznik =

Sterowanie $ciemniaczem oswietlenia za pomoca wyjscia PWM

Sterowania Sciemniaczem gdmego oswietlenia,
maksymalne obciazenie 250 mA **

YyoAmonpow moy1umosals pe|bazid =

s

** W przypadkach, w ktorych pierwsze szes¢ cyfr numeru serii wynosza, 120722’, lub pézniej.
Moduty jednostek centralnych z wczesniejszymi numerami seryjnymi stosuje sie do 100 mA.

Skan
programu ‘ ‘ ‘ ‘

Program | | | |
sekwencyjny| [l |‘| |‘| [l

Wykrywanie zbocza

Odswiezanie we/wy

Syaied narastajacego
wejsciowy )
Wejécie prze- ZAt.na 1 skan
chwytywarlmia Zapewnione wykrycie
impulsow sygnatu wejsciowego
Narzedzie do konfiguacji

1.3 m_na =__| First off, select a logging type.

@"‘_‘ = Wybierz rodzaj rejestracji.
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Opis systemu

Seria MELSECiQ-R

Rewolucyjne sterowniki nowej generacji budujace nowa ere w automatyce

Aby odnie$¢ sukces na wysoce konkurencyjnych
rynkach, wazne jest zbudowanie systeméw
automatyzacji zapewniajacych wysoka
produktywnosc i statg jakos¢ produktu. Seria
MELSEC iQ-R zostata opracowana od podstaw w
oparciu o typowe problemy, przed ktérymi stajg
klienci i zracjonalizowata je w siedmiu kluczo-
wych obszarach: produktywnosci, projektowa-
nia, konserwacji, jakosci, facznosci, bezpieczen-
stwa i kompatybilnosci. W celu rozwigzania
tych probleméw Mitsubishi Electric stosuje
trzypunktowe podejscie: Zmniejszenie TCO @
przez zwigkszenie niezawodnosci i ponowne
wykorzystanie istniejacych zasobow.

Jak wyglada system

Modut zasilacza

I\
JBISHI

Interfejs ptyty rozszerzajacej
(pod przezroczysta pokrywa)

Interfejs USB

Interfejs Ethernet

Struktura systemu

Jednostki centralne oraz moduty podtaczone
sg do plyty bazowej, ktéra posiada wewnetrzng
magistrale do bardzo szybkiej komunikacje
pomiedzy poszczegdlnymi modutami i jednost-
kami centralnymi. Na ptycie bazowej zamoco-
wany jest takze modut zasilacza dostarczajacy
napiecia zasilajacego dla catego systemu.

Ptyty bazowe dostepne sg w réznych wersjach -
od 5 do 12 gniazd do montazu modutéw.

Nee———N\

Jako pomost do nastepnej generacji w automa-
tyzacji, seria MELSEC iQ-R jest sita napedowa
stojacg za rewolucyjnym postepem w zakresie
przysztosci produkgiji.

@ Catkowity koszt posiadania

® Elastycznosc projektowania systemu ze zinte-
growanym sterowaniem bezpieczenstwa

® Poprawa produktywnosci dzieki zaawansowa-
nej wydajnosci i funkcjonalnosci

® Redukcja kosztow opracowania dzieki intu-
icyjnemu projektowaniu

Modut wejsé/wyjsé
cyfrowych

Procesor

STz 67
5o aBlcOER
-, EEL
B READY
o

dostepna
réwniez

z zaciskami
sprezynowymi

0008885885

010001
I

® Zmniejszenie kosztéw konserwacji i przesto-
jow dzieki prostszym funkcjom konserwacji

® Niezawodna i budzaca zaufana jakos¢ pro-
duktu MELSEC

® Rozbudowana obstuga danych od systemow
poziomu produkgji do systemdéw procesow
biznesowych

® Bezprzerwowa tacznosc sieciowa zmniejsza
koszty systemu

® Solidne zabezpieczenia, na ktérych mozna
polegac

® Rozbudowana kompatybilnos¢ z istniejacymi
produktami

Specjalny modut

funkcyjny Modut sieciowy

N —

Plyta bazowa

Karta pamieci SD

Bateria podtrzymujaca
(gniazdo na $cianie dolnej)

Kazda gtéwna ptyta bazowa moze by¢ uzupet-
niona za pomoca ptyty rozszerzajacej, oferujac
dodatkowe gniazda do rozbudowy systemu.

W jednym systemie mozna zainstalowac¢ do

7 ptyt rozszerzajacych i maksymalnie 64 moduty.
Dostepna jest takze ptyta bazowa rozszerzenia
RQ. W ten sposéb zapewniona jest kompatybil-
nos¢ z istniejacymi modutami MELSEC System Q.

Przy okablowaniu duzych systeméw i maszyn,
np. o konstrukcji modutowej, uzycie zdalnych
modutéw /O stwarza dodatkowe mozliwosci
komunikacyjne.



Podstawowe elementy

B Gléwne i rozszerzajace ptyty bazowe

wn
m
=
o
=
m
-
(%2}
m
N
R
=

Gloéwne ptyty bazowe Cechy szczegodlne:

(Standardowy i rozszerzony zakres ® Umozliwia instalacje redundantnych modu-

temperatur) téw zasilania (tylko modele ,RB")

G.k')wna ptyta bazowa nge pomiescic maksymal— ® Dostepne modele standardowe (0-55 °C) i z roz-

nie cztery procesory, zasilacz oraz moduty wej- szerzonym zakresem temperatur (0-60 °C)

Sciowe, wyjsciowe i specjalne moduty funkcyjne. ® Wykorzystaj standardowe moduly seri

MELSECiQ-R

Dane techniczne R35B R38B R310RB R312B R310B-HT R38RB-HT
Gniazda dla modutéw We/Wy 5 8 10 12 10 8

Gniazda dla modutéw zasilaczy 1 1 2 1 1 2

Instalacja Wszystkie ptyty bazowe posiadaja otwory montazowe pod $ruby M4. Dostepne sa adaptery do montazu na szynie DIN.

Wymiary (SXWxG) mm  245x101x32,5 328x101x32,5 439x101x32,5 439x101x32,5 439x101x32,5 439x101x32,5
Dane do zaméwienia Nrkat. 279583 279584 301652 279585 308780 301650
Rozszerzajace ptyty bazowe Cechy szczegélne:

(Standardowy i rozszerzony zakres tempe-

. ® Umozliwia instalacje redundantnych modu-
ratur), rozszerzajaca pltyta bazowa RQ

téw zasilania (tylko modele ,RB")

Rozszerzajace ptyty bazowe podiacza sie do ® Dostepne modele standardowe (0-55 °C) i z roz-

plyty gtéwnej za pomoca gotowych kabli magi- szerzonym zakresem temperatur (0-60 °C)
strali. Ptyty bazowe rozszerzajace RQ przystoso-

wane s3 do modutéw MELSEC System Q. ® \Wykorzystaj standardowe moduty serii

MELSECiQ-R
Dane techniczne R65B R68B R610RB R612B RQ65B RQ68B RQ612B R610B-HT R68RB-HT
Gniazda dla modutéw We/Wy 5 8 10 12 5 8 12 10 8
Gniazda dla modutéw zasilaczy 1 1 2 1 1 1 1 1 2
Instalacja Wszystkie ptyty bazowe posiadaja otwory montazowe pod Sruby M4. Dostepne sa adaptery do montazu na szynie DIN.
Wymiary (SxWxG) mm  245x101x32 328x101x32,5 439x101x32,5 439x101x32,5 245x98x44,1 328x98x44,1 439x98x44,1 439x101x32,5 439x101x32,5
Dane do zaméwienia Nrkat. 279590 279589 301653 279588 279591 279586 279587 308782 301651
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Podstawowe elementy

B Moduly zasilaczy

M v PULL

Dane techniczne

Napiecie (410 %, -15 %) VAC
wejsciowe (+30%, -35 %) VD¢
Czestotliwos¢ wejsciowa Hz
Prad rozruchowy

Maks. wejsciowa moc pozorna VA
Maks. moc wejsciowa w
Znamionowy 5V DC A
prad wyjsciowy 24V DC+10% A
Zabezpieczenie 5V DC A
nadpradowe 24V DC A
Zabezpieczenie

przepiréciowe 2ule 4
Sprawnos¢

Wytrzymatos¢ izolagji

Maks. czas podtrzymania przy zaniku .
zasilaniams

Wskaznik zasilania

Rozmiar Srub w listwach zaciskowych
Wrasciwy przekréj przewodow mm?
Ciezar kg
Wymiary (SXWxG) mm
Dane do zaméwienia Nr kat.

* Zasilacz redundantny

R61P
100240 (85-264)

50/60 (=5 %)
20 Aw ciaggu 8 ms
130

55-6,6

276 %
2830V AC, Tmin.

20

R62P

100-240 (85-264)
50/60 (5 %)

20 Aw ciagu 8 ms
120

35

0,6

=238

20,66

5,5-6,6

=76 %
2830V AC, Tmin.

20

R63P

24(15,6-31,2)

Standardowe i redundantne moduty zasilaczy

Jednostki te zasilajg wszystkie moduty zamontowane na plycie bazowej.
Wybor zalezy od poboru mocy poszczegdlnych modutdw (jest to szcze-
g6lnie wazne w przypadku korzystania z wielu procesoréw) i dostepnego
wejsciowego napiecia zasilania.

Cechy szczegodlne:
Moduty standardowe:
® Szeroki zakres napiecia wejsciowego AC

® Zasilacz R62P ma dodatkowe wyjscie 24 V DC do zasilania urzadzen
zewnetrznych.

® W przypadku btedu wytacza sie wyjscie stykowe.

Moduty redundantne:

® Do skonfigurowania redundantnego zasilania wymagane sg dwa redun-
dantne zasilacze na redundantnej ptycie bazowe;j.

® Ten sam rozmiar co standardowy modut zasilajacy
® Mozliwos¢ wymiany w trybie on-line (hot-swap)

® Na jednej ptycie bazowej mozna zainstalowa¢ maksymalnie dwa moduty
zasilaczy

R63RP R64P * R64RP
= 100-240 (85-264) 100-240 (85-264)
24(19,2-31,2) = =

Wszystkie moduty posiadaja wskaznik zasilania na diodach LED.

M4 (M3,5 dla zaciskéw + 24V i 24G zasilacza R62P)

0,75-2
0,41
54,6x106x110

279581

0,75-2
0,45
54,6x106x110

285507

= = 50/60 (+5 %) 50/60 (5 %)
100 A w ciagu 1 ms 100 A w ciagu 1 ms 20 A w ciagu 8 ms 20 Aw ciaggu 8 ms
— — 160 160

50 50 = 50

6,5 6,5 9 9

>7,1 >7,1 >10,0 10,0

5,5-6,6 — 55-6,6 —

=>70% =>70% =76 % 276 %

510V AC, 1 min. 510V AC, 1 min. 2830V AC, 1 min. 2830V AC, T min.
10 10 20 20

0,75-2 0,75-2 0,75-2 0,75-2

0,41 041 0,46 0,46
54,6x106x110 54,6x106x110 54,6x106x11 54,6x106x110
279582 308710 285508 301649



Podstawowe elementy

B Moduly jednostek centralnych PLC

Dane techniczne ROAENCPU ROBENCPU RIGENCPU RI2ENCPU RI20ENCPY
Typ Jednostka centralna sterownika programowalnego
Punkty We/Wy 4096 4096 4096 4096 4096
Funkcje autodiagnostyki procesora Wykrycie btedu procesora, Watch Dog, wykrycie btedu baterii, wykrycie btedu pamieci, kontrola programu, wykrycie btedu zasilania, wykrycie przepalenia bezpiecznika
System wieloprocesorowy Najednej ptycie bazowejmoznazastosowackombinacje maks. 4 modutdw procesoréw centralnych.W oparciu o RnENCPU nie mozna skonfigurowac systemu wieloprocesorowego.
Podtrzymanie bateryjne Wszystkiemoduty procesora s wyposazone w baterie litowa z oczekiwanym czasem zycia 5 lat.
Rodzaj pamieci RAM, ROM, karta pamieci SO~ RAM, ROM, karta pamieci SD  RAM, ROM, karta pamieci SD  RAM, ROM, karta pamieci SD ~ RAM, ROM, karta pamieci SD
e e e e e

instrukcja LD ns 0,98 0,98 0,98 0,98 0,98
f;:;lg’lf]i‘t‘ﬁfk i nstrukqa MoV ns 1,9 19 196 1,9 19

wartos¢ PCMIX® instrukgje/us 419 419 419 419 419
Timer (T) points 1024 (parametryzowane) 1024 (parametryzowane) 1024 (parametryzowane) 1024 (parametryzowane) 1024 (parametryzowane)
Licznik (C) adresy 512 (parametryzowane) 512 (parametryzowane) 512 (parametryzowane) 512 (parametryzowane) 512 (parametryzowane)
Wewnetrzny przekaznik (M) adresy 12288 (parametryzowane) 12288 (parametryzowane) 12288 (parametryzowane) 12288 (parametryzowane) 12288 (parametryzowane)
Rejestr danych/rejestr specjalny (D) adresy 18432 (parametryzowane) 18432 (parametryzowane) 18432 (parametryzowane) 18432 (parametryzowane) 18432 (parametryzowane)
Rejestr plikow (R/ZR) adresy 0 (parametryzowane) 0 (parametryzowane) 0 (parametryzowane) 0 (parametryzowane) 0 (parametryzowane)
Wskaznik przerwan (1) adresy 1024 (wartosc stata) 1024 (wartos¢ stata) 1024 (wartos¢ stata) 1024 (wartos¢ stata) 1024 (wartos¢ stata)
Wskaz’rllik‘(P) (globalny/lokalny) adresy 8192 (parametryzowane, 8192 (parametryzowane, 8192 (parametryzowane, 8192 (parametryzowane, 8192 (parametryzowane,
(domyslnie) maks. 24) maks. 24) maks. 24) maks. 24) maks. 24)
Wskaznik sygnalizacyjny (F) adresy 2048 (parametryzowane) 2048 (parametryzowane) 2048 (parametryzowane) 2048 (parametryzowane) 2048 (parametryzowane)
Rejestr indeksu (2) adresy r2n(33 (k;;tarza“r;letryzowane, rzr?aggfarzzr;letryzowane, Zmoag([;?rza“r?etryzowane, rZn()ag(;;flr2a4r;1etryzowane, rzr:)aggfarzar;letryzowane,

Przekaznik sieciowy (B)/Rejestr sieciowy (W) adresy
Liczba mozliwych do podiaczenia rozszerzen

B\
0BASE-T/100BASE-XT

8192 (parametryzowane)
7

Jadro serii MELSEC iQ-R stanowi jednostka centralna sterownika progra-
mowalnego. Procesor ten jest sercem systemu sterowania i zawiera rézne

funkcje do réznych zastosowan. Najczesciej spotykana jednostka centralng

jest sterownik programowalny z wbudowanymi réznymi funkcjami,
umozliwiajacymi wykonywanie szerokiej gamy zadan zwiagzanych ze
sterowaniem.

Cechy szczegodlne:

® Wysoce skalowalne z piecioma dostepnymi typami

® Wbudowane funkcje sprzetowe
® Moduty RnENCPU z wbudowanym portem CC-Link IE

® Elastyczne przechowywanie danych o duzej pojemnosci

® Zarzadzanie danymi z wykorzystaniem wewnetrznej bazy danych (DB)

® Bardzo szybka realizacja programéw sterowanych zdarzeniami

® Przechowywanie zdarzen w CPU i programie

® Intuicyjna analiza przyczyn zrédtowych

® tatwe gromadzenie danych produkcyjnych

8192 (parametryzowane)
7

8192 (parametryzowane)
7

8192 (parametryzowane)
7

8192 (parametryzowane)
7

Maks. liczba modutéw mozliwych do podfaczenia 64 64 64 64 64
Wewnetrzny pobér pradu (5V DC) A E:Eﬁgpg’q 2
- RnCPU: 0,20
izl K9 RaENCPU: 0,40
. RnCPU: 27,8x106x110
R MM RENCPU: 56x106x110
AreBef] 279576 279577 279578 279579 279580
LEOCDEL L R 290226 290227 290228 290232 290234
NZ1MEM-2GBSD; 2 GB karta pamieci SD;
NZTMEM-4GBSD; 4 GB karta pamieci SDHC;
NZ1MEM-8GBSD; 8 GB karta pamieci SDHG;
NZ1MEM-16GBSD; 16 GB karta pamieci SDHC;
Accessories NZ2MC-1MBS; 1 MB kaseta rozszerzenia pamieci SRAM;

NZ2MC-2MBS; 2 MB kaseta rozszerzenia pamieci SRAM;

NZ2MC-4MBS; 4 MB kaseta rozszerzenia pamigci SRAM;

NZ2MC-8MBS(E); 8 MB kaseta rozszerzenia pamigci SRAM; obstugiwane tylko przez CPU bezpieczeristwa i do sterowania procesem;
NZ2MC-16MBS; 16 MB kaseta rozszerzenia pamieci SRAM; nie jest obstugiwany CPU bezpieczenistwa

(0 Srednia liczba instrukgji, takich jak instrukcje podstawowe i przetwarzanie danych wykonywane w czasie 1 is. Im wigksza wartos, tym szybsza predkos¢ przetwarzania.

4-O!1D>3STIN e1as H



¥-01>3s7aw enas [

Podstawowe elementy

B Moduty CPU do sterowania procesem oraz moduly z funkcjq redundangji

Jednostki centralne do kontroli procesu MELSEC iQ-R zostaty specjalnie
zaprojektowane do $rednich i duzych systeméw sterowania procesami
przemystowymi, wymagajacych szybkiego przetwarzania danych, zwigza-
nego z obstuga ztozonych petli regulacji PID.

]

el W pofaczeniu z redundantnym modutem funkcyjnym mozna zrealizowac

READY = szczegdlnie niezawodny (redundantny) system sterowania, w ktérym do

____ERROR
PROGRAM RUN
USER

systemu aktywnego i systemu rezerwowego przesytanych jest za posred-
D READY nictwem kabla $ledzacego do 1 M stéw danych.
—FUNCTION

Cechy szczegolne:
® Wysoce dostepny system sterowania procesem

® Doskonale skalowalny dzieki dostepnym czterem modelom procesora
(miedzy 80-1200 k krokéw pamieci)

® Rozbudowana wizualizacja i akwizycja danych dzieki systemowi SCADA
MC Works64 Mitsubishi

® Redundancja na wielu poziomach sieci zmniejsza indywidualne zrédfa
btedoéw.

® Zintegrowane oprogramowanie inzynierskie GX Works3

Dane techniczne

Typ

Punkty We/Wy

System wieloprocesorowy

Podtrzymanie bateryjne

Rodzaj pamieci

Pojemnosé pamie¢ danych

pamieci dla programu PLC

. instrukcja LD

zasprzetwa- . .

rzania instrukgji ST 0
wartos¢ PCMIX @

Timer (T)

Licznik (C)

Wewnetrzny przekaznik (M)

Rejestr danych/rejestr specjalny (D)

Rejestr plikow (R/ZR)

Wskaznik przerwan (1)

Wskaznik (P) (globalny/lokalny) (domyslnie)
Wskaznik sygnalizacyjny (F)

Rejestr indeksu (Z)

ROBPCPU
CPU do zadan regulacji
4096

R16PCPU
CPU do zadan requlacji
4096

R32PCPU
CPU do zadan regulacji
4096

Na jednej ptycie bazowej mozna zastosowac kombinacje maks. 4 modutéw procesoréw (CPU).
Wszystkie moduty procesordw s3 zaopatrzone w baterie litowa o oczekiwanym czasie zycia 5 lat.

RAM, ROM, karta pamieci SD
5MB

80 k krokéw
(320kB)

ns 0,98
ns 1,96

instrukcje/ps 419

adresy 1024 (parametryzowane)

adresy 512 (parametryzowane)

adresy 12288 (parametryzowane)

adresy 18432 (parametryzowane)

adresy 0 (parametryzowane)

adresy 1024 (wartosc stata)

adresy 8192 (parametryzowane, maks. 24)
adresy 2048 (parametryzowane)

adresy 20 (parametryzowane, maks. 24)

Przekaznik sieciowy (B)/Rejestr sieciowy (W) adresy 8192 (parametryzowane)

10 MB

160 k krokow
(640 kB)

0,98

1,96

419

1024 (parametryzowane)

512 (parametryzowane)

12288 (parametryzowane)
18432 (parametryzowane)

0 (parametryzowane)

1024 (wartos¢ stata)

8192 (parametryzowane, maks. 24)
2048 (parametryzowane)

20 (parametryzowane, maks. 24)
8192 (parametryzowane)

20 MB

320 k krokéw
(1280 kB)

0,98

1,96

419

1024 (parametryzowane)

512 (parametryzowane)

12288 (parametryzowane)
18432 (parametryzowane)

0 (parametryzowane)

1024 (wartos¢ stata)

8192 (parametryzowane, maks. 24)
2048 (parametryzowane)

20 (parametryzowane, maks. 24)
8192 (parametryzowane)

Liczba motliwych do podfaczenia rozszerzen
Maks. liczba modutéw mozliwych do podfaczenia

7 (w systemie redundantnym nie mozna podtaczy¢ zadnych rozszerzajacych ptyt bazowych).
Do 64 (do 11 w systemie redundantnym)

R120PCPU
CPU do zadan reguladji
4096

40MB

1200 k krokow
(4800 kB)

0,98

1,96

419

1024 (parametryzowane)

512 (parametryzowane)

12288 (parametryzowane)
18432 (parametryzowane)

0 (parametryzowane)

1024 (wartos¢ stata)

8192 (parametryzowane, maks. 24)
2048 (parametryzowane)

20 (parametryzowane, maks. 24)
8192 (parametryzowane)

Wewnetrzny pobdr pradu (5V DC) A 0,76 0,76 0,76 0,76

Maks. czas podtrzymania przy zaniku zasilaniams ms  Czas ten zalezy od modutu zastosowanego zasilacza.

Cigzar kg 0,20 0,20 0,20 0,20
Wymiary (SXWxG@) mm  27,8x106x110 27,8x106x110 27,8x106x110 27,8x106x110

Dane do zaméwienia Nrkat. 285496 285499 285500 285497

(0 Srednia liczba instrukgji, takich jak instrukcje podstawowe i przetwarzanie danych wykonywane w czasie 1 is. Im wigksza wartos¢, tym szybsza predkos¢ przetwarzania.

Dane techniczne R6RFM

Typ
Zajete punkty we/wy
Kabel komunikacyjny

CPU do redundantnego sterowania procesem
32
Wielomodowy kabel $wiattowodowy

Maks. odlegtos¢

Zdolnos¢ kabla do Sledzenie danych (stowa)
Dane techniczne Swiattowodu

Dane techniczne ztacza

Klasa lasera (IEC60825-1)

Wewnetrzny pobr pradu (5V DC)

Ciezar

Wymiary (SXWxG)

Dane do zaméwienia

m 550 (przy $rednicy rdzenia 50 pm)
™

Norma: IEEE802.3, IEC 60793-2-10 (Typy Ala.1)

Iacze dupleksowe LC
Produkt laserowy klasy 1
A 0388
kg 0,18
mm  27,8x106x110

Nrkat. 301648



Podstawowe elementy

B Jednostka centralna sterownika C

Jednostka centralna sterownika C

Modut procesora programowany w jezyku C nalezy do grupy specjalistycz-
nych modutéw serii MELSEC iQ-R. Sterownik oparty na wielordzeniowej
strukturze procesora ARM® z zainstalowanym systemem VxWorks®, wersja
6,9 zapewnia jednoczesne wykonywanie programéw, zapewniajac solidng
i deterministyczna alternatywe dla systemdw opartych na komputerach.

Cechy szczegdlne:

tatwa konfiguracja za pomoca trzech prostych narzedzi

® tatwosé programowania
® Parametryzacja/ diagnostyka/ monitorowanie za pomoca CW Configurator

® Tworzenie aplikacji w kilku prostych krokach

4-O!1D>3STIN e1as H

Dane techniczne R12CCPU-V

Punkty We/Wy 4096

Format endian Maty endian

Mikroprocesor ARM® Cortex-A9 Dual Core

Pamie¢ Pamiec robocza RAM: 256 MB; ROM: 12 MB; podtrzymywana bateryjnie pamie¢ RAM: 4 MB
System operacyjny VxWorks wersja 6.9

Jezyk programowania Club CC++

Narzedzie programistyczne
Interfejsy komunikacyjne

CW Workbench i CW-Sim
Ethernet 110BASE-T/100BASE-TX (2 kan.), RS232 (1 kanat)

Miejsce na karte pamigci 1 gniazdo
liczba kanatow 2
interfejs 10BASE-T/100BASE-TX/1000BASE-T

szybkos¢ transmisji danych
Liczba potaczen kaskadowych ©
maks. dtugosc segmentu

10BASE-T: 10 Mbit/s/100BASE-TX: 100 Mbit/s/1000BASE-T: 1 Ghit/s
10BASE-T: maks. 4/100BASE-TX: maks. 2 /1000BASE-T: —
m 100 (odlegtos¢ miedzy koncentratorem i weztem)

Port Ethernet Metoda komunikacji Petnodupleksowa/pétdupleksowa
metoda transmisji Pasmo podstawowe
Ifacze do podtaczenie kabla Ethernet RJ45
Obstugnanefinlee o o C e A
Obstugiwane funkgje Obstuga IPv4
liczba kanatow 1
interfejs Zgodny z RS232
Metoda komunikaji Petnodupleksowa/pétdupleksowa
metoda synchronizadji Komunikacja asynchroniczna
Taze RS232 Prgdkoé’c”transmi.sji' bity/s 9600, 14400, 19200, 28800, 38400, 57600, 115200
odlegtosc transmisji m do15
format danych 1 bit startu, 7 lub 8 bitéw danych, T1ub 0 bitéw parzystosci, 1lub 2 bity stopu
kontrola parzystosci Tak (parzysty/nieparzysty)/brak
Kod sumy kontrolnej Tak/brak
Kontrola transmisji Kontrola przeptywu (kontrola RS/CS)
Wbudowany zegar Rok, miesiac, dzier, minuty, sekundy, dzier tygodnia (automatyczne uwzglednianie roku przestepnego)
Maks. czas podtrzymania przy zaniku zasilaniams Zalezny od zasilania
Wewnetrzny pobér pradu (5V DC) A 126
Ciezar kg 035
Wymiary (SXWxG) mm_ 56x106x110
Dane do zaméwienia Nrkat. 285498

(@ Jedli uzywany jest koncentrator/repeater, wartos¢ ta wskazuje liczbe mozliwych do podtaczenia pozioméw. Uzywajac przetacznika sieciowego skontaktuj sie z jego producentem i sprawdz liczbe mozliwych do podtaczenia pozioméw.
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Podstawowe elementy

B Moduly jednostek centralnych Motion

Jednostki centralne Motion do zaawansowanych zastosowan

Procesory motion sa to zadedykowane i wysoce precyzyjne jednostki
centralne, zaprojektowane wylgcznie dla aplikacji wymagajacych zaawan-
sowanego sterowania ruchem, takiego jak sterowanie pozycjg, sterowanie
synchroniczne oraz regulacja momentu/predkosci z bardzo duzg doktad-
noscia. System sterowania ruchem wymaga zastosowania jednostki cen-
T tralnej motion oraz jednostki centralnej PLC. Jedynie kombinacja wysoce

_CADRACCESS

dynamicznej regulacji potozenia za pomoca procesora ze sterowaniem PLC
tworzy innowacyjny system sterowania ruchem.

Cechy szczegodlne:

® Do rozbudowanych systemdw sterowania z maksymalnie 192 osiami na
system.

® W jednym systemie mozna zainstalowac do 3 modutéw procesora ruchu.

® Szybka transmisja miedzy procesorami poprzez wymiane danych
pamieci buforowej o duzej przepustowosci.

® Latwa realizacja wielu roznych aplikacji

® Jezyk typu SFC (Sie¢ dziatar) umozliwia programowanie w formie czytel-
nie rozpoznawalnych krokéw.

® Komunikacja z wysokowydajnymi wzmacniaczami serwo z predkoscia
do 150 Mbit/s, za posrednictwem szybkiej sieci SSCNETIII/H

Dane techniczne R16MTCPU R32MTCPU R64MTCPU
Typ Procesor ruchu Procesor ruchu Procesor ruchu
Punkty We/Wy 8192 8192 8192

Liczba sterowanych osi 16 32 64

Funkcje interpolacji Interpolacja liniowa do 4 osi, interpolacja kotowa do 2 osi, interpolacja helikalna do 3 osi

Punkt do punktu, sterowanie predkoscia/sterowanie predkosciowo-pozycyjne, staty skok, sterowanie ze stata predkoscia, pozycjonowanie nadazne,

o~ metoda pozycjonowanie z przetaczaniem predkosci, kontrola szybkich oscylacji, sterowanie synchroniczne (SV22)
wariliel ;ﬁi@g&ggﬁﬁ?ﬁ;ﬂgﬁ?gw - Automatyczne trapezowe przyspieszanie/hamowanie oraz przyspieszanie/hamowanie po krzywej,S”
kompensagja Kompensacja luzu nawrotnego, przektadnia elektroniczna
Jezyk programowania SFCMotion, instrukcje zadedykowane
Pamiec programu serwo 32 k krokéw 32 k krokéw 32k steps
Liczba punktéw pozycjonowania 6400 6400 6400
Siec serwowzmacniaczy SSCNETIII/H (1 linia) SSCNETINI/H (2 linie) SSCNETII/H (2 lines)
Maks. odlegtos¢ pomiedzy stacjami m 100 100 100
Interfejsy Ethernet 100/10 Mbit/s, SSCNETIII/H (USB, R$232C przez PLC CPU), PERIPHERAL I/F, karta pamieci SD
Serwowzmacniacz MR-J4-B przez SSCNETIII/H
Cykl sterowania 0,222,0,444,0,888,1,777,3,555,7,111
Wewnetrzny pobr pradu (5V DC) A 120 1,20 1,20
Ciezar kg 0,28 0,28 0,28
Wymiary (SxWxG) mm  27,8x106x110 27,8x106x110 27,8x106x110
Dane do zaméwienia Nrkat. 280227 280288 295076



Podstawowe elementy

B Modult funkcji bezpieczenstwa i procesor bezpieczenstwa
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Modut funkcji bezpieczenstwa

Modut funkgji bezpieczenstwa musi by¢ zamontowany obok modutu CPU
bezpieczenstwa iQ-R. Jest on dotaczony przy zakupie zestawu procesora
bezpieczenstwa iQ-R i niezaleznie od zestawu nie mozna go kupic.

Dane techniczne R6SFM

Punkty We/Wy 16
Metoda sterowania (ykliczne dziatanie zapisanego programu
PORE SN pamigc programowa 40k krokow (160 kB)
Pamiec etykiet/urzadzen 80kB
Pamie¢ buforowa 4096 kB
Maks. czas podtrzymania przy zaniku zasilaniams Zalezny od zasilania
Wewnetrzny pobdr pradu (5 V DC) A 0,67
Ciezar kg 0,16
Wymiary (SXWxG) mm  27,8x106x110

Uwaga: Ten produkt dostarczany jest jako czes¢ zestawu RmSFCPU-SET.

Sterowanie ogodlne i bezpieczenstwa w jednym procesorze

Modut procesora bezpieczenstwa umozliwia
sterowanie zaréwno programami o charak-
terze ogdlnym, jak i programami zwigzanymi

z bezpieczeristwem, a dzieki wykorzystywa-
niu intuicyjnych funkcji GX Works3 jest tatwy
do zaprogramowania. Jednostka centralna
bezpieczenstwa zgodna z miedzynarodowymi
standardami bezpieczenstwa umozliwia podta-
czenie za posrednictwem sieci CC-Link IE Field
takich urzadzen bezpieczenstwa, jak swietlne
kurtyny bezpieczenstwa, wytaczniki awaryjne

i przefaczniki drzwi, bez koniecznosci stosowa-
nia oddzielnej dedykowanej linii sieciowe;j.

Dane techniczne

Poziom nienaruszalnosci bezpieczeristwa (SIL)
Poziom zapewnienia bezpieczeristwa (PL)
Metoda sterowania

Tryb sterowanie we/wy

Jezyk programowania

Rozszerzony jezyk programowania

Rodzaj wykonania programu

RO8SFCPU-SET @

SIL3 (IEC61508)

PLe (EN/ISO 13849-1)

Stored program cyclic operation
Tryb od$wiezania (Bezposredni dostep do we/wy jest mozliwy poprzez okreslenie operandéw bezposredniego dostepu (DX, DY).)
Schemat drabinkowy (LD), tekst strukturalny (ST) ©, schemat blokow funkcyjnych (FBD) @

Blok funkcyjny (FB), programowanie etykiet (system/lokalny/globalny)

Iniiowanie @, skanowanie @, staty cykl skanowania, przerwanie @, gotowos¢ @

Procesor bezpieczenstwa mozna zainstalowac
bezposrednio na ptycie bazowej serii MELSEC
iQ-R i tatwo go zintegrowac z istniejacym lub
nowym systemem sterowania. Przy uzyciu
powszechnie dostepnej topologii Ethernetu
przemystowego, mozna za posrednictwem sieci
CC-Link IE Field faczy¢ urzadzenia bezpieczen-
stwa ze zintegrowang z protokotem sieciowym
komunikacjg bezpieczenstwa. Procesor bezpie-
czenstwa jest zgodny z norma ISO 13849-1 PL
e oraz IEC 61508 SIL 3 i posiada certyfikat TUV
Rheinland®.

Wspélna platforma inzynieryjna:

Podobnie jak w przypadku innych programéw
sterujacych, rozne uzyteczne funkcje GX Works3
dostepne sg takze dla programoéw bezpieczen-
stwa.

R16SFCPU-SET © R32SFCPU-SET © R120SFCPU-SET ©

80 k krokéw 160 k krokéw 320 k krokéw 1200 k krokow
pamiec programowa (40 k krokéw dla programow (40 k krokéw dla programéw (40 k krokdw dla programéw (40 k krokéw dla programow
bezpieczeristwa) bezpieczenstwa) bezpieczenstwa) bezpieczenistwa)
Pojemnos¢ pamigci pamie¢ programu 320k8 640kB 1280kB 4800 kByte
pamiec etykiet/urzadzen 1178 kB 1710kB 2306 kB 3370 kByte
pamigc danych 5MB 10MB 20 MB 40 MB
Port USB Szybkie USB2.0 (miniB) x 1
Whbudowany zegar Rok, miesiac, dzien, minuty, sekundy, dzier tygodnia (automatyczne uwzglednianie roku przestepnego)
Maks. czas podtrzymania przy zaniku zasilaniams Zalezny od zasilania
Wewnetrzny pobér pradu (5V DC) A 076 0,76 0,76 0,76
Cigzar kg 0,20 0,20 0,20 0,20
Wymiary (SXWxG) mm  27,8x106x110 27,8x106x110 27,8x106x110 27,8x106x110
Dane do zaméwienia Nrkat. 289989 290199 290200 290201

(@) Pakiet produktu obejmuje procesor bezpieczeristwa (RmSFCPU) i modut funkeji bezpieczeristwa (R6SFM).

(2 Tylko do wykonywania programéw sterujacych.
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Moduty cyfrowe

B Moduty szybkich wejs¢ cyfrowych
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Dane techniczne
Punkty wejsciowe

Rodzaj wejscia

Inamionowe napiecie wejsciowe
Zakres napie¢ roboczych
Maks. liczba wejs¢ rownoczesnie

w stanie ON (przy napieciu
zZnamionowym)

Prad rozruchowy

Wspétezynnik znieksztatcent
napiecia wejsciowego

Znamionowy prad wejsciowy mA

napiecie  V
ON

prad mA

napiecie  V
OFF

prad mA
Impedandja/rezystancja )
wejsciowa
Czas odpowiedzi
Roztozenie zaciskéw
wspdlnych punkty

Wskaznik zasilania i status we/wy

Iycze
Zajete punkty we/wy
Wlaéciwy, przekrdj i
przewodow
Wewnetrzny pobér pradu mA
(5VDQ)
Ciezar kg
Wymiary (SXWxG) mm
Dane do zaméwienia  Nrkat.
Akcesoria

* Modut szybki

a (1) Regulowana przez uzytkownika
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RX10
16

Wejécie AC
100-120V AC

(50/60 Hz)
85-132VAC

100 % (przy 45 °C)

Maks. 200 mA
w ciggu 1 ms

5%

8,2 (100V AC, 60 Hz)
6,8 (100V AC, 50 Hz)
>AC80

>5 (50 Hz, 60 Hz)
<30AC

<1,7 (50 Hz, 60 Hz)

Ok. 14,6 (50 Hz)
0k. 12,2 (60 Hz)

<20ms

16

RX28
8

Wejscie AC
100-120V AC

(50/60 Hz)
85-132VAC

100 % (przy 45 °C)

Maks. 950 mA
w ciggu 1ms

5%

16,4 (AC200V, 60 Hz)
13,7 (AC200V, 50 Hz)
>AC80

>5 (50 Hz, 60 Hz)
<30AC

<1,7 (50 Hz, 60 Hz)

ok. 14,6 (50 Hz)
ok. 12,2 (60 Hz)

<20ms

8

Moduty wejsc cyfrowych

Moduty wejs¢/wyjs¢ cyfrowych sg interfejsem sterownika do réznych
procesdw i stanowig sens systemu automatyki.

Moduty wejs¢/wyjs¢ dostepne sa w szerokim zakresie gestosci (16-,

32- i 64-punkty), ktére mozna wykorzystywac w zaleznosci od wymaga-
nej ilosci wejs¢/wyjs¢ oraz dostepnej przestrzeni montazowej w szafie
sterowniczej.

Listwy zaciskowe sg wymienne z listwami wejs¢/wyjs¢ serii MELSEC System Q,
co pozwala obnizy¢ koszty modernizacji juz istniejacych systemow.

Cechy szczegélne:
® Dostepna funkcja przerwania wejsciowego

® [stniejace 16-punktowe listwy zaciskowe nadaja sie do wielokrotnego
uzytku

® Czasy reakgji tylko 0,1 ms

® Potaczenia elektryczne w niemal wszystkich modutach mozna wykonac
uzywajac dodatnich, badz ujemnych zaciskéw wspodlnych.

® Modut wejsciowy RX40NC6B z funkcja diagnostyczna oferuje:
- wykrywanie odtaczenia wejscia
- funkcja przerwania w przypadku btedu
- funkcja btedu i historii zdarzen

RX40C7 RX40PC6H*/RX40NC6H* RX40NC6B
16 16 16
Szybkie wejécie DC

Wejscie DC (zacisk wspdlny dodatni Wejscie DC (wspdlny zacisk ujemny)

(RX40PC6H: wspdlny zacisk dodatni

lub ujemny) RYAONCEH: wspélny zacisk ujemny z funkcjami diagnostycznymi
24V DC 24V DC 24V DC
20,4-28,8VDC 20,4-28,8V DC 20,4-28,8V DC
100 % (napiecie wejéciowe
26,4V DCi 55 °C)
e 75 % (napigcie wejsciowe [0
28,8V DCi55°C)
70 6,0 6,0
=15 =15 =14
>4 >4 23,5
<8 <8 <6
<2 <17 <1
33 39 4
0,1-70ms @ 5us—70 ms @ 1 ps=70 ms @
16 8 16

Wszystkie moduty posiadaja diode LED RUN i jedna diode na jedno wejscie (w 64-punktowym module dZwignia przetacznika stuzy do naprzemiennego przefaczania funkgji
wyswietlania statuséw dwdch 32-punktowych grup sygnatéw.)

18-punktowa wymienna listwa
zaciskowa

16
0,3-0,75
110

0,18
27,8x106x131

279546

18-punktowa wymienna listwa
zaciskowa

16
0,3-0,75
110

0,18
27,8x106x131

308711

18-punktowa wymienna listwa 18-punktowa wymienna listwa 18-punktowa wymienna listwa

zaciskowa zaciskowa zaciskowa

16 16 16

0,3-0,75 0,3-0,75 0,3-0,75

110 100 450

0,16 0,16 0,25
27,8x106x131 27,8x106x131 27,8x106x131
279533 290235/290236 301646

40-stykowe wtyki oraz gotowe kable pofaczeniowe; listwy z zaciskami sprezystymi jako zamienniki standardowych listew z zaciskami Srubowymi > patrz rozdziat 5



Dane techniczne
Punkty wejsciowe

Rodzaj wejscia

Inamionowe napiecie wejsciowe

Zakres napiec roboczych
Maks. liczba wejs¢ rownoczesnie
w stanie ON (przy napieciu
znamionowym)
Prad rozruchowy
Wspétezynnik znieksztatcen
napiecia wejsciowego
Inamionowy prad wejsciowy mA
napiecie  V
ON
prad mA
OFF napiecie  V
prad mA
Impedancja/rezystancja )
wejsciowa
Czas odpowiedzi
Roztozenie zaciskéw
wspdlnych L)

Wskaznik zasilania i status we/wy

Iycze

Zajete punkty we/wy
Wiasciwy przekrdj
przewodow

Wewnetrzny pobér pradu o
(5VDQ)

mm?

Ciezar kg
Wymiary (SXWxG) mm
Dane do zaméwienia  Nrkat.
Akcesoria

* Modut szybki
(@ Regulowana przez uzytkownika
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RX41C4

32

Wejécie DC (zacisk wspdlny dodatni lub
ujemny)

24V DC

20,4-28,8V DC

100 % (napiecie wejsciowe 26,4V DCi 55 °C)

75 % (napiecie wejsciowe 28,8V DCi 55 °C)

NNV IV S
o w = o
=)

Y

53
0,1-70ms @
32

RX41C6HS*
32

Wejscie szybkie DC (zacisk wspdlny dodatni
lub ujemny)

24V DC
20,4-28,8V DC

100 % (napigcie wejsciowe 24V DCi 55 °C)
75 % (napiecie wejsciowe 26,4V DCi 55 °C)
59,3 % (napigcie wejsciowe 28,8V DCi 55 °C)

6,0

=19

>4

<6

<17

4

1 ps=70 ms @

32

01234567
89ABCDEF
01234567
89ABCDEF

Moduty cyfrowe

RX42C4

64

Wejscie DC (zacisk wspdlny dodatni lub
ujemny)

24VDC

20,4-28,8V DC

100 % (napiecie wejsciowe 24V DCi 45 °C)
50 % (napiecie wejsciowe 26,4V DCi 55 °C)
37,5% (napiecie wejsciowe 28,8V DCi 55 °C)

N IAIVOIV S
W = o
©

53
0,1-70ms ®
32

RX61C6HS*
32

Wejscie szybkie DC (zacisk wspdlny dodatni
lub ujemny)

5VDC
4,25-6V DC

100 %

NN IV IV S
- w w o
[}

Y

0,6

1ps=70 ms @
32

Wszystkie moduty posiadaja diode LED RUN i jedna diode na jedno wejscie (w 64-punktowym module dZwignia przetacznika stuzy do naprzemiennego przetaczania funkgji
wyswietlania statuséw dwdch 32-punktowych grup sygnatéw.)

40-stykowe ztacze
32

0,088-0,3
150

01
27,8x110x106

279534

40-stykowe ztacze
32

0,088-0,3
150

0,12
27,8x110x106

307424

40-stykowe ztacze
64

0,088-0,3
180

0,13
27,8x110x106

279545

40-stykowe zacze
32

0,088-0,3
150

0,12
27,8x110x106

304546

40-stykowe wtyki oraz gotowe kable potaczeniowe; listwy z zaciskami sprezystymi jako zamienniki standardowych listew z zaciskami $rubowymi > patrz rozdziat 5
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Moduty cyfrowe

B Modutly szybkich wyjs¢ cyfrowych

Dane techniczne
Punkty wyjsciowe
Rodzaj wyjs¢
Roztozenie zaciskéw
wspdlnych

Metoda izolagji
Znamionowe napiecie wyjsciowe
Zakres napiec roboczych

punkty

Min. przetaczane obciazenie

Maks. przetaczane napiecie
Maks. prad wyjsciowy A
Prad wyjsciowy na grupe A

Prad rozruchowy

Prad uptywu w stanie OFF  mA

OFF— ON
ON— OFF
mechaniczna

(zas odpowiedzi

Trwatos¢
elektryczna

Maks. czestotliwos¢ przetaczania
Ttumienie przepiec
Bezpiecznik

Wskaznik zasilania

Iacze

Zajete punkty we/wy

Wiasciwy przekrdj -
przewodow

Zewnetrzne napiecie

rédtozasilania  prad  mA

Wewnetrzny pobér pradu -
(5VDQ)

Cigzar kg
Wymiary (SXWxG) mm

Dane do zaméwienia  Nrkat.

Akcesoria

20 miliondw przetaczen
300.000 przetaczeri lub
wiecej

3600 razy/h

O ==
=——
==

—

N5
RY10R2 RY18R2
16 8
Przekaznik Przekaznik
16 8
Przekaznik Przekaznik
24V DC/240V AC 24V DC/240V AC
5VDC(1mA) 5VDC(1mA)
125V DC/
264V AC 125V D(/264V AC
2 2
8 8
<10ms <10
<12ms <12

20 miliondw przetaczen
100.000 przetaczen lub
wiecej

3600 times/h

Moduty wyjs¢ cyfrowych

Dostepne sa rézne cyfrowe moduty wyjsciowe, w tym przekaznikowe,
tranzystorowe typu sink (zacisk wspdlny potaczony do bieguna dodat-
niego) i tranzystorowe typu source (zacisk wspdlny potgczony do bieguna
ujemnego). Napiecia obcigzenia obejmuja 240V AC oraz 5V do 24V DC

z r6znymi pragdami znamionowymi.

Cechy szczegélne:

® Moduty wyjsciowe z wyjsciami przekaznikami lub tranzystorowymi

® Zabezpieczenie przed przecigzeniem

® Podtaczenie sygnatéw wyjsciowych poprzez wyjmowane listwy zaci-
skowe lub ztacza

® Diagnostyka stanu przekaznika na potrzeby konserwacji prewencyjnej

® Modut wyjsciowy RY40PT5B z funkcja diagnostyczna, oferuje:
- wykrywanie zwarcia i odtaczenia wyjscia
- funkcja przerwania w przypadku btedu
- funkcja historii zdarzen i btedéw

RY2056
16

Triak

16

Itacze optoelektroniczne
100-240V AC

24V AC(100 mA)
100V AC(25 mA)
240V AC(25mA)

288V AC

0,6
438

<1,5(120V AQ),
<3(240VAQ)

1
1

Filtr RC

RY40NT5P
16

Tranzystor (sink)

16
Itacze optoelektroniczne

12-24VDC
10,2-28,8V DC

05
5
Prad jest ograniczony za

RY40PT5P
16

Tranzystor (source)

16
Iacze optoelektroniczne

12-24VDC
10,2-28,8V DC

05
5
Prad jest ograniczony za

RY40PT5B

16

Tranzystor z funkcjami
diagnostycznymi (source)
16

Iacze optoelektroniczne
24VDC
20,4-28,8V DC

05
5
Prad jest ograniczony za

pomoca zabezpieczenia przed pomoca zabezpieczenia przed pomocg zabezpieczenia przed

przecigzeniem
<0,1
<0,5ms

<1ms

Dioda Zenera

przecigzeniem
<0,1
<0,5ms

<Tms

Dioda Zenera

przecigzeniem
<03

<0,5ms
<1,5ms

Dioda Zenera

Wszystkie moduty posiadaja diode LED RUN i jedna diode LED na jedno wyjscie (w 64-punktowym module dZwignia przetacznika stuzy do naprzemiennego przetaczania funkgji
wyswietlania statuséw dwdch 32-punktowych grup sygnatéw.)

18-punktowa wymienna
listwa zaciskowa

16
0,3-0,75

450

0,22
27,8x106x131

279550

18-punktowa wymienna
listwa zaciskowa

16
0,3-0,75

430 (wszystkie punkty
wyjsciowe wiaczone)

0,22
27,4x98x90

308712

18-punktowa wymienna
listwa zaciskowa

16
0,3-0,75

250 (wszystkie punkty
wyjsciowe wiaczone)

0,40
27,4x98x112

308676

18-punktowa wymienna
listwa zaciskowa

16
0,3-0,75

12-24VDC
4 (przy 24V DC)

140

0,16
27,8x106x131

279547

18-punktowa wymienna
listwa zaciskowa

16
0,3-0,75

12-24V DC
16 (przy 24V D)

130

0,16
27,8x106x131

279551

18-punktowa wymienna
listwa zaciskowa

16
0,3-0,75

24V DC
87 (przy 24V DO)

190

0,24
27,8x106x131

301647

40-stykowe wtyki oraz gotowe kable potaczeniowe; listwy z zaciskami sprezystymi jako zamienniki standardowych listew z zaciskami Srubowymi > patrz rozdziat 5



——\
RYAINTZP
v
01234567

89ABCDEF
01234567
89ABCDEF

([ —
Dane techniczne RY41PT1P RY4INT2H*
Punkty wyjsciowe 32 32
Rodzaj wyjs¢ Tranzystor (source) Tranzystor (sink)
‘I}vosﬁglz:;clﬁ zaciskow punkty 32 3
Metoda izolagji IHacze optoelektroniczne Iacze optoelektroniczne
Inamionowe napiecie wyjsciowe  12-24V DC 5-24VDC
Zakres napiec roboczych 10,2-28,8V DC 4,25-28,8V DC
Min. przetaczane obciazenie = =
Maks. przetaczane napiecie — —
Maks. prad wyjsciowy A 01 0,2
Prad wyjéciowy na grupe A 2 2

Prad jest ograniczony za

Prad rozruchowy pomoca zabezpieczenia przed 0,7 A przez maks. 10 ms
przecigzeniem
Prad uptywu w stanieOFF  mA  <0,1 <01
OFF—ON <05ms <lps
(zas odpowiedzi
S ON—OFF <1ms <2ps
L, mechaniczna — —
Trwatos¢
elektryczna  — —
Maks. czgstotliwos¢ przefaczania  — —
Thumienie przepig¢ Dioda Zenera Dioda Zenera
Bezpiecznik — —

Wskaznik zasilania

Iacze 40-stykowe ztacze 40-stykowe ztacze
Zajete punkty we/wy 32 32

Wrasciwy przekrdj ) v v
przewodow mm* 0,088-0,3 0,088-0,3
Zewngtrzne napigcie 12-24VDC —
zédiozasilania  prad  mA 19 (przy 24V DC) _
Wewnetrzny pobér pradu

(5VD0) mA 190 420

Ciezar kg 0,11 0,12

Wymiary (SXWxG) mm  27,8x110x106 27,8x110x106
Dane do zaméwienia Nrkat. 279552 308707

Akcesoria

* Modut szybki

RY41INT2P RY41PT2H*

32 32

Tranzystor (sink) Tranzystor (source)
32 32

Itacze optoelektroniczne
12-24VDC 5-24VDC
10,2-28,8V DC 4,25-28,8VDC

Itacze optoelektroniczne

0,2 02
2 2
Prad jest ograniczony za

pomocg zabezpieczenia przed 0,7 A przez maks. 10 ms
przecigzeniem

<0,1 <0,1
<0,5ms <Tps
<Tms <2ys

Dioda Zenera Dioda Zenera

40-stykowe ztacze 40-stykowe ztacze

32 32

0,088-0,3 0,088-0,3
12-24VDC —

16 (przy 24V DC) =

180 410

0,11 0,12
27,8x110x106 27,8x110x106
279548 304547

Moduty cyfrowe

89 ABCDEF

aavoc
03

RY42NT2P
64
Tranzystor (sink)

32

IHacze optoelektroniczne
12-24VDC

10,2-28,8V DC

0.2

2

Prad jest ograniczony za

RY42PT1P
64
Tranzystor (source)

32

Iacze optoelektroniczne
12-24VDC

10,2-28,8V DC

0,1

2

Prad jest ograniczony za

pomoca zabezpieczenia przed pomocg zabezpieczenia przed

przecigzeniem
<0,1

<0,5ms
<Tms

Dioda Zenera

40-stykowe ztacze
32

0,088-0,3

12-24VDC
16 (przy 24V DC)

250
0,13
27,8x110x106

279549

przecigzeniem
<01

<0,5ms
<Tms

Dioda Zenera

Wszystkie moduty posiadaja diode LED RUN i jedna diode LED na jedno wyjscie (w 64-punktowym module dZwignia przetacznika stuzy do naprzemiennego przetaczania funkji
wyswietlania statuséw dwdch 32-punktowych grup sygnatéw.)

40-stykowe ztacze
64

0,088-0,3

12-24VDC
19 (przy 24V DQ)

290
0,13
27,8x110x106

279553

40-stykowe wtyki oraz gotowe kable potaczeniowe; listwy z zaciskami sprezystymi jako zamienniki standardowych listew z zaciskami Srubowymi > patrz rozdziat 5
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Moduty cyfrowe

B Modut mieszanych we/wy

Modut mieszanych we/wy

Jesli wymaganych jest tylko kilka wejs¢/wyjs¢, oprocz dedykowanych
cyfrowych modutéw wejsciowych i wyjsciowych dostepny jest mieszany
modut wejs¢/wyjs¢. Jest to doskonata alternatywa dla tych aplikacji, w kté-
rych duze znaczenie maja koszty.

—
RH42CANT2p W
RUN

RN
01234567
89ABCDEE
01234567
B9ABCDEF”
[

Cechy szczegélne:

® Ustawiany czas odpowiedzi wejscia

® Podtaczenie sygnatéw wejsciowych i wyjsciowych przez dwa 40-sty-
kowe ztacza

® Przetacznik do przemiennej sygnalizacji stanu wejs¢ lub wyjs¢

® Ochrona przed przegrzaniem

® Funkcja przerwania wejsciowego

é :

g ® Zabezpieczenie przed przecigzeniem wyjscia
0 _ 0
| —

Dane techniczne RH42C4NT2P
Wejscie DC
Punkty wejsciowe 32
Inamionowe napiecie wejsciowe VDC 24
ZInamionowy prad wejsciowy mA 4 (przy 24V D()
N napigcie vV =219
prad mA >3
OFF napiecie V <6
prad mA <1
Rezystancja wejsciowa kQ 53
ey OFF— ON ms  0,1-70 ms (regulowana przez uzytkownika)
ON— OFF ms  0,2—70 ms (regulowana przez uzytkownika)
Wyjscie tranzystorowe (sink)
Punkty wyjsciowe 32
Inamionowe napiecie wyjsciowe VDC 12-24VDC
Maks. prad wyjsciowy A 0,2/punkt, (tryb pracy: jednostka sterujaca), 2/zacisk wspélny
Maks. prad rozruchowy Prad jest ograniczony za pomoca zabezpieczenia przed przeciazeniem
Lo OFF— ON ms <5
(zas odpowiedzi N OFF -
Bezpiecznik —
) _ napiecie 12-24V DC
Zewnetrzne Zrodto zasilania = mA 16 (przy 24V D)
Funkcje zabezpieczajace Zabezpieczenie przed przeciazeniem, zabezpieczenie przed przegrzaniem
Informacje ogdine
Roztozenie zaciskow wspélnych punkty 32
Thumienie zaktdcen MQ 10
acze 40-stykowe ztacze
Wewnetrzny pobér pradu (5V DC) mA 220
Ciezar kg 0,13
Wymiary (SXWxG) mm  27,8x106x110
Dane do zaméwienia Nrkat. 279554
M 40-stykowe wtyki oraz gotowe kable potaczeniowe; listwy z zaciskami sprezystymi jako zamienniki standardowych listew z zaciskami Srubowymi

> patrz rozdziat 5



B Modutly szybkich wejs¢ analogowych

Dane techniczne

Punkty wejsciowe
Wejscie analogowe ;:)(;eme
Rozdzielczos¢
0Opornos¢ wejéciowa napicae
prad
Maks. sygnat napiecie
wejsciowy prad
wyjscie cyfrowe
Charakterystyka (wejscie napigciowe)
We/Wy wyjscie cyfrowe
(wejscie analogowe)
wejscie napieciowe

Maks. rozdzielczos¢ L
wejscie analogowe

Catkowita doktadnos¢

Wspdtczynnik temperaturowy
Maks. czas konwersji

Metoda izolagji

Zajete punkty we/wy

Ifacze

Wrasciwy przekroj przewodoéw

Wewnetrzny pobdr pradu (5V DC)
Ciezar

Wymiary (SXWxG)

Dane do zaméwienia

*Modut szybkich wej$¢ analogowych

= agr<

0> 4= a2t - W< -2

\\f{

I Oru —i< Oru —I< OFL — i< OFn — i<

)
mA

MQ
0
)

mA

mm?
mA

kg
mm

Nr kat.

&V (f

EF

ﬁ

7

T

=X

EEEREE

]

e

&
=

LT

R60AD4

4

-10-10
0-20
16-bit, binarnie ze

znakiem

1
250
+15
30

-32000-32000

0-32000

477w
190,7nA

+0,3 % (0-55°0),
+0,1% (20-30°C)

80 ps/kanat

R60ADVS

8
-10-10

16-bit, binarnie ze
znakiem

1

+15

-32000-32000

477w

0,3 % (0-55 °C),
+0,1% (20-30°C)

80 ps/kanat

Modutly funkgji specjalnych

Analogowe moduty serii MELSEC IQ-R stanowiga interfejs pomiedzy
zewnetrznymi sygnatami analogowymi i systemem sterowania. Dostepne

sg rézne moduty, ktdre spetniaja szeroki zakres wymagan.

Cechy szczegodlne:

® Do 16 kanatéw na jeden modut

® Szybkie probkowanie 5 ps, wysoka 16-bitowa rozdzielczos¢ (1/32000)

® Filtrowanie zaktécen o wysokiej czestotliwosci

® Udoskonalone funkcje alarméw i ostrzezen

® Funkcja rejestracji danych

® Skalowanie i przesuwanie wartosci cyfrowych bez uzywania programéw

® Galwaniczna izolacja kanatu

® |dealny do zastosowan wymagajacych szybkich i precyzyjnych badan

® Synchronizacja wielu kanatéw

R60ADI8

8

0-20

16-bit, binarnie ze
znakiem

250

30

0-32000

190,7 nA

+0,3 % (0-55°C),
+0,1% (20-30°C)

80 ps/kanat

Izolacja miedzy zaciskami we/wy i zasilaniem PLC za pomoc transoptora;
brak izolacji pomigdzy wejsciowymi kanatami analogowymi

16

18-punktowa wymienna
listwa zaciskowa

0,3-0,75

220
0,12
27,8x106x131

279556

16

18-punktowa wymienna
listwa zaciskowa

0,3-0,75

220
0,12
27,8x106x131

279558

16

18-punktowa wymienna
listwa zaciskowa

0,3-0,75

220
0,12
27,8x106x131

279561

R60AD8-G

8
-10-10
0-20

16-bit, binarnie ze
znakiem

1
250
+15
30

-32000-32000

0-32000

292
115,5nA

+0,1%

+35 ppm/°C(0,0035 %/°C)
10 ms/kanat

R60AD16-G

16
-10-10
0-20

16-bit, binarnie ze
znakiem

1
250
+15
30

-32000-32000

0-32000

292
115,5nA

+0,1%

+35 ppm/°C(0,0035 %/°C)
10 ms/kanat

Izolacja migdzy zaciskami we/wy i zasilaniem PLC
oraz miedzy analogowymi kanatami wejsciowymi za

pomocg transformatora

16
40-stykowe ztacze

0,088-0,3 (A6CON1/4)
0,088-0,24 (A6CON2)

330
0,19
27,8x106x110

285502

16
40-stykowe ztacze

0,088-0,3 (A6CON1/4)
0,088-0,24 (A6CON2)

520
0,26
56x106x110

285501

R60ADH4*

4
-10-10

0-20

16-bit, binarnie ze
znakiem

1
250
+15
30

-32000-32000

0-32000

1250V
500,0 nA

+0,2% (0-55°C),
+0,1% (20-30°C)

5 ps/4 kanaty

lzolacja migdzy
zaciskami we/wy

i zasilaniem PLC za
pomoca transoptora;
brak izolacji pomigdzy
wejsciowymi kanatami
analogowymi

16

18-punktowa
wymienna listwa
zaciskowa

0,3-0,75

730
0,20
27,8x106x131

308708

4-O!1D>3STIN e1as H
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Moduly funkgji specjalnych

B Moduly wyjs¢ analogowych

Dane techniczne

Punkty wyjsciowe

Wejscie cyfrowe

napiecie

prad

napiecie

prad

wyjscie napigciowe
wyjscie pradowe
wyjscie napieciowe
wyjscie pradowe

Wyjécie analogowe

Opornos¢ wejsciowa

Wartos¢ wejscia
cyfrowego

Maks. rozdzielczos¢

Catkowita doktadnos¢

Szybkos¢ przetwarzania

Metoda izolagji

Zajete punkty we/wy
Itycze

Wrasciwy przekroj przewodow

Zewnetrzny poh6r mocy

Wewnetrzny pobér pradu 5V DC
Ciezar
Wymiary (SxWxG)

Dane do zaméwienia

VDC
mA DC

pv
nA

mm?

mA

kg
mm

Nr kat.

34— <sn+ ZON AZ ZON NZ 20N NZ 20N

f

&V (f
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7

?g&r

K

=
e

=

&

&

=
&\

QB Hm np 4 F—wRHS = QA H— -4

A

R60DA4
4

16-bit, binarnie ze
znakiem

-10-10
0-20
1k0-5000
0-6000
-32000-32000
0-32000
125
350,9nA

+0,3 % (0-55°0),
+0,1%(20-30°0)

80 ps/kanat

R60DAH4
4

16-bit, binarnie ze
znakiem

-10-10

0-20

min. TkQ
0-600 0
-32000-32000
0-32000

+0,3% (0-55°0),
+0,1%(20-30°C)

80 ps/kanat

Moduty wyjs¢ analogowych serii MELSEC iQ-R niezawodnie dostarczajg
doktadnych sygnatéw analogowych. Réznorodne moduty (pradowe, napie-
ciowe, mieszane) pozwalaja spetni¢ wymagania catego szeregu aplikacji,
jak np. sterowac praca przetwornic czestotliwosci, albo stopniem otwarcia
zawordéw lub zasuw.

Szybsze, bardziej ptynne generowanie wstepnie zdefiniowanych
przebiegow

W analogowych modutach wyjsciowych przebiegi mozna tatwo zapisywac
za pomocg MELSOFT GX Works3. Pozwala to uzyskac bardziej ptynny, ciagty
sygnat wyjsciowy, ktory jest mozliwie najbardziej zblizony do precyzji wyma-
ganej dla aplikacji, takiej jak regulacja momentu obrotowego w prasie lub
wtryskarce. Wprowadzanie ksztattu fali do modutu jest proste i tatwe oraz nie
wymaga specjalnego programu do wyprowadzania wartosci analogowych,
takich jak sterowanie ciagta linig, co dodatkowo skraca czas programowania.

Cechy szczegélne:
® Do 16 kanatéw na jeden modut

® Wartosci mozna przesuwac lub skalowac bez koniecznosci pisania
programu - mozna je tatwo ustawi¢ za pomoca parametréw. Te proste
mozliwosci ustawier minimalizujg koszty opracowania programu, jak
réwniez rozmiaru programu.

R60DAVS R60DAI8 R60DA8-G R60DA16-G
8 8 8 16
16-bit, binarnie ze 16-bit, binarnie ze 16-bit, binarnie ze 16-bit, binarnie ze
znakiem znakiem znakiem znakiem
-10-10 — -12-12 -12-12
— 0-20 0-20 0-20
1kQ-500 Q — min. TkQ min. 1kQ
— 0-600 Q 0-6000Q 0-600Q
-32000-32000 = -32000-32000 -32000-32000
— 0-32000 0-32000 0-32000
125V — 125V 125V
= = 360,1nA 360,1nA

0, —55 ©f 0 —55 ©f
Dik@any  r0imaosen 01 201%
80 ps/kanat 80 ps/kanat 1 ms/kanat 1ms/kanat

Izolacja migdzy zaciskami we/wy a napieciem
zasilajacym PLC, miedzy analogowymi kanatami

Izolacja miedzy zaciskami we/wy a napieciem zasilajacym PLC za pomocg transoptora; brak izolacji miedzy
analogowymi kanatami wyjsciowymi; izolacja miedzy zewnetrznym Zrédtem zasilania a kanatami wyjscio-
wymi za pomoca transformatora.

16 16 16 16

18-punktowa wymienna  18-punktowa wymienna  18-punktowa wymienna  18-punktowa wymienna
listwa zaciskowa listwa zaciskowa listwa zaciskowa listwa zaciskowa
0,3-0,75 0,3-0,75

24V DG, +20 %, -15 %,

0,3-0,75 0,3-0,75

24VDC, +20%,-15%,  24VDC, +20%,-15%, 24V DG, +20 %, -15 %,

0,14A 0,14A 0,16 A 0,26 A

160 160 160 160

0,14 0,14 0,14 0,14
27,8x106x131 27,8x106x131 27,8x106x131 27,8x106x131
279557 307260 279560 279559

wyjsciowymi oraz miedzy zewnetrznym napieciem
zasilajacym i wyjsciowymi kanatami za pomoca

transformatora.

16

40-stykowe ztacze
0,088-0,3 (A6CON1/4)

0,088-0,24 (A6CON2)

24V DG, +20 %, -15 %,
036A

180
0,21
27,8x106x110

285504

48
40-stykowe ztacze
0,088-0,3 (A6CON1/4)

0,088-0,24 (A6CON2)

24V DG, +20 %, -15 %,
0,70A

250
0,32
56x106x110

285503



B Moduty analogowe do pomiaru temperatury

Dane techniczne

Kanaty wejsciowe

Whasciwe czujniki temperatury typ
Zakres pomiaru temperatur

Wartos¢ kalibracji temperatury

Maks. rozdzielczos¢ °C
Dokfadnos¢ kompensacji temp. zimnego zf3cza
Catkowita doktadnos¢

Maks. czas konwersji

Wejscie analogowes

Prad wyjsciowy pomiaru temperatury mA

Metoda izolacji

Detekcja roztaczenia

Zajete punkty we/wy

Iacze

Whasciwy przekrdj przewodow mm?
Wewnetrzny pobér pradu (5V DC) mA
Cigzar kg
Wymiary (SXWxG) mm

Dane do zaméwienia Nrkat.

R60RD8-G

8

Pt100, JPt100, Ni100, Pt50

Zalezy od zastosowanych czujnikéw temperatury

16-bit, binarnie ze znakiem: -2000-8500

0,1

Zaleznie od typu termopary

10 ms/kanat

8 kanaty

Izolaja miedzy wejsciami RTD a napieciem zasilajacym PLC
oraz miedzy kanatami wej$ciowymi RTD za pomocg transformatora
Wbudowany

16

40-stykowe ztacze

0,088-0,3 (A6CON1/4)

0,088-0,24 (A6CON2)

350

0,19

27,8x106x110

285505

Modutly funkgji specjalnych

Do tych modutéw mozna bezposrednio podtaczy¢ czujniki temperatury.
Moduty te przetwarzaja wielkosci analogowe na 16- lub 32-bitowe warto-
$ci pomiaru temperatury w formacie zmiennej binarnej ze znakiem.

Cechy szczegélne:

® Skalowanie bez uzycia programu

® Proces usredniania

® Funkcja wykrywania odtgczenia

® Funkcja wyjscia alarmowego

® Funkcja rejestrowania

® W przypadku wyjscia alarmu lub odtaczenia wystawiane jest przerwania
® Historia btedow i funkcja historii zdarzen

R60TD8-G
8
B,R,S,KEJTN

16-bit, binarnie ze znakiem: -2700-18200
B,R,S,N:0,3°CK,EJ,T:0,1°C
+1,0°C

30 ms/kanat

8 kanaty + kompensacja zimnego ztacza

maks. 1

Izolacja miedzy wejéciami termopary a napieciem zasilajacym PLC
oraz migdzy kanatami wejsciowymi termopar za pomoca transformatora
Wbudowany

16

40-stykowe ztacze

0,088-0,3 (A6CON1/4)

0,088—0,24 (A6CON2)

360

0,19

27,8x106x110

285506
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Moduly funkgji specjalnych

B Moduly do regulacji t

Dane techniczne

Wyjscie requlatora typ
Wejscia

Obstugiwane czujniki temperatury

Cykl prébkowania
Cykl wyjéciowy regulagji s

Filtr wejsciowy

Metoda regulacji temperatury
PID stata nastawa
zakres proporcjonalny P

PID staty zakres «zas catkowania |

czas rozniczkowania D

Zakres nastaw wartosci docelowej

Strefa nieczutosci zakresu nastaw

sygnat wyjsciowy (typu sink)
Znamionowe napiecie
obciazenia

maks. prad obciazenia

maks. prad rozruchu

maks. spadek napiecia
w stanie ON

Wyjécie
tranzystorowe

czas odpowiedzi

Metoda izoladji

Zajete punkty we/wy

Iacze

Wrasciwy przekréj przewodow mm?
Wewnetrzny pobér pradu (5V DC) mA
Ciezar kg
Wymiary (SXWxG) mm
Dane do zaméwienia Nrkat.

emperatury

&V (f

P\NZ o oz wi+ (oTp) (ol

Z—\ Q o\ @i+ nz >0z TR

\\f{

R60TCTRT2TT2

Tranzystor
4 kanaty

RKJT,S,BEN,ULPLI,
W5Re/W26Re

R60TCRT4

Tranzystor
4 kanaty

Pt100, JPt100

Przetaczalny miedzy 250 ms a 500 ms/4 kanaty

0,5-100
1-100s

(0s: filtr wejsciowy wytaczony OFF)

0,5-100
1-100s

(0s: filtr wejsciowy wytaczony OFF)

Regulacja PID ON/OFF impulsowa lub 2-stanowa
Mozliwa nastawa z automatycznym dostrajaniem

0,0-1000 % (0 %: 2-stanowa)

0-3600 s (ustawienie 0 dla regulacji

0,0-1000 % (0 %: 2-stanowa)
0-3600s (ustawienie 0 dla regulagji

Moduty regulacji temperatury serii MELSEC iQ-R idealnie nadajg sie do

zastosowan wymagajacych bardzo stabilnej i czutej regulacji temperatury.
W tej serii wystepuja moduty z wejsciami do termopar oraz z wejsciami do
RTD i sg dostepne w wersji z funkcja wykrywania odtaczenia (przepalenia)

grzatki lub bez tej funkgiji.

Cechy szczegoélne:

©® Mozliwy wybor réznych trybow sterowania

® Latwa ustawianie parametréw za pomocg GX Works3

® Funkcja autotuningu do ustawiania odpowiednich statych regulatora PID.

® Funkcja korekty czujnika
® Funkcja skalowania

® Funkcja wykrywania odfgczenia (przepalenia) grzatki

® Nieuzywane kanaty mozna wykorzysta¢ do pomiaru temperatury.

® Mozliwos¢ koordynacji zinnym modutem regulatora temperatury

® Tryb zgodny z Q pozwala na wykorzystanie istniejacych programéw dla

modutu MELSEC System Q.
® Historia btedow i funkcja historii zdarzen

R60TCTRT2TT2BW
Tranzystor
4 kanaty

RK TS, B EN,U,LPLI,
W5Re/W26Re

0,5-100

1-100s
(0s: filtr wejsciowy wytaczony OFF)

0,0-1000 % (0 %: 2-stanowa)
0-3600 s (ustawienie 0 dla regulacji

PiPD) PiPD) PiPD)

0-3600s (ustawienie O dlaregulacji ~ 0-3600 s (ustawienie O dlaregulacji 03600 s (ustawienie 0 dla requlacji
PiPI) PiPIl) PiPI)

W zakresie pomiarowym uzytej termopary/platynowego termometru oporowego

0,1-10,0% 0,1-10,0% 0,1-10,0%

Impuls ON/OFF Impuls ON/OFF Impuls ON/OFF

10-30V DC 10-30V DC 10-30V DC

0,1A/1 punkt, 0,4 A/wspélny 0,1A/1 punkt, 0,4 A/wspélny 0,1 A/1 punkt, 0,4 A/wspdlny
400 mA, 10 ms 400 mA, 10ms 400 mA, 10 ms
0,1VDC(TYP)0,1A 0,1VDC(TYP)0,1A 0,7VDC(TYP)0,1A

2,5VDC (MAKS.) 0,1A 2,5V DC(MAKS.) 0,1A 2,5VDC(MAKS.) 0,1A

OFF — ON: <2 ms
ON— OFF: <2 ms

OFF — ON: <2 ms
ON— OFF: <2 ms

OFF — ON: <2 ms
ON— OFF: <2ms

R60TCRT4BW

Tranzystor
4 kanaty

Pt100, JPt100

0,5-100

1-100s
(0s: filtr wejsciowy wytaczony OFF)

0,0-1000 % (0 %: 2-stanowa)

0-3600 s (ustawienie 0 dla regulacji
PiPD)

0-3600 s (ustawienie 0 dla regulacji
PiPI)

0,1-10,0 %
Impuls ON/OFF

10-30V DC

0,1A/1 punkt, 0,4 A/wspélny
400 mA, 10 ms
0,7VDC(TYP)0,1A

2,5V DC(MAKS.) 0,1A

OFF — ON: <2 ms

ON — OFF: <2ms

Izolacja miedzy zaciskami wejsciowymi a napieciem zasilajacym PLC oraz miedzy kanatami wejsciowymi za pomoca transformatora

16

18-punktowa wymienna listwa
zaciskowa

0,3-0,75

280

0,22
27,8x106x110

290202

16 32

18-punktowa wymienna listwa Dwie 18-punktowe wymienne listwy
zaciskowa zaciskowe ze Srubami

0,3-0,75 0,3-0,75

280 310

0,22 0,34

27,8x106x110 56x106x110

290203 290204

32

Dwie 18-punktowe wymienne listwy
zaciskowe ze $rubami

0,3-0,75
310

0,34
56x106x110

290225



B Moduty szybkich licznikow

Dane techniczne
Wejscia licznikowe

fi
Zliczanie sygnatu —

wejsciowego poziomy sygnatu

Maks. czestotliwosc zliczania kHz
Maks. szybkos¢ zliczania

Zakres zliczania

Typ licznika
Zakres poréwnar

Zewnetrzne wejscia
cyfrowe wartosci znamionowe

Zewnetrzne wyjécia cyfrowe

(sygnat koincydencji)

Zajete punkty we/wy

Iacze

Wrasciwy przekroj przewodow mm?
Wewnetrzny pobdr pradu (5V DC) mA
Ciezar kg
Wymiary (SXWxG) mm
Dane do zaméwienia Nrkat.
Akcesoria

RD62P2

2

Modutly funkgji specjalnych

Moduty szybkich licznikéw serii MELSEC iQ-R sa w stanie zlicza¢ impulsy
wejsciowe DC o czestotliwosci do 200 kHz, a w przypadku wejscia réznico-
wego do 8 MHz. Stosowane wraz z precyzyjnym enkoderem inkremental-
nym umozliwiaja takze realizacje funkgji $ledzenia pozycji.

Funkcja pomiaru impulséw umozliwia mierzenie dtugosci cyklu sygnatu

impulsowego.

Cechy szczegodlne:

® Kod impulsu lub pomiar impulséw

® Szybkie wyjscie PWM do 200 kHz przy minimalnej szerokosciimpulsu 100 ns

RD62P2E
2

RD62D2
2

Wejscie 1-fazowe (wielokrotnosc 1/2), zgodnie/przeciwnie do ruchuwskazowek zegara, wejscie 2-fazowe (wielokrotnos¢ 1/2/4)

5/12/24V DC(2-5mA)

200
200 kHz

32-bit, binarnie ze znakiem
-2147483648-2147483647

Wyjscie tranzystorowe (sink)
32-hit, binarnie ze znakiem
Nastawianie, uruchomienie dziatania

5/12/24V DC(7-10 mA)

2 wyjécia 12/24V DC/kanat
0,5 A/wyjécie

2 Mzacisk wspélny (sink)
16

40-stykowe ztacze

0,088-0,3 (A6CON1/4)
0,088-0,24 (A6CON2)

110
0,11
27,8x106x110

279566

5/12/24V DC(2-5mA)

200
200 kHz

32-bit, binarnie ze znakiem
-2147483648-2147483647

Wyjécie tranzystorowe (sink)
32-bit, binarnie ze znakiem
Nastawianie, uruchomienie dziatania

5/12/24VDC(7-10 mA)

2 wyjscia 12/24V DC/kanat
0,1 A/wyjscie

0,4 A/zacisk wspdlny (source)
16

40-stykowe ztacze

0,088-0,3 (A6CON1/4)
0,088-0,24 (A6CON2)

200
0,12
27,8x106x110

279568

40-stykowe ztacze oraz gotowe kable potaczeniowe > patrz rozdziat 5

Réznicowy nadajnik linii
RS422A, standard EIA
200

8 MHz

32-bit, binarnie ze znakiem
-2147483648-2147483647

Wyjscie tranzystorowe (sink)
32-bit, binarnie ze znakiem
Nastawianie, uruchomienie dziatania

5/12/24V DC(7-10 mA)
(RS422A)

2 wyjscia 12/24V DC/kanat
0,5 A/wyjscie

2 A/zacisk wspdlny (sink)
16

40-stykowe ztacze

0,088-0,3 (A6CON1/4)
0,088-0,24 (A6CON2)

170
0,12
27,8x106x110

279567
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Moduly funkgji specjalnych

B Moduly pozycjonujace

Dane techniczne
Liczba sterowanych osi

Interpolacja

impulséw/s

jednostki danych

metoda

zakres sterowania

Pozycjonowanie

predkos¢

ksztattowanie rozpedzania/hamowania

czas rozpedzania i hamowania ms
(zas startu
maks. czestotl. impulsow Kimp./s
wyjsciowych

Rodzaj wyjs¢

Sygnat wyjsciowy

Podtaczenie zewnetrzne

2

Wrasciwy przekrdj przewodow mm
Wewnetrzny pobér pradu (5V DC) A
Zajete punkty we/wy

Ciezar kg
Wymiary (SXWxG) mm

Dane do zaméwienia Nrkat.

Akcesoria

RD75D2 RD75D4
2 4

2-osiowa interpolacja liniowa,
2-osiowa interpolacja kotowa

600 600

W zaleznosci od typu podtaczonego wzmacniacza, seria MELSEC iQ-R
oferuje dwa typy modutéw pozycjonujacych: z wyjsciem tranzystoro-
wym i z wyjsciem réznicowym. Moduly zapewniaja transmisje sygnatéw

z predkoscig do 5 Mimp./s. Moduty z wyjsciem réznicowym obstuguja
potaczenia o dtugosci nie przekraczajacej 10 m. Moga by¢ uzywane

w trybie sterowania pozycja lub predkoscig obrotowa i zapewniaja funkcje
interpolacji liniowej, kotowej oraz srubowej, wymaganej w skomplikowa-
nych systemach frezowania gwintéw.

Cechy szczegoélne:

® Rézne typy pozycjonowania
® Wiele opcji uruchamiania

® Interpolacja $Srubowa

2-/3-/4-osiowa interpolacja liniowa,
2-osiowa interpolacja kotowa,
3-osiowa interpolacka srubowa

RD75P2
2

2-osiowa interpolacja liniowa,
2-osiowa interpolacja kotowa

600

Sterowanie Punkt do Punktu: dane bezwzgledne i/lub przyrostowe;
przetaczanie pomiedzy trybem sterowania pozycja i trybem sterowanie predkoscia: dane bezwzgledne i/lub przyrostowe;
przefaczanie sterowaniem pozycji i predkosci: przyrostowe
kontrola $ciezki: dane bezwzgledne i/lub przyrostowe

Pozycjonowanie bezwzgledne:
-2 147483 648 —2 147 483 647
-214748364,8 — 214748 364,7
-21474,83648 —21474,83647
0 —359,99999

Metoda przyrostowa:
-2147 483648 — 2147 483 647
-214748364,8 —214748364,7
-21474,83648 —21474,83647
-21474,83648 —21474,83647

Sterowanie z przefaczaniem predkos¢/potozenie:
0-2147 483 647 impulsow
0-214748364,7 ym
0-21474,83647 cali
0-—21474,83647 stopni ©

1 -5000000 impulséw/s
0,01 —20000000,00 mm/min
0,001 —300000,000  stopni/min
0,001 —200000,000 cali/min

impulséw
um

ali
stopni

impulséw
pm

ali
stopni

Liniowe przy$pieszanie/hamowanie, przyspieszanie/hamowanie wedtug krzywej S

1-8388608 (mozliwe zadanie 4 wzorcow)

0,3-1,8 ms (w zaleznosci od rodzaju sterowania); 8-20 yis z funkcja szybkiego startu

200 5000

Wzmacniacz réznicowy
Seria impulsow
40-stykowe ztacze

0,088-0,3 (A6CON1/4)
0,088-0,24 (A6CON2)

Wzmacniacz réznicowy
Seria impulsow
40-stykowe ztacze

0,088-0,3 (A6CON1/4)
0,088-0,24 (A6CON2)

200

Otwarty kolektor
Seria impulsow
40-stykowe ztacze

0,088-0,3 (A6CON1/4)
0,088-0,24 (A6CON2)

RD75P4
4

2-/3-/4-osiowa interpolacja liniowa,
2-osiowa interpolacja kotowa,
3-osiowa interpolacka srubowa

600

5000

Otwarty kolektor
Seria impulsow
40-stykowe ztacze

0,088-0,3 (A6CON1/4)
0,088-0,24 (A6CON2)

0,38 0,54 0,42 0,78

32 32 32 32

0,14 0,15 0,15 0,15
27,8x106x110 27,8x106x110 27,8x106x110 27,8x106x110
279564 279565 279562 279563

40-stykowe ztacze oraz gotowe kable potaczeniowe > patrz rozdziat 5

(1) Sterowanie przetaczaniem predkos¢-pozycja (tryb ABS): 0-359,99999 stopni. Tryb ABS moze by¢ uzywany tylko wtedy, gdy jednostka sterujaca jest stopien.



Modutly funkgji specjalnych

B Moduty Simple Motion

Dane techniczne
Liczba sterowanych osi

Funkcje interpolagji

Sie¢ serwowzmacniaczy
Serwowzmacniacz
Cykl sterowania

metoda

sterowanie ksztattem
przyspieszania/hamowania

kompensacja

Pozycjonowanie

Liczba punktéw pozycjonowania

Zewnetrzne sygnaty wejsciowe

Funkgja profilu  obszar przechowywania
krzywkowego  danych krzywki
Zajete punkty we/wy

Iycze

Whasciwy przekréj przewodow

Liczba modutéw Simple Motion w jednym systemie

Wewnetrzny pobér pradu (5V DC)
Cigzar
Wymiary (SXWxG)

Dane do zaméwienia

Seria MELSEC iQ-R oprécz standardowych modutéw pozycjonujacych
zawiera takze moduty Simple Motion. Rézne funkcje sterujace, takie jak
regulacja predkosci, momentu obrotowego, sterowanie synchroniczne

i sterowanie krzywkowe, wczesniej mozliwe tylko w przypadku kontrole-
réw ruchu, sa teraz dostepne w modutach Simple Motion.

Funkcje te moga by¢ realizowane za pomocg prostego doboru parame-
tréow i poprzez program PLC.

Cechy szczegodlne:

® Rozne tryby sterowania potozeniem

® Sterowanie powrotem do pozycji wyjsciowej
® Zaawansowane sterowanie synchroniczne

® Wykrywanie znacznika

® Sterowanie momentem/predkoscia obrotowa (sterowanie wciskaniem)

® Sterowanie reczne (JOG, impulsowanie lub reczna obstuga generatora
impulséw)
® Potaczenie z CC-Link IE Field redukuje okablowanie RD77GF

RD77GF4 RD77GF8 RD77GF16 RD77GF32 RD77MS2 RD77MS4 RD77MS8 RD77MS16
4 8 16 32 2 4 8 16
Interpolacja liniowa do 4 osi, interpolacja kotowa do 2 osi, :‘r:?:m al cl}:{owa Interpolacja liniowa do 4 osi,

interpolacja helikalna do 3 osi N interpolacja kotowa do 2 osi

(C-LinkIEField ~ CC-LinkIEField ~ CC-LinkIEField ~ CC-Link IEField ~ SSCNETIII/H SSCNETINI/H SSCNETII/H SSCNETII/H

MR-J4-GF(-RJ) MR-JE-B/MR-J4(W2/W3)-B przez SSCNETIII/H
ms 0,5,1,0,2,0,40 05,1,0,20,40  0,444,0,888,1,777,3,555

Sterowanie PTP (punkt do punktu), okreslanie potozenia (liniowe i kotowe), sterowanie predkoscia, sterowanie predkoscia/potozeniem, sterowanie potozeniem/predko-
$cig, sterowanie predkoscia/momentem, rozszerzone sterowanie synchroniczne

Liniowe przyépieszanie/hamowanie, przy$pieszanie/hamowanie wedtug krzywej S

Kompensacja luzu nawrotnego, elektroniczna przektadnia, funkja przejécia obok

Nr kat.

600 na o$ (Wszystkie wspdtrzedne punktow pozycjonowania mozna ustawic za
pomoca pamieci buforowej.)

Urzadzenia zewnetrzne, takie jak enkoder lub zdalne wejscia/wyjscia, potaczone
53 za posrednictwem sieci CC-Link IE Field

3 MBajty, maks. 1024 (zalezy od rozdzielczosci

600 na os (Wszystkie wspotrzedne punktéw pozycjonowania mozna ustawic za
pomoc programu GX Works3 lub PLC).

1 koder, A/B fasy, 4 wejscia cyfrowe [DI1-DI4]

256 kbajtow, maks. 256 (zalezy od rozdzielczosci

32 32 32 64 32 32 32 32
Iacze RJ45 Itacze RJ45 Itacze RJ45 Itacze RJ45 40-stykowe ztacze  40-stykowe ztacze  40-stykowe ztacze  40-stykowe ztacze
0,088-0,3 0,088-0,3 0,088-0,3 0,088-0,3 0,088-0,3 0,088-0,3 0,088-0,3 0,088-0,3

i (A6CON1/4) (A6CON1/4) (A6CON1/4) (A6CON1/4) (A6CON1/4) (A6CON1/4) (A6CON1/4) (A6CON1/4)
0,088-0,24 0,088-0,24 0,088-0,24 0,088-0,24 0,088-0,24 0,088-0,24 0,088-0,24 0,088-0,24
(A6CON2) (A6CON2) (A6CON2) (A6CON2) (A6CON2) (A6CON2) (A6CON2) (A6CON2)
8 8 8 8 8 8 8 8

A 11 11 11 11 1,0 1,0 1,0 1,0
kg 023 0,23 0,23 0,23 0,22 0,23 0,23 0,23
mm  27,8x106x110 27,8x106x110 27,8x106x110 27,8x106x110 27,8x106x110 27,8x106x110 27,8x106x110 27,8x106x110

295077 295078 295079 304200 280229 280230 280231 280232
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Moduly funkgji specjalnych

B Moduly interfejsow

Dane techniczne

Typ interfejsu

% CH1 ‘ o
R
H I
2ff|e:
2 .
% 2
CH2| o
v
(ofis
S
B
% s|a
Gfs 1
g 2
[k :
o|R
D 4
LA 5
o (P
8 7
RJ71C24

kanaty 1 Zgodnos¢ z RS232 (9-stykowe gniazdo D-Sub)
kanaly2 Zgodnoscz RS422/485 (2-czesciowa listwa zaciskowa)

Moduty komunikacji szeregowej umozliwiajg prowadzenie transmisji
z urzadzeniami szeregowymi z maksymalng predkoscia 230,4 kbit/s na
kanat. Protokoty komunikacyjne, takie jak Modbus®, obstugiwane sa

poprzez zdefiniowane wczesniej funkcje protokotu.

Cechy szczegoélne:

® Rozne tryby komunikacji (protokét MC, wstepnie zdefiniowany protokdt,

komunikacja bezprotokotowa)
® Funkcja wsparcia debugowania

RJ71(24-R2

Zgodnos¢ z RS232 (9-stykowe gniazdo D-Sub)
Zgodnos¢ z RS232 (9-stykowe gniazdo D-Sub)

Petnodupleksowa/pétdupleksowa
Start/stop

Maks. 15

RS232:1:1

1 bit startu, 7 lub 8 bitow danych,
1 lub 0 bitéw parzystosci, 11ub 2 bity stopu

Kontrola parzystosci, suma kontrolna, parzystos¢ pozioma, 16-bitowy CRC (dla Modbus®)

Dostepny
Dostepny

32

200

0,14
27,8x106x110

Tryb komunikagji Petnodupleksowa/pétdupleksowa
Synchronizacja Start/stop
» predkos¢ bit/s 1200/2400/4800/9600/14400/19200/28800/38400/57600/115200/230400

(T,f::;c'ﬂ"la odlegloscRS232 m Maks.15

odlegtos¢RS422/485 m  Maks. 1200 (jezeli uzywane s3 oba kanaty)
Konfiguracja siedi 5223/18]5 1:1; iy n:1; min
Sy } IbLJILS(;al)rlttl:)’vZ ;I)l;l:zzst;ggzlv ?alzgc;'bity stopu
Wykrycie btedu
Sterowanie DTR/DSR Do RS232
X ON/X OFF (DC1/DG3) Dostepny
Lajete punkty we/wy 32
Wewnetrzny pobér pradu (5V DC) mA 310
Cigzar kg 0,16
Wymiary (SXWxG) mm  27,8x106x110
Dane do zaméwienia Nrkat. 279573

279574

RJ71C24-R4

Zgodnosc z RS422/485 (2-czesciowa listwa zaciskowa)
Zgodnosc z RS422/485 (2-czesciowa listwa zaciskowa)
Petnodupleksowa/pétdupleksowa

Start/stop

Maks. 1200 (jezeli uzywane s3 oba kanaty)
RS422/485: 1:1; 1:n; n:1; m:n

1 bit startu, 7 lub 8 bitow danych,
11ub 0 bitow parzystosci, 1lub 2 bity stopu

Dostepny

32

420

0,13
27,8x106x110

279575



Modutly funkgji specjalnych

B Moduly sieciowe

Moduty oraz interfejsy sieciowe z serii MELSEC Komunikacja sieciowa z plynnym protoko-  Cechy szczegdlne:

iQ-R oferuja szeroka game potaczen z roznymi tem komunikacyjnym (SLMP *) ® W przypadku CC-Link IE duza szybko$¢

protokotami topologiami sieci, zapewniajac Dzieki SLMP mozna uzyskac ciaglty dostep do 1 Gbit/s i duza przepustowosc¢ 128 k stow

réznym aplikacjom najlepiej dopasowane tomd dzani dukeia. st ik . . L

rozwiazanie. Podstawa tej serii jest rodzina sieci Systemow zarzadzania produkcjg, sterownikow ® Potaczenie zdwoma oddzielnymi sieciami za
programowalnych i innych urzadzen wykorzy- pomoca jednego modutu

CC-Link IE, ktora jest otwarta siecig przemystowa

poziomu sterowania i poziomu obiektowego stujacych ta sama metoda, eliminujac obawy

®Ci fro
o hierarchie i granice sieci. Takie zadania, jak Ciagta facznos¢ sieciowa (SLMP)

topologii Eth t i szybkosci 1 Gbit/s. ;
O topologli Ethernet I szybkosd it/s monitorowanie maszyn, gromadzenie danych ® Funkgja Loop-back
i konserwacja moga by¢ wykonywane prak- ® Automatyczne wznowienie potaczenia po
tycznie z dowolnego miejsca w sieci. Urzadze- wymianie uszkodzonej stacji

nia Ethernet zgodne z SLMP, takie jak czujnik
widzenia maszynowego lub sterownik RFID,
uzywane razem z modutem Ethernet, moga by¢
potaczone z siecig obiektowg CC-Link IE bez
dalszego dodawania jeszcze jedne;j sieci.

® Obstuguje standardowe interfejsy, takie jak
RS232iRS422/485

* SLMP (Protokdt ptynnego przesyfania komunikatow): Jest protokotem
klient/serwer, ktéry umozliwia komunikacje pomiedzy urzadzeniami
kompatybilnymi z Ethernetem i CC-Link IE.

4-O!1D>3STIN e1as H

Modut Ethernet Modut CC-Link
Modut Dane techniczne Nrkat. Modut Dane techniczne Nr kat.
RIZIENT 1 Ghit/s, 100/10 Mbit/s, sieci wielokrotne, kabel Ethernet 279570 RJ61BT11 Maks. 10 Mbit/s, stacja master/local (CC-Link Ver.2) 279572
(kategoria 5e lub wyzsza, podwdjnie ekranowana/STP)
Modut Profinet
Modut CC-Link IE control
Modut Dane techniczne Nr kat.
Modut Dane techniczne Nr kat, RIZIPNO2* Modut master sieci Profinet 308713
1 Ghit/s, stacja sterujaca/normalna, kabel Swiattowodowy,
RI71GP21-SX podwadjna petla, ktdry spetnia standard 1000 BASE-SX: 279571
Swiattowdd wielomodowy (GI) .
Y Modut Profibus DP
Modut Dane techniczne Nr kat.
Modut CC-Link IE Field RI71PB9TV* Modut master/slave sieci Profibus 308714
Modut Dane techniczne Nr kat.
E 1 Ghit/s, modut master/slave, kabel Ethernet (Category Se
AR or higher, double shielded/STP) e Modut CANopen
Modut Dane techniczne Nr kat.
RI71CN9T* Modut komunikacyjny CANopen 308735

Zdalna stacja gtéwna CC-Link IE Field
* Aby ustali¢ dostepnos¢ tych modutow, nalezy skonsultowac sie z lokalnym przedstawicielem Mitsubishi Electric

Modut Dane techniczne Nr kat.

1 Ghit/s, stacja odlegta, kabel Ethernet (kategoria 5e lub 297947
wyisza, podwdjnie ekranowana/STP)

RJ72GF15-T2
Modut master AnyWireASLINK

Modut Dane techniczne Nr kat.
RI5TAW12AL Sie¢ poziomu czujnikow 301856



Moduly funkgji specjalnych

B Modut interfejsu MES

Wraz z ciggle zmieniajacymi sie trendami w produkgji, poprawa wydajnosci
maszyn i utrzymanie jakosci produkgji dzieki mozliwosci drobiazgowego
$ledzenia produktdw, staty sie zasadniczg czescia procesu produkcyjnego.
Wymagania te spetniajg moduly interfejsu MES, zapewniajac bezposred-
nig tacznosc¢ z bazami danych dla systemoéw IT i utatwiaja automatyczne
generowanie tekstu SQL* przy uzyciu intuicyjnego oprogramowania kon-
figuracyjnego. Moduty umozliwiajg bezposrednie wprowadzanie danych
produkcyjnych z hali produkcyjnej do rekordéw bazy danych, zapewniajac
na przyktad status produkcji w czasie rzeczywistym, ktéry umozliwia szyb-
sz reakcje na problemy zwigzane z procesem wytwarzania.

* Structured Query Language (SQL) to jezyk programowania przeznaczony do zarzadzania danymi w relacyjnej
bazie danych.
Cechy szczegélne:

® Rozbudowana obstuga danych od systeméw poziomu produkgji do
systemow proceséw biznesowych

® Bezposredni dostep do baz danych systemu IT

® Dane produkcyjne wprowadzane bezposrednio do bazy danych

® Koszty konfiguracji systemu zmniejszone o 65 % (zatozenie oparte na
typowej architekturze sterowania).
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Dane techniczne RD81MES96
Typ modutu Modut interfejsu MES
Metoda transmisji Ethernet
Interfejs typ  1000BASE-T/100BASE-TX/T0BASE-T (2 kanaty)
obstugiwane bazy danych Oracle® Database, Microsoft® SQL Server, Microsoft® Access

. transmisja tekstu SQL SELECT, INSERT, UPDATE, DELETE, Multi-SELECT, STORED PROCEDURE
Pofaczenie obszar dziatania komunikagji
bazq danych zbaza danych 65536

dostepny modut procesora Seria iQ-R (bezposredni, zdalny), System Q (zdalny), seria L (zdalny)

Odstep bardzo szybkie
probko-  probkowanie danych

wania prébkowanie danych
danych 0g6Inych

probkowanie danych ogélnych Czyta/zapisuje dane z/do bazy danych systemu informacyjnego hosta
probkowanie danych ogélnych Czyta/zapisuje dane pamieci operandéw modutu CPU
monitorowanie warunkéw

ms  Synchronizacja z czasem skanowania programu sekwencyjnego, 1-900

s 0,1-0,9,1-3600

Monitoruje wartosci czasu lub sktadniki znacznikéw operandéw itd. i uruchamia zadania, gdy warunek wyzwalania zmienia sig z FALSZ na PRAWDA (warunek jest spetniony)

wyzwalania

Funkgj i f

unkga gl;;{;cgha AFEREIENTE Wykonuje cztery operacje arytmetyczne, uzyskuje pozostatos¢, wykonuje operacje na ciagu znakow itp.
wykonanie programu Poprzez modut interfejsu MES uruchamia program na serwerze
By e Jesliz powodu przerwania potaczenia miedzy modutem interfejsu MES a baza danych lub z powodu jej uszkodzenia dane nie moga by¢ transmitowane, zostana zbuforowane i
Y dany jesli zaktécenie lub usterka zostanie rozwiazane - zostang powtdrnie wystane.

Zajete punkty we/wy 32

Wewnetrzny pobér pradu (5V DC) mA 1250

Ciezar kg 025

Wymiary (SXWxG) mm 27,8x106x110

Dane do zaméwienia Nrkat. 295423



B Serwer aplikacji C

Modutly funkgji specjalnych

Serwer aplikacji C oparty jest na platformie sterownika C z serii iQ-R, a
dzieki solidnemu systemowi operacyjnemu pozwolit Mitsubishi Electric
dokonac gigantycznego skoku w przysztosc facznosci w chmurze. Serwer
aplikacji C zostat opracowany w oparciu o nowoczesne ustugi sieciowe i
obstuguje wszystkie rodzaje wymagan loT. Jego mocne strony to zbieranie
informacji w czasie rzeczywistym, dostarczanie analiz i dostarczanie wyni-
kéw do réznych systeméw chmurowych.

Serwer aplikacji C obstuguje:

® Event Handler - Asynchroniczny dwukierunkowy protokét HTTP(S)

® Strony serwera LUA, w tym wirtualna maszyna LUA

® Klient/serwer SSL/TLS, w tym certyfikat SSL

® Baza danych Raima, SQLite, MySQL i Redis

® Ustugi sieciowe - JSEIN-RPC, XML-RPC i SOAP

® Biblioteki klienckie HTTP (S)

® Klient i serwer (bezpieczne) TCP Socket API

® Klient poczty (SMTP)

Dane techniczne
Rodzaj transmisji
Interfejs

Bazy danych

Funkcja

Ciezar
Wymiary (SXWxG)

Dane do zaméwienia

Serwer aplikagji C dla R12CCPU-V
Ethernet, Szeregowa

1000BASE-T, T00BASE-TX, 10BASE-T, RS232
SQLite3, MySQL, Redis

Obstuga funkji biblioteki CPU Ci MD
Funkge specyficzne dla CAS

HTMLS

Websocket

Lua API

Strony serwera LUA

Parser XML

Funkgja obstugi zdarzen

REST, AJAX, SOAP, JSEIN, XML-RPC Web-Services
WebDAV

SMTP, SMTPS, STARTTLS

SSL, Shark SSL

SMQ

PikeHTTP

kg 035
mm  106x56x110

Nrkat. 308736
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Moduly funkgji specjalnych

B Modut szybkiego rejestratora danych

Funkcja akwizycji danych procesowych tego modutu szybkiego rejestro-
wania danych przyczynia sie do poprawy jakosci i wydajnosci produkgiji,

a tym samym do optymalizacji proceséw produkcyjnych. Modut umozliwia
rejestrowanie réznych danych, takich jak formaty tekstowe Unicode, CSV

i BIN, ktore, dzieki funkcji automatycznego generowania raportéw, mozna
wykorzysta¢ do zgtaszania raportéw w arkuszu kalkulacyjnym: Dane

w formacie tekstowym BIN mozna przenies¢ bezposrednio do Microsoft®
Windows® Excel®. Pliki z zebranymi danymi mozna réwniez automatycznie
wysyfac na serwer FTP lub bezposrednio do folderu w systemie Microsoft®
Windows®.

Cechy szczegoélne:

® Rejestrowanie danych zsynchronizowane z czasem skanowania systemu
sterowania

® fLatwiejsza analiza przyczyn zrédtowych
® Wykorzystaj dane do réznych proceséw analizy i konserwacji
® Wbudowane ztacze pamieci SD
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Dane techniczne RD81DL96

Dostepne moduty procesoréw Seria iQ-R (bezposredni, zdalny), System Q (zdalny), seria L (zdalny)
® Synchronizacja z czasem skanowania programu sekwencyjnego
ms @ 0,5-0,9,1-32767 (wyzwalane rejestrowanie danych)
® 2-32767 (ciagte rejestrowanie danych)
® (,1-0,9,1-32767
® Specyfikacja przedziatu czasu (sprecyzowac godzing/minute/sekunde)

L ) Catkowita ilos¢ danych: 32768 (na ustawienie: 1024)
Ilos¢ prébkowa- e ® (atkowita ilos¢ adresow operandow: 32768 (na ustawienie: 4096)

bardzo szybkie prébkowanie

Odstep probko- danych
wania danych

prébkowanie danych ogéinych s

nych danych X ) ) ® (atkowita ilos¢ danych: 65536 (na ustawienie: 1024)
prébkowanie danych ogdlnych ® (atkowita ilos¢ danych: 262144 (na ustawienie: 4096)
rejestracja danych W okreslonych odstepach czasu prébkowania danych rejestruje wartosci operandow CPU.
logowanie zdarzen Monitoruje wartosci operandéw probkowane z modutu CPU i rejestruje zdarzenia, ktdre wystapity.
Funkga raport Probkowane dane wyprowadza przez modut szybkiego rejestratora danych w postaci pliku Excela®.
Korzystajac z plikow receptur przechowywanych na karcie pamieci SD, wykonuje nastepujace operacje:
receptura ® Wartosci operanddw zapisane na plikach receptur przenosi do operandéw w module CPU.
® Wartosc operandow przenosi z modutu CPU do plikéw receptur.
Wewnetrzny pobdr pradu (5V DC) A 11
Ciezar kg 024
Wymiary (SXWxG) mm  27,8x106x110
Dane do zaméwienia Nrkat. 308709



Modutly funkgji specjalnych

B Modut C funkgji inteligentnych

Wykonanie programu C/C++

Inteligentny modut funkcyjny C dostepny z wielordzeniowym sterowni-
kiem opartym na procesorze ARM® z wstepnie zainstalowanym systemem
VxWorks® w wersji 6.9, realizuje jednoczesne wykonywanie programoéw,
zapewniajac tym samym solidng i deterministyczng alternatywe dla syste-
moéw komputerowych. Bezwentylatorowa konstrukcja sprzetu czyni modut
specjalny C idealnym do produkcji w pomieszczeniach czystych, gdzie
cyrkulacja kurzu moze by¢ dla produkgji szkodliwa; moze by¢ stosowany

w takich aplikacjach, jak kontrola jakosci na linii produkcyjnej, lub jako
brama do réznych protokotéw komunikacyjnych specyficznych dla danej
branzy.

Cechy szczegdlne:

® Wykonywanie w C/C++ skomplikowanych réwnan arytmetycznych

® Tworzenie aplikacji w prostych krokach

® Emulowanie tych samych funkgji co samodzielny sterownik C
® Gniazdo karty pamieci SD
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Dane techniczne RD55UP06-V

Format endian Maty endian
o Mikroprocesor ARM® Cortex-A9 Dual Core

Pamiec operacyjna RAM 128 MB

ROM 12MB

System operacyjny VxWorks wersja 6.9
Oprogra- Jezyk programowania Jezyka C(C/C++)
mowanie  Srodowisko programistyczne CW Workbench/Wind River Workbench3.3

Narzedzie do ustawiania/monitorowania GX Works3 (SW1DND-GXW3-E) @
Interfejsy komunikacyjne Ethernet (1000BASE-T/100BASE-TX/10BASE-T) (1 kan.)
Zajete punkty we/wy 32
Iegar Uzyskany z jednostki centralnej sterownika programowalnego (w systemie wieloprocesorowym, procesor nr 1).
Wewnetrzny pobdr pradu (5V DC) A 1,09
Cigzar kg 0,24
Wymiary (SXWxG) mm  27,8x106x110
Dane do zaméwienia Nrkat. 303298

(1) Ustawienie i monitorowanie modutu jest zintegrowane z oprogramowaniem inzynierskim GX Works3.

Akcesoria do serii iQ-R od strony 114 i dalszych!




Wymiary

B Plyty bazowe

A oFE— oF" oF oET oFT oFE=T oFE— oFEF oBE= oF—F oE—~ obE—T ] Typ X(w mm)
L‘ R35B 245
R38B 328
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Wymiary
H Moduly CPU
Typ w ] D
4 RO4CPU
ROSCPU
R16CPU 278 106 110
R32CPU
R120CPU
RO4ENCPU
ol = ROBENCPU
=] = R16ENCPU 56 106 110
R32ENCPU
R120ENCPU
A
110 208 56 > Jednostka: mm
(D) (W) (W)

Sl

98

< 10 < S Jednostka: mm

B Jednostka centralna sterownika C

. 110 N « 56 > Jednostka: mm
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Wymiary

B Modul funkcji bezpieczenstwa i procesor bezpieczenstwa

98

106

110 » 278 Jednostka: mm

B Moduty We/Wy, modut pusty i moduty funkcji specjalnych

18-punktowa $rubowa listwa zaciskowa Modut pusty
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MELSEC System Q

Platforma automatyki

Opis

MELSEC System Q jest najpotezniejszym,
niewielkich rozmiaréw modutowym systemem
sterownikéw PLC Mitsubishi Electric, wyko-
rzystujacym technologie mikroprocesorowa
gotowa ha obecne i przyszte wyzwania.

Mate wymiary, mozliwosci komunikacyjne oraz
wysoka wydajnos¢ przetwarzania to trzy wazne
cechy sterownikéw MELSEC System Q. Ich kom-
paktowa konstrukcja sprawia, ze zajmuja mnie
miejsca w szafkach sterowniczych, a szerokie
mozliwosci w zakresie komunikacji gwarantuja
elastycznos¢ i otwarto$¢ rozwigzan. W zaleznosci
od wybranego typu jednostki CPU, adreso-
wanych moze by¢ do 4096 lokalnych oraz do
8192 zdalnych punktow We/Wy. Sterownik ten
szczegdlnie nadaje sie do wykonywania zadan
automatyki wymagajacych sredniej i duzej
wydajnosci.

Poszczeg6lne systemy moga by¢ instalowane

w réznych sieciach MELSEC lub sieciach
otwartych (np. MELSECNET, CC-Link, Ethernet
lub Profibus DP/Profinet), umozliwiajacych
wzajemne komunikowanie sie systemoéw. Dzieki
temu liczba We/Wy moze by¢ jeszcze kilkakrot-
nie zwiekszona.

Dzieki unikalnym mozliwo$ciom potaczenia
jednostek centralnych PLC, do sterowania
procesem, redundantnych, PC/C, robota, CNC

i motion, dostepna jest platforma, ktéra realizuje
wszystkie zadania automatyzacji.

Opis systemu

Cechy wyrézniajace

® do 4096 lokalnych We/Wy

® do 8192 zdalnych We/Wy

® wzajemna wymiana inteligencji

® technologia wieloprocesorowa z 45 réznymi
typami procesorow reprezentujacych 9 rodzin

(PLC, sterowanie procesem, redundangja,
PC/C, motion, CNC i roboty)

® szeroki zakres uktadéw komunikacji
® fatwa instalacja

® jedna platforma systemowa dla wszystkich
konfiguracji

® innowacyjna technologia dla przysztych
zastosowan

Mozliwosci rozszerzania i wydajnos¢

Tak samo, jak w przypadku innych sterownikéw
Mitsubishi Electric, moc MELSEC System Q
ro$nie wraz z rozwojem aplikacji - wystarczy

po prostu zastepowac jednostki CPU wydajnie-
jszymi lub dodawac nowe. Przy uzyciu jednostek
CPU typu wieloprocesorowego, zadania ste-
rowania i komunikacji moga by¢ wspotdzielone
przez maksymalnie cztery jednostki CPU. Kazdy
system moze obstugiwac do 4.096 lokalnych
We/Wy lub 8.192 zdalnych We/Wy.
Zintegrowana pamiec programu o pojemnosci
do 1000 k krokéw (co odpowiada 1 MB RAM)
moze by¢ w kazdej chwili z tatwoscig rozszer-
zona do 32 MB przez wsuniecie odpowiedniej
karty rozszerzenia.

MELSEC System Q oferuje wydajno$¢ odpowi-
adajaca najnowszym osiggnieciom technologii,
dostepna w wielu réznych jednostkach CPU i dla
wszelkich zastosowan.

Dane ogdlne

Uniwersalnych jednostki centralne PLC

Typ CPU Pamigé programowa  Punkty We/Wy
QoouJCPU 10 k krokéw 256/8192
QOOUCPU 10 k krokéw 1024/8192
Qo1ucPy 15 k krokéw 1024/8192
Q02uCPU 20 k krokéw 2048/8192
QO3UDCPU 30 k krokéw 4096/8192
QO3UDECPU 30 k krokéw 4096/8192
QO3UDVCPU 30 k krokéw 4096/8192
QO4UDHCPU 40 k krokéw 4096/8192
QOAUDEHCPU 40 k krokéw 4096/8192
Q04UDVCPU 40 k krokow 4096/8192
QO6UDHCPU 60 k krokow 4096/8192
QO6UDEHCPU 60 k krokéw 4096/8192
Q6UDVCPU 60 k krokéw 4096/8192
QT0UDHCPU 100 k krokow 4096/8192
Q10UDEHCPU 100 k krokdw 4096/8192
Q13UDHCPU 130 k krokdw 4096/8192
Q13UDEHCPU 130 k krokdw 4096/8192
Q13UDVCPU 130 k krokow 4096/8192
Q20UDHCPU 200 k krokdw 4096/8192
Q20UDEHCPU 200 k krokdw 4096/8192
Q26UDHCPU 260 k krokéw 4096/8192
Q26UDHCPU 260 k krokdw 4096/8192
Q26UDVCPU 260 k krokéw 4096/8192
Q50UDEHCPU 500 k krokow 4096/8192
Q100UDEHCPU 1000 k krokéw 4096/8192

Jednostki centralne do sterowania procesem

Typ CPU Pamigé programowa  Punkty We/Wy
QO2PHCPU 28 k krokéw 4096/8192
QO6PHCPU 60 k krokéw 4096/8192
QI2PHCPU 124 k krokéw 4096/8192
Q25PHCPU 252 k krokow 4096/8192

Jednostki centralne PLC z redundancja

Typ CPU Pamie¢ programowa  Punkty We/Wy
Q12PRHCPU 124k krokéw 4096/8192
Q25PRHCPU 252 k krokéw 4096/8192

Jednostki centralne do sterowania ruchem

Typ CPU Pamiec programowa  Punkty We/Wy; osie
Q172DSCPU 16 k krokdw 8192;16
Q173DSCPU 16 k krokdw 8192;32
Jednostka centralna PC

Typ CPU Pamig¢ programowa  Punkty We/Wy

L 1 wejscie (wyfaczenie)
3\,110_‘{5\’/%% 1GB 2 wyjécia (wytaczenie,

timer watchdoga)

Jednostki centralne specjalnego
zastosowania (Sterownik C, robot)

Typ CPU Pamiec programowa  Punkty We/Wy
Q12DCCPU 128 MB 4096/8192
Q24DHCCPU 382 MB 4096

Q173NC 230 kB (600 m) 4096/8192

Dane ogélne Dane

Temperatura pracy 0-55°C

Temperatura magazynowania -25-75°C

Wilgotnos¢ wzgledna otoczenia Maks. 95 % (bez kondensacji)

Stopien ochrony 1P20

0dpornos¢ na zaktdcenia 1500 Vpp z generatorem szuméw; 1 fls przy 25-60 Hz
Wytrzymatosc izolagji 1500V AC(1 min)

0dpornos¢ na wstrzasy 10 G (3 razy w kazdym z 3 kierunkow)/EN 61131-2
0dpornos¢ na wibracje

Opornos¢ izolacji >5MQ (500V DC)

Uziemienie Klasa 3

Srodowisko

Certyfikaty

2G: odpornos¢ na wibracje w zakresie 10-55 Hz przez 2 godzimy w kierunku kazdej z 3 osi; 0,5 G dla montazu na szynie DIN/EN 61131-2

Unikac $rodowisk zawierajacych gazy o dziataniu korodujacym, instalowac w lokalizacjach wolnych od pytu.
UL/CSA/CE/DNV/NK/LR/ABS/GL/RINA/BV
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Opis systemu

Programowalny sterownik bezpieczenstwa MELSEC QS

Pomimo stale wzrastajgcej wydajnosci, bezpiec-
zenstwo pracownikéw obstugujacych maszyny
i urzadzenia przemystowe ma zawsze najwyzszy
priorytet. Rodzina programowalnych sterown-
ikow PLC serii MELSEC QS zostata specjalnie
zaprojektowana do sterowania systemami
bezpieczenstwa.

Przycisk stopu
bezpieczenstwa
—

@

Sie¢ CC-Link Safety

Zastosowanie sieci CC-Link Safety eliminuje
potrzebe wykonywania skomplikowanych
potaczen obwodow elektrycznych,wymaganych
w tradycyjnych systemach bezpieczenstwa. Za
pomoca standartowego kabla CC-Link zdalne
stacje we/wy bezpieczenstwa podtaczone sg do
zainstalowanego w sterowniku bezpieczenstwa
modutu Master CC-Link. W przypadku wystapi-
enia btedéw komunikacji, rozbudowane i efe-
ktywne funkcje bezpieczenstwa automatycznie
wylaczaja wyjscia PLC Safety oraz wyjscia
zdalnych stacji we/wy bezpieczenstwa.

CC-Link Safety jest rowniez kompatybilny z trad-
ycyjna siecig CC-Link. Oznacza to, ze w sieci
CC-Link Safety do sterowania tymi sygnatami
we/wy, ktore nie sg krytyczne dla bezpiec-
zenstwa,mozliwe jest stosowanie tradycyjnych
modutéw zdalnych we/wy.

Do wejs¢ takiego sterownika PLC podtaczone

s przyciski stopu bezpieczenstwa i bariery
$wietlne. Sterownik ma wbudowane zaawan-
sowane funkcje diagnostyczne, ktére umozli-
wiaja niezawodne sterowanie krytycznymi dla
bezpieczenstwa wyjsciami w taki sposéb, aby

w przypadku wystapienia zagrozenia, we wtasci-
wym momencie wylaczy¢ urzadzenia.

PLC bezpieczenstwa

Zdalna stacja we/wy

bezpieczeristwa Robot

Wytaczanie zasilania
w przypadku
niebezpieczenstwa

Srodowisko inzynierskie

Modut zasilacza serii Safety

Konkretne maszyny (przenosniki, roboty itp.) sa
wcigz sterowane przez tradycyjny sterownik PLC.

Sterownik PLC MELSEC System QS jest zgodny
z miedzynarodowymi normami bezpiec-
zenstwa EN 954-1 Kategoria 4, 1SO 13849-1 PL
eilEC 61508 (JIS C0508) SIL 3 oraz posiada
certyfikat TUV Rheinland.

Systemy sterowania maszyn

Modut master sieci CC-Link Safety

Gtéwna plyta
bazowa Safety

Moduty zdalnych we/wy sieci CC-Link Safety

Typ Elementy sterownika bezpieczeristwa

QS001CPU PLC serii Safety, pamiec programu 14 k krokow

QS034B-E Plyta bazowa serii Safety, dostosowana do montazu zasilacza, jednostki centralnej i maks. 4 modutéw
QS061P-A1 Zasilacz serii Safety, 100-120V AC

QS061P-A2 Zasilacz serii Safety, 200-240V AC

QS0J61BT12 Modut Master sieci CC-Link Safety

QS0J65BTB2-12DT Modut zdalnych we/wy bezpieczeristwa, 8 podwajnych wejsc Safety i 4 podwdjne wyjécia Safety
QS0J65BTS2-8D Modut zdalnych we/wy sieci CC-Link Safety, 8 podwdjnych wejs¢ Safety

QS0J65BTS2-4T Modut zdalnych we/wy sieci CC-Link Safety, 4 podwdjne wejscia Safety

QS0J71GF11-T2 Modut master CC-Link Safety (modut lokalny)

r [

)
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Modut zdalnych we/wy sieci CC-Link

Nr kat.
203205
203206
203207
203208
203209
203210
217625
217626
245177



Opis systemu

Moduly przekaznikéw bezpieczenstwa

Moduty przekaznikéw bezpieczenstwa to ide-
alne rozwigzanie do stosowania wszedzie tam,
gdzie nie jest wymagane uzycie oddzielnego
sterownika bezpieczenstwa. Moduly te instaluje
sie na tej samej ptycie bazowej, razem ze stan-
dartowymi elementami MELSEC System Q, lub
podtacza do sieci CC-Link. Umozliwia to uzycie
tradycyjnego sterownika PLC do sterowania
funkcjami bezpieczenstwa, bez dodatkowych
nakfadéw zwigzanych z zastosowaniem odd-
zielnego sterownika bezpieczenstwa oraz bez
dodatkowego programowania i konfiguracji.

Bariera swietlna, przycisk stopu bezpieczenstwa,

PTZYSiSk SI?PU |E.'i |” |” drzwiowy wylgcznik bezpieczenstwa itp.
bezpieczenstwa

Potaczenia w sieci CC-Link
MELSEC System Q

Moduty rozszerza-
jace przekaznikow
bezpieczenstwa

Modut przekaznika
bezpieczenstwa do
sieci CC-Link

@ @: Silnik, stycznik, naped

CC-Link
Pofaczenie z magistrala ptyty bazowej
MELSEC System Q
0 W
MELSEC System Q MELSEC System Q

Modut przekaznika
bezpieczenstwa
do Q-Bus

Modut przekaznika 7
bezpieczefistwa [ E=sl_
do Q-Bus === "
e VU A E
il

Mozliwos¢ instalacji
modutdw rozszerzajacych

Dane techniczne Modut Typ Nr kat.
e T QS90SR2SP-CC TypP1 wej‘s'lcife bezpigczeri[stwa, 1 wyjléfi? bezpi?czeﬁftwa 215801
Moduty przekaznikéw QS90SR2SN-(C Typ N, 1 wejscie bezpieczeristwa, 1 wyjscie bezpieczeristwa 215803
bezpieczenistwa QS90SR25P-Q Typ P, 1 wejscie bezpieczenistwa, T wyjscie bezpieczenstwa 215799
D taz ie b j MELSEC Syst ! ’

0 montazu na piyde bazowej ystem Q QS90SR25N-Q Typ N, 1 wejscie bezpieczeistwa, 1 wyjécie bezpieczeristwa 215800
S90SR2SP-EX Typ P, 1 wejscie bezpieczenistwa, 1 wyjécie bezpieczenst 215804

Moduty rozszerzajace Mozna podfacza¢ do modutéw przekaznikéw bezpieczenistwa ¢ P WEJ_S,CI? ezplfeczen’s e Wy],s,a,e ezplfeczenls wa
QS90SR2SN-EX Typ N, 1 wejscie bezpieczeristwa, 1 wyjscie bezpieczeristwa 215805

Sterownik bezpieczenstwa MELSEC WS

Sterownik bezpieczenstwa MELSEC WS jest
ekonomicznym sposobem na wyposazenie
indywidualnych maszyn lub mniejszych
systemow w funkcje sterownika bezpiec-
zenstwa. Mitsubishi Electric zduma o$wiadcza,
ze sterownik WS zostat opracowany wspodlnie

z firma SICKAG z Niemiec, uznanym w skali
globalnej liderem w dziedzinie bezpieczenstwa
maszyn. Kompaktowe wymiary sterownika
umozliwiaja jego instalacje w wiekszosci szafek
sterowniczych, bez tworzenia dodatkowych

Wyfacznik bezpieczenstwa

Przycisk stopu —
bezpieczeristwa

w drzwiach
g
7
Srodowisko l[.
inzynierskie [I ] H

Kurtyna $wietlna
bezpieczenstwa

kosztow. Zastosowanie konfiguracji opartej na 2222

graficznych ikonach skrécito czas trwania prac

technicznych, a zastosowanie blokéw funkgji

bezpieczenstwa uproscito opracowywanie i zat- Sterownik

. . < .. bezpieczenstwa

wierdzanie programéw. W przypadku bardziej

ztozonych wymagan mozliwosci sterownika

WS mozna rozszerza¢ podtaczajac dodatkowe licigpEer

. . . (dostepny wkrétce)

moduty we/wy. W koricu, za posrednictwem zasilanie

otwartej sieci CC-Link lub sieci Ethernet mozna

sterownik bezpieczenstwa fatwo zintegrowac

z konwencjonalnymi systemami sterowania.
Funkcja Modut Opis Nr kat.
o WS0-CPU000200 Pamie¢ programu: 255 blokéw funkcyjnych 230057

WS0-CPU130202 Pamiec programu: 255 blokéw funkeyjnych; EFI (bezposrednia komunikacja z urzadzeniami bezpieczeristwa SICK) 230058
Modut wejsciowy WS0-XTDI80202 8 wejsc bezpieczenistwa 230059
Modut wejscia/wyjécia WS0-XTI084202 8 wejé¢ bezpieczenistwa; 4 wyjscia bezpieczeristwa 230060
Modut wyjsciowy WS0-4R04002 4 wyjécia przekaznika bezpieczenstwa 230064
T Al WS0-GETH00200 Modut do komunikagji w sieci Ethernet 230063
WS0-GCC100202 Modut do komunikagji w sieci CC-Link 235441

Pamie¢ WS0-MPL000201 Wtyk dla kart pamieci 230061
Kabel do programowania ~ WS0-C20R2 Kabel do programowania przez facze szeregowe 230062

O wasAs H3STAN H
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Opis systemu

Konfiguracja

Struktura systemu

Procesor i moduty s3 zamocowane na ptycie
bazowej wyposazonej w wewnetrzng magis-
trale do komunikacji miedzy poszczegdélnymi
modutami i procesorami. Na ptycie bazowej
zamocowany jest takze modut zasilacza
dostarczajacy napiecia zasilajgcego dla catego
systemu.

Ptyty bazowe sg dostepne w czterech réznych
wersjach i s3 wyposazone w 3-12 gniazd na
moduty.

Do kazdej ptyty bazowej mozna dotaczyc¢ plyte
rozszerzajaca i zwiekszy¢ w ten sposéb liczbe
dostepnych gniazd.

Aby pozostawi¢ sobie mozliwos¢ pozniejszego
rozszerzenia sterownika PLC lub jesli na ptycie
bazowej znajduja sie wolne gniazda, mozna

w nich umiesci¢ puste moduty.

Stuza one do ochrony wolnych gniazd przed
zanieczyszczeniami i uszkodzeniami mechan-
icznymi, a takze moga by¢ wykorzystywane do
rezerwowania nieuzywanych punktéw /0.
Przy okablowaniu duzych systeméw i maszyn,
np. o konstrukgcji modutowej, uzycie zdalnych
modutéw /O stwarza dodatkowe mozliwosci
komunikacyjne.

Modut zasilacza

Interfejs ptyty rozszerzajacej
(pod przezroczysta pokrywa)

Karta pamieci

Modut
sieciowy

Modut wejsé/wyjsé¢
dwustanowych

Specjalny modut

Procesor funkcyjny

‘ Pokrywa
ochronna

\ wymiennej

listwy

N zaciskowej

Plyta bazowa

Interfejs USB

Ethernet/Interfejs RS232

Bateria podtrzymujaca
(gniazdo na scianie dolnej)

Rozszerzenie

Ptyta bazowa i ptyty rozszerzen pofaczone sa

ze soba za pomoca kabli rozszerzajacych. Jezeli
uzywane s jednostki Q52B lub Q55B, kable te
dostarczaja do ptyty bazowej rozszerzenia takze
napiecie zasilajagce 5V DC.

Do ptyty bazowej lub do ptyt bazowych mozna
w sumie dotaczy¢ do siedmiu jednostek
rozszerzen, zawierajacych do 64 modutéw.
Rozszerzenia moga by¢ montowane w kierunku
pionowym lub poziomym, a dopuszczalna
dtugosc kabli rozszerzenia wynosi 13,2 m.

Przy wyborze modutu zasilacza nalezy
uwzgledni¢ catkowity pobér mocy modutéw
We/Wy, modutéw funkgji specjalnych i urzadzen
peryferyjnych. W razie koniecznosci mozna

uzy¢ jednostki rozszerzenia zawierajacej kolejny
modut zasilacza.

Mozna tez zastosowac konfiguracje z nadmiaro-
wym zasilaczem w celu zwiekszenia dostepnosci
systemu.

Gtéwna ptlyta bazowa
z opcjonalng redundancja

v

Rozszerzajaca ptyta bazowa
z opcjonalng redundancja V




Kombinacje modutéw w systemie wieloprocesorowym

Szybkie gtéwne plyty bazowe do pracy wieloprocesorowej (Q3L]DB)

Szybki, uniwersalny Model uniwersalny CPU do sterowania
PUnr2do4 model CPUQ QCPU procesem

CPUNIr1

QO3UDV

oot iy P

zybki, uniwersalny

model CPUQ 06D
Q13UDv

Q26UDV
QooU
QU
Q02U
QO3UD(E)
_— QO4UD(EH
wysoko QO6UD(E)H
wydajny Q10UD(E)H
ok QI3UD(EH
Q20UD(EH
Q26UD(E)
Q50UDEH
Q100UDEH

| 00000
| 00000
| OOO0O0O

000000000 |
000000000 |
000000000 |

Gléwne ptyty bazowe inne niz (Q3DB)

CPU do sterowania ruchem/
CPU robota ©/CPU (NC

Q172D
Q173DS
(R750-Q
(R751-Q
Q173NC

Jednostka centralna sterownika C

Q24DHCCPU-V
Q24DHCCPU-VG
Q24DHCCPU-LS
Q12DCCPU-V

0000000000 C0C00OOCOS

Opis systemu

Q06CCPU-V

O000O0OOOOOOO |

Szybki, uniwersalny Model uniwersalny CPU do sterowania | CPU do sterowania ruchem/ "
(PUnr2do4 model CPU Q QCPU procesem CPU robota ©/CPU CNC Jednostka centralna sterownika C

QO3UD(E)

CPUnr1
Qo3uDv O O O ®
. Qo4uUDv O O 0Oe
S i O 5 o
Q13UDV O O oL
Q26UDV O O 0e
Qoou — _ _
Q01U — _ _
Qo2u — — _
QO3UD(E) O 0 oL
Model QO4UD(E)H O O oL
wysoko QO6UD(E)H O O oL
wydajny QI0UD(EH O O 0@
Ll Q13UD(BH O O Q@
Q20UD(E)H O O 0e
Q26UD(E)H @) O 0Oe
Q50UDEH O O 0@
Q100UDEH O O 0e
@ =dostepny (O =opga — = nie dostepny
Uwaga:

(@) Robot CPU zawiera CR750-Q, CR751-Q.

(@) Waskie gtowne plyty bazowe (Q3CISB) nie moga by stosowane

(3 Mozna uzy¢ tylko jeden procesor sterowania ruchem

(@ W przypadku stosowania QO6CCPU-V lub Q12DCCPU-V, nie mozna uzy¢ gtdwnej plyty bazowej z redundancja zasilania (Q3CIRB).

Q172DS
Q173DS
(R750-Q
(R751-Q
Q173NC

Q24DHCCPU-V
Q24DHCCPU-VG
Q24DHCCPU-LS
Q12DCCPU-V

® ® ® ® ® ® ®

» ®

® ® ® ®

®

® ®

®

00000000 OOOOOOOOO

Q06CCPU-V

0®
0®
0®
O @
0®
0®
O @
0®
0®
O @
0®
Q@

(5 Nie moga by stosowane razem z Q03UD(E), Q04UD(E)H, Q06UD(E)H, Q10UD(E)H, Q13UD(E)H, Q20UD(E)H, Q26UD(E)H, Q50UDEH, Q100UDEH, Q03UDV, Q04UDV, Q06UDV, Q13UDV, Q26UDVCPU lub Q12DCCPU-V.
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Podstawowe elementy

B Giéwne plyty bazowe

v

O walsAs >3ST1IN u

Glowne ptyty bazowe Cechy szczegodlne:

Gtéwna ptyta bazowa podtrzymuje i taczy ze ® Adresowanie modutdw jest automatyczne ® Plyty bazowe z gniazdami dla dwéch nad-
sobg moduty jednostek centralnych, zasilacz, i przyjmuje sie, ze ptyta bazowa ma 8 gniazd. miarowych zasilaczy zwiekszajg dostepnos¢
moduty wej$¢, moduty wyjs¢, moduty funkcji W przypadku ptyt bazowych posiadajacych systemu

specjalnych i zlagcza magistrali obiektowej. mniej niz 8 gniazd, do pustych gniazd i do

® Plyty bazowe mocowane sg wkretami lub na
profilowanej szynie za pomoca wbudowa-
nego adaptera

gniazd nieistniejgcych przypisanych jest sze-
snascie adreséw. Adresowanie automatyczne
moze by¢ zmodyfikowane za pomoca funkgji
przyporzadkowania We/Wy (I/O Assignment)

Dane techniczne Q3258 Q33B Q33SB Q358 Q355B Q35DB Q38B Q38DB* Q38RB* Q312B* Q312DB*
Gniazda dla modutéw We/Wy 2 3 3 5 5 5 8 8 8 12 12

Gniazda dla modutéw zasilaczy 1 1 1 1 1 1 1 1 2 1 1

Instalacja Wszystkie ptyty bazowe posiadaja otwory montazowe pod sruby M4.

Wymiary (SxWxG) mm  114x98x18,5 189x98x44,1  142x98x18,5 245x98x44,1 197,5x98x185 245x98x44,1 328x98x44,1 328x98x44,1 439x98x44,1 439x98x44,1  439x98x44,1
Dane do zaméwienia Nrkat. 147273 136369 147284 127586 147285 249091 127624 207608 157573 129566 207609
Akcesoria Kable pofaczeniowe; adapter do montazu na szynie DIN > patrz rozdziat 5

*Te ptyty bazowe wymagane s w nowej iQ Platform do jednostek centralnych motion, CNC oraz robota.

Glowne ptyty bazowe bezpieczenstwa Cechy szczegodlne:

Gtéwne ptyty bazowe bezpieczenstwa pod- ® Automatyczne adresowanie modutéw
trzymuja i tacza ze sobg jednostke centralng
bezpieczenstwa oraz maksymalnie dwa moduty
Master CC-Link Safety i moduty sieci Ethernet.

® Plyta bazowa jest montowana wkretami lub
na profilowanej szynie za pomoca wbudowa-
nego adaptera

Dane techniczne QS034B

Gniazda dla modutéw We/Wy 4

Gniazda dla modutéw zasilaczy 1

Wewnetrzny pobér pradu (5V DC) 0,095 A

Instalacja Posiada otwory montazowe pod Sruby M4.
Wymiary (SXWxG) mm  245x98x44,1

@ Dane do zaméwienia Nrkat. 203206
Akcesoria Kable potaczeniowe; adapter do montazu na szynie DIN > patrz rozdziat 5



B Rozszerzajace ptyty bazowe

Rozszerzajace ptyty bazowe

Rozszerzajace ptyty bazowe podtacza sie do
plyty gtéwnej za pomocg gotowych kabli mag-
istrali. W ten sposéb MELSEC System Q mozna
rozszerzy¢ o maks. 7 jednostek rozszerzen i do
64 modutéw We/Wy. Jednostki rozszerzajace
posiadaja gniazda do wtasnych modutéw
zasilaczy.

Przy wykorzystaniu ptyty bazowej Q65WRB

z redundancjg, moduty We/Wy mozna podtaczy¢
bezposrednio do systemu redundantnego.
Ptyta bazowa rozszerzenia QA1S51B jest
uzywana do podtaczenia modutéw serii AnS do

S

l!

o
N

Cechy szczegdlne:

® Plyty rozszerzajace Q6B s wyposazone
w gniazdo do wtasnego modutu zasilacza

® \W pojedynczym systemie mozna podtaczyc
do plyty gtéwnej maksymalnie siedem piyt
rozszerzajacych i maksymalnie 64 moduty
We/Wy

® Maksymalna odlegtos¢ od pierwszej do ostat-
niej ptyty bazowej wynosi 13,2 m

® Plyty bazowe z gniazdami dla dwéch redun-
dantnych zasilaczy zwigkszaja dostepnosc
systemu

MELSEC System Q.
Dane techniczne Q528 Q55B Q638 Q658 Q68B Q68RB
Gniazda dla modutéw zasilaczy — — 1 1 1 2
Gniazda dla modutéw We/Wy 2 5 3 5 8 8
Instalacja Wszystkie ptyty bazowe posiadaja otwory montazowe pod wkrety M4.
Ciezar kg 0,14 0,23 023 025 035 0,45
Wymiary (SXWxG) mm  106x98x44,1 189x98x44,1 189x98x44,1 245x98x44,1 328x98x44,1 439x98x44,1
Dane do zaméwienia Nrkat. 140376 140377 136370 129572 129578 157066

Akcesoria

Kable pofaczeniowe; adapter do montazu na szynie DIN > patrz rozdziat 5

Podstawowe elementy

Q6128
1
12

0,45
439x98x44,1

129579

Q65WRB
1
5

0,52
439x98x44,1

210163

Rozszerzajaca plyte bazowa z modutem
zasilacza nalezy stosowac¢ w nastepujacych
przypadkach:

® Jesli pobor mocy zainstalowanych modutéw
przekracza moc modutu zasilacza na ptycie
gtéwnej

® Gdy napiecie miedzy ptyta bazowa a ptyta
rozszerzajaca spada ponizej

QA1S51B
1

0,23
100x130x50,7

249092
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Podstawowe elementy

B Moduly zasilaczy

Moduly zasilaczy

Moduly zasilaczy dostarczaja napie¢ wymaganych do pracy pozostatych
modutéw. Wybdr typu zasilacza zalezy od mocy pobieranej przez poszcze-
gdlne moduly (jest to szczegodlnie istotne w przypadku uzywania wiecej
niz jednego procesora).

Cechy szczegélne:
® Gotowos¢ do pracy sygnalizuje dioda LED

® Zasilacz Q63P umozliwia zasilanie sterownikow z dodatkowego wyjscia
24V DC

® Modut zasilacza Q62P mozna stosowac na catym Swiecie, poniewaz jego
zakres napie¢ wejsciowych wynosi od 100 do 240V AC przy 50/60 Hz

® Zasilacze Q63RP i Q64RPN moga by¢ stosowane ze wszystkimi
jednostkami centralnymi (za wyjatkiem Q00JCPU) w celu zwiekszenia
poziomu dyspozycyjnosci systemu. Zasilacze z redundancjg moga by¢
wymieniane podczas pracy systemu bez przerywania dziatania ukfadu

sterowania
MTELES ® W celu skonfigurowania zasilania z redundancja, wymagana jest insta-
lacja dwoch redundantnych zasilaczy na redundantnej ptycie bazowej
Dane techniczne Q61P Q61P-D Q61SP Q62P Q63P Q63RP Q64PN Q64RPN QS061P-A1  QS061P-A2
Napiecie (410 %, -15 %) VAC 85-264 100-240 85-264 100-240 = = 100-240 100-240 100-120 200-240
wejsciowe (+30%, -35%) vDC — — — — % % — — — —
Czestotliwos¢ wejsciowa Hz 50/60 (+5%) 50/60(x5%) 50/60 (£5%) 50/60 (£5%) — = 50/60 (£5%)  50/60 (£5%) 50/60 (£5%) 50/60 (£5 %)
Prad rozruchowy gOchiqgu 20Awciagu  20Awciagu  20Awciagu  8TAwciagu  150Awciagu 20Awciagu  20Awciagu  20Awcagu 20 Awciagu
ms 8ms 8ms 8ms Tms Tms Tms Tms 8ms 8ms
Maks. wejsciowa moc pozorna 120VA 130VA 40VA 105 VA 45W 65W 160 VA 160 VA 125VA 125VA
Znamionowy 5VDC A 6 6 2 3 6 85 8,5 8,5 6 6
prad wyjsciowy 24V DC10% A 0,6 —
Zabezpieczenie 5VDC A =66 26,6 22,2 >33 255 255 >9,9 >14,4 6,6 >6,6
nadpradowe 24V DC A > (.66 = — —
ﬁf:;’;‘;gzwez'e 5VDC V 5565 5,5-6,5 55-6,5 55-6,5 55-6,5 5,5-6,5 55-6,5 55-6,5 55-6,5 5,5-6,5
Sprawnos¢ =70 % =70 % =65 % =70 % =70 % 265 % =70 % 265 % =70 % =70 %
miedzy obwodem pierwot- 2830V AC, 2830V AC, 2830V AC, 2830V AC, 500V AC, 500V AC, 2830V AC, 2830V AC, 2830V AC, 2830V AC,
Wytrzymatos¢ ~ nyma5VDC 1 min. 1 min. 1 min. 1min. 1min. 1min. 1min. 1min. 1 min. 1 min.
izoladji migdzy obwodem pierwot- o o 2830VAC, _ _ o o o
nyma 24V DC 1min.

L“azh;n‘faﬁ f°d"zyma“'a pryzaniku o 9 20 20 2 10 10 20 20 20 20
Wskaznik zasilania Wszystkie moduty posiadaja wskaznik zasilania na diodach LED.
Rozmiar Srub w listwach zaciskowych Wszystkie moduty maja Sruby zaciskowe o rozmiarze M 3,5 x 7 mm.
e U NGTe (WGTS1) (WG1  (WGIs14 (WGle) (We1s-22) (G112 (Wem-z) 0752 075-2
Cigzar kg 030 0,30 0,39 0,50 0,47 0,40 0,47 0,47 0,40 0,40
Wymiary (SXWxG@) mm  55,2x98x90 55,2x98x90 27,4x98x104  55,2x98x90 55,2x98x90 83x98x115 55,2x98x115  55,2x98x115  55,2x98x115  55,2x98x115
Dane do zaméwienia Nrkat. 190235 221860 147286 140379 136371 166091 217627 157065 203207 203208



B Uniwersalne jednostki centralne PLC

Podstawowe elementy

Te uniwersalne jednostki centralne PLC sa w rodzinie MELSEC System Q

najnowsza generacja modutowych procesoréw i sa fundamentem systemu
iQ Platform. Moga by¢ faczone z CPU motion, robota i CNC, tworzac bardzo
elastyczny i skalowalny modutowy system automatyki.
ﬂ 2 o Cechy szczegélne:
MODE %
RUN
) EE ® Zintegrowany interfejs mini USB do programowania
A= ® Zintegrowany interfejs Ethernet; pozwala na sprawna komunikacje z
modutami QCJUDEH
® Skrajnie szybkie przetwarzanie bitowe w czasie 9,5 ns
] @ Bardzo szybki dostep do danych
® Procesory serii QLJUDVCPU umozliwiajg przetwarzanie programéw z
Wi—:—_//; bardzo duza predkoscia
< ® W procesorach QCJUDVCPU mozna instalowa¢ karty pamieci SD lub
ﬂ v — kasety SRAM
. Q03UDCPU, QO4UDHCPU,
Dane techniczne QoouJCPU QooUCPU Q01UCPU Qo2ucPu QO3UDECPU QO4UDEHCPU
Typ Modut wieloprocesorowy CPU
Punkty We/Wy 256/8192 1024/8192 1024/8192 2048/8192 4096/8192 4096/8192
Funkcje autodiagnostyki procesora Wykrycie btedu procesora, Watch Dog, wykrycie btedu baterii, wykrycie btedu pamieci, kontrola programu, wykrycie btedu zasilania, wykrycie przepalenia bezpiecznika
Podtrzymanie bateryjne Wszystkie moduty procesora s3 wyposazone w baterie litowa z oczekiwanym czasem zycia 5 lat.
Rodzaj pamieci RAM, ROM, FLASH RAM, ROM, FLASH RAM, ROM, FLASH RAM, ROM, FLASH RAM, ROM, FLASH RAM, ROM, FLASH
. L, catkowita <32MB <32MB <32MB <32MB <32MB <32MB
Poj o ks. dla program
pamigci ol (PO 30k krokéw (40 B) 10 k krokGw (40 kB) 15 k krokow (60 kB) 20 k krokéw (80 kB) 30 k krokow (120 kB) 40k krokw (160 kB)
(zas przetwarzania instrukgji 120 ns/instr. log. 80 ns/instr. log. 60 ns/instr. log. 40 ns/instr. log. 20 ns/instr. log. 9,5 ns/instr. log.
Wymiary (SXWxG) mm  245x98x98 27,4x98x89,3 27,4x98x89,3 27,4x98x89,3 27,4x98x89,3 27,4x98x89,3
Dane do zaméwienia Nrkat. 221575 221576 221577 207604 207605, 217899 207606, 217900
. QO6UDHCPU, Q10UDHCPU, Q13UDHCPU, Q20UDHCPU, Q26UDHCPU,
Dane techniczne QO6UDEHCPU QIOUDEHCPU QI3UDEHCPU Q20UDEHCPU Q26UDEHCPU QSOUDEHCPU Q100UDEHCPU
Typ Modut wieloprocesorowy CPU
Punkty We/Wy 4096/8192 4096/8192 4096/8192 4096/8192 4096/8192 4096/8192 4096/8192
Funkcje autodiagnostyki procesora Wykrycie btedu procesora, Watch Dog, wykrycie btedu baterii, wykrycie btedu pamieci, kontrola programu, wykrycie btedu zasilania, wykrycie przepalenia bezpiecznika
Podtrzymanie bateryjne Wszystkie moduty procesora s3 wyposazone w baterie litowa z oczekiwanym czasem zycia 5 lat.
Rodzaj pamieci RAM, ROM, FLASH RAM, ROM, FLASH RAM, ROM, FLASH RAM, ROM, FLASH RAM, ROM, FLASH RAM, ROM, FLASH RAM, ROM, FLASH
Poiemnosé catkowita <32MB <32MB <32MB <32MB <32MB <32MB <32MB
paJmieci maks. dla programu 60 k krokéw 100 k krokow 130 k krokow 200 k krokéw 260 k krokéw 500 k krokéw 1000 k krokow
PLC (240 kB) (400 kB) (520 kB) (800 kB) (1040 kB) (2000 kB) (4000 kB)

. . 9,5ns/ 9,5ns/ 9,5ns/ 9,5ns/ 9,5 ns/ 9,5ns/ 9,5ns/
Gasfar el instr. log. instr. log. instr. log. instr. log. instr. log. instr. log. instr. log.
Wymiary (SXWxG) mm  27,4x98x89,3 27,4x98x89,3 27,4x98x89,3 27,4x98x89,3 27,4x98x89,3 27,4x98x115 27,4x98x115
Dane do zaméwienia Nrkat. 207607,215808 221578, 221579 217619, 217901 221580, 221581 217620, 217902 242368 242368
Dane techniczne Q03UDVCPU Q04UDVCPU Q06UDVCPU Q13UDVCPU Q26UDVCPU
Typ Modut wieloprocesorowy CPU
Punkty We/Wy 4096/8192
Funkcje autodiagnostyki procesora Wykrycie btedu procesora, Watch Dog, wykrycie btedu baterii, wykrycie btedu pamiedi, kontrola programu, wykrycie btedu zasilania, wykrycie przepalenia bezpiecznika
Podtrzymanie bateryjne Wszystkie moduty procesora s3 wyposazone w baterie litowa z oczekiwanym czasem zycia 5 lat.

Rodzaj pamieci RAM, ROM, FLASH, SD-Card, kaseta pamieci SRAM

Pojemnos¢ pamieci programu PLC 30 k krokdw (120 kB) 40 k krokdw (160 kB) 60 k krokow (240 kB) 130 k krokow (520 kB) 260 k krokow (1040 kB)
(zas przetwarzania instrukgji 1,9 ns/instr. log 1,9 ns/instr. log 1,9 ns/instr. log 1,9 ns/instr. log 1,9 ns/instr. log
Wymiary (SXWxG) mm  27,4x98x115 27,4x98x115 27,4x98x115 27,4x98x115 27,4x98x115

Dane do zaméwienia Nrkat. 266161 266162 266163 266164 266165

Q4MCA-1MBS;  Kaseta pamieci 1 MB do procesoréw QCIUDVCPU
Akcesoria Q4MCA-2MBS;  Kaseta pamieci 2 MB do procesoréw QLJUDVCPU
Q4MCA-4MBS;  Kaseta pamieci 3 MB do procesoréw QLIUDVCPU
Q4MCA-8MBS;  Kaseta pamieci 4 MB do procesoréw QCIUDVCPU

nrkat. 266134;
nrkat. 266155;
nrkat. 266156
nr kat. 266157

O wasAs H3STAN H



Podstawowe elementy

B Moduly procesorow do zadan regulacji

Procesor do zadan regulacji z MELSEC System Q pozwala na elastyczna
konstrukcje systemu oparta na gotowych elementach, dzieki czemu
mozliwe jest obnizenie zaréwno kosztéw wstepnych, jak i kosztow
wdrazania. Narzedzia PX Developer lub GX Developer, umozliwiaja pro-

H jektowanie, debugowanie, monitorowanie i przeprowadzanie konserwacji
QiZBHCE aplikacji do zadan regulacyjnych. System sterowania procesami MELSEC
Mo najlepiej nadaje sie do produkcji przemystowej zywnosci oraz zastosowan
| e w zaktadach chemicznych, w ktérych materiaty ciekte i state przechowuje
= sie w zbiornikach wymagajacych utrzymywania poziomu wypetnienia

w okreslonym zakresie. Procesor do zadar regulacji taczy funkcje DCS
z funkcjami PLC w jednym module o kompaktowych rozmiarach.

Cechy szczegélne:
%; ® Uproszczone sterowanie i technika

) .‘f; ® Rozlegte sterowanie w petli
rgn L —— ® Szybkie sterowanie w petli
E I e ® Zwiekszona niezawodnosc i przydatnos¢ do uzytku
R aé; ® Wymiana modutéw bez przerywania pracy
w ® Wspodtpraca z siecig CC-Link IE, MELSECNET/H dla wielocztonowych
ﬁ zdalnych systeméw 1/0
;'D" ® Sterowanie w petli i sterowanie sekwencyjne za pomoca jednego
3 procesora
fo) ® Uzytecznos¢ i rozszerzalno$é

® Mozliwos¢ uzywania z izolowanymi modutami analogowymi, idealne
rozwigzanie dla celéw sterowania procesami

® Wygtadzanie wartosci wejs¢ analogowych

Dane techniczne Q02PHCPU QO6PHCPU Q12PHCPU Q25PHCPU
Typ Modut procesora do sterowania procesem
Punkty We/Wy 4096/8192 4096/8192 4096/8192 4096/8192

Detekcja btedu procesora, Watch Dog, detekcja btedu baterii, detekcja btedu programu, kontrola programu, detekja btedu zasilacza,

Funkcje autodiagnostyki procesora detekda btedu bezpiecznika

Tryb wieloprocesorowy Na jednej ptycie bazowej mozna zastosowac kombinacje maks. 4 modutéw procesoréw (CPU).

Podtrzymanie bateryjne Wszystkie moduty procesordw s3 zaopatrzone w baterie litowa o oczekiwanym czasie zycia 5 lat.

Rodzaj pamieci RAM, ROM, FLASH RAM, ROM, FLASH RAM, ROM, FLASH RAM, ROM, FLASH
Pojemnos¢ catkowita <32MB <32 MB <32MB <32 MB

pamieci maks. dla programu PLC 28 k krokéw (112 kB) 60 k krokow (240 kB) 124 k krokdw (496 kB) 252 k krokow (1008 kB)
(zas przetwarzania instrukgji 34 ns/instr. log. 34 ns/instr. log. 34 ns/instr. log. 34 ns/instr. log.

Timer (T) 2048 2048 2048 2048

Licznik (C) 1024 1024 1024 1024
Wewnetrzny/specjalny przekaznik (M) 8192 8192 8192 8192

Rejestr danych/rejestr specjalny (D) 12288 12288 12288 12288

Rejestr plikow (R) ©
Wskaznik przerwan (1)

65536/maks. 1042432
256

65536/maks. 1042432
256

131072/maks. 1042432
256

131072/maks. 1042432
256

Wskaznik (P) 4096 4096 4096 4096
Wskaznik sygnalizacyjny (F) 2048 2048 2048 2048
Rejestr indeksu (2) 16 16 16 16
Przekaznik sieciowy (B)/rejestr sieciowy (W) 8192/8192 8192/8192 8192/8192 8192/8192
Liczba mozliwych do podtaczenia rozszerzen 7 7 7 7

Maks. liczba modutéw mozliwych do podtaczenia 64 64 64 64
Wewnetrzny pobér pradu (5V DC) mA 640 640 640 640
g?h;uczz:;g (:](:;:zmania przy ms  Zmienny w zaleznosci od typu zasilacza

Ciezar kg 0,20 0,20 0.20 0.20
Wymiary (SXWxG) mm  27,4x98x89,3 27,4x98x89,3 27,4x98x89,3 27,4x98x89,3
Dane do zaméwienia Nrkat. 218138 218139 143529 143530
Akcesoria Opcjonalne oprogramowanie PX-Developer

(1) Liczba zalezy od konfiguracji pamieci.



Podstawowe elementy

B Redundantne moduly procesoréw PLC

Redundantne moduty procesoréw PLC

W uktadzie z redundancjg dwa identycznie skonfigurowane systemy

sg automatycznie synchronizowane dla zapewnienia funkgji,goracej

rezerwy’, co gwarantuje maksymalng dostepnosc¢ systemu i jego

odpornos¢ na uszkodzenia. Rozwiazanie takie redukuje czasy przestojow
oraz koszty ogolne zwigzane z ponownym uruchamianiem systemu.

0 o= sy Wyzsze koszty zakupu systemdw z redundancja sg zaniedbywalnie mate

= w poréwnaniu do kosztéw, jakie moga wystapi¢ w przypadku awarii.
soor. =0

n Q25PRHCPU

wooe D =
RNED controL )

W momencie, gdy system aktywny ulega awarii, system bedacy w stanie
,goracej rezerwy” automatycznie zostaje uaktywniony i przejmuje prace
bez jakiejkolwiek przerwy.

TRACKING

®
| =] Modutowa architektura systemu, zaleznie od potrzeb, umozliwia stoso-
wanie réznych poziomdw redundancji: redundancji zasilania, redundancji
e —| ukfadu,master” i redundancji sterownika.
usB
1.~1
n A Cechy szczegélne:

® System rezerwowy wyposazony w QnPRH skfada sie gtéwnie ze stand-
ardowych elementoéw, dlatego mozliwe jest wykorzystanie istniejacego
sprzetu

® [stnieje mozliwos$¢ zintegrowania z istniejagcym, nierezerwowym $ro-
dowiskiem aplikacji

® Kroétki czas przetaczania systemu mozna ustali¢ za pomoca parametréw
(min. 22 ms, 48 k stéw)

O wasAs H3STAN H

® System mozna zaprogramowac jako standardowy, nie jest wymagane
specjalne oprogramowanie

® Automatyczna detekcja systemu aktywnego za pomoca MX Components/
MX OPC Server komunikujacych sie z systemami wyzszego poziomu

® Poziom We/Wy mozna taczy¢ przez sie¢ MELSECNET/H (pierscien redun-
dantny), CC-Link, CC-Link IE, Ethernet lub Profibus. Dostepnos¢ tych sieci
mozna zwiekszy¢ za pomoca rezerwowych modutéw Master

Dane techniczne Q12PRHCPU Q25PRHCPU
Typ Modut procesora do sterowania procesem, wysoka dyspozycyjnos¢
Punkty We/Wy 4096/8192 4096/8192
Funkcje autodiagnostyki procesora Wykrycie btedu procesora, Watch Dog, wykrycie btedu baterii, wykrycie btedu pamieci, kontrola programu, wykrycie btedu zasilania, sledzenie danych
Tryb wieloprocesorowy —
Podtrzymanie bateryjne Wszystkie moduty procesora s3 wyposazone w baterie litowa z oczekiwanym czasem zycia 5 lat.
Rodzaj pamieci RAM, ROM, FLASH RAM, ROM, FLASH
e catkowita <32MB <32MB
maks. dla programu PLC 124 k krokow (496 kB) 252 k krokdw (1008 kB)
(zas przetwarzania instrukgji 34 ns/instr. log. 34 ns/instr. log.
Timer (T) 2048 2048
Licznik (C) 1024 1024
Wewnetrzny/specjalny przekaznik (M) 8192 8192
Rejestr danych/rejestr specjalny (D) 12288 12288
Rejestr plikow (R) 131072/maks. 1042432 131072/maks. 1042432
Wskaznik przerwari (1) 256 256
Wskaznik (P) 4096 4096
Wskaznik sygnalizacyjny (F) 2048 2048
Rejestr indeksu () 16 16
Przekaznik sieciowy (B)/rejestr sieciowy (W) 8192/8192 8192/8192
Maks. liczba modutow mozliwych do podtaczenia Maks. 11 w gtownej ptycie bazowej, razem 64 potaczone zdalnie przez sie¢ MELSECNET; nie mozna podtaczyc centralnej jednostki rozszerzenia
Wewnetrzny pobdr pradu (5V DC) mA 640 640
Ciezar kg 030 0,30
Wymiary (SxWxG) mm  52,2x98x89,3 52,2x98x89,3
Dane do zaméwienia Nrkat. 157070 157071
Akcesoria Opcjonalne oprogramowanie PX-Developer

*Kable $ledzace QC10TR i QC30TR, patrz rozdziat 5
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Podstawowe elementy

B Moduly jednostek centralnych PC

Jednostka centralna z systemem operacyjnym Windows®

Jednostka centralna Q10WCPU uzywa systemu operacyjnego Microsoft
Windows® i moze by¢ pofgczona z zasilaczami, kasetami, we/wy i
modutami specjalnym MELSEC Systemu Q. Modut CPU moze by¢
uzywany w trybie autonomicznym lub w trybie wieloprocesorowym i

np. w pofaczeniu z modutami CPU PLC. Pozwala to na bezproblemowe
potaczenie pomiedzy procesem i systemu przetwarzania danych. Podczas
gdy moduty CPU PLC kontroluja i sterujg procesami, jednostka cen-

tralna Q10WCPU zajmuje sie dostosowaniem i przetwarzaniem danych.
Jednostka centralna Q10WCPU-W1-E uruchamia sie z wbudowanego
dysku pétprzewodnikowego (SSD) lub z zainstalowanej karty pamieci CF
typu 1 (Q10WCPU-W1-CFE). Dwa zintegrowane interfejsy LAN pozwalajg
na wigczenie urzadzenia do sieci i umozliwiajg dostep do sieci Intranet lub
Internet. Sprzet zostat zrealizowany za pomoca wbudowanego procesora
i sprawdzonego chipsetu. Uzycie tatwo dostepnych elementéw zapewnia,
ze ten modut procesora moze by¢ z tatwoscig zastosowany. Ponadto,
samo-dostosowujacy BIOS umozliwia odpowiednie wsparcie na poziomie
BIOS-u.

Cechy szczegélne:

® System operacyjny Windows® w module o matych wymiarach (podwdjna
szerokos¢ modutu CPU PLC MELSEC System Q)

® Oszczednos¢ energii dzieki zastosowaniu procesora Intel Atom N450.
Mozliwos¢ nastawiania réznych opcji oszczedzania energii. Zapewnia to
odpowiednig wydajnos¢ i niskie zuzycie energii

® Standardowo wyposazony w rozne interfejsy (1000BASE-T (LAN), USB 2.0,
CF-Card itp.)

® Konfigurowalny Phoenix Award BIOS umozliwia odpowiednie wsparcie na
poziomie BIOS-u

® Karta pamieci CF moze by¢ zainstalowana jako zewnetrzny nosnik danych
(Q10WCPU-W1-CFE)

® Zintegrowany dysk SSD ma podwdjna funkcje zabezpieczenia przed
zapisem i w ten sposéb zapewnia niezawodna ochrone waznych danych

Dane techniczne Q10WCPU-WI-E Q10WCPU-WI-CFE
Typ PCCPU
Procesor Procesor Intel® Atom™ N450 1,66 GHz
Chipset Intel® ICH8M
Czestotliwosc taktowania GHz 1,66
L1 cache Instrukcje 32 kB + dane 24 kB
Pamie¢ 12 cache 512kB
gtowna 1GB
Wideo Analogowy RGB, rozdzielczos¢ 1400 x 1050 przy 60 Hz (16 miliondw koloréw)
szeregowy (RS232C)  Jedno 9-stykowe ztacze D-SUB, szybkosc transmisji: 50115200 bit/s
UsB Pie¢ portéw zgodnych z USB 2.0 (trzy z przodu i dwa z tytu)
Interfejsy klawiatury/myszy Potaczenie poprzez jeden z portéw USB
LAN Dwa gniazda RJ45 do 1000BASE-T/100BASE-TX/10BASE-T
monitor 1x15-stykowe gniazdo H-DSUB
Gniazda PC card Jedno gniazdo karty pamieci CF (typ I)
Wewnetrzny pobér pradu (5V DC) A Max.3
Ciezar kg 0,44 0,45
Wymiary (SXWxG) mm  55,2x98,0x115
Dane do zaméwienia Nrkat. 252826 252827



Podstawowe elementy

B Jednostka centralna sterownika C

Programowanie w jezykach wysokiego poziomu w potaczeniu z
systemem operacyjnym czasu rzeczywistego

Sterownik C umozliwia integracje i programowanie platformy automatyza-
: cyji MELSEC System Q w jezyku C++. Dzieki zastosowaniu popularnego
SZ0eoPUY na catym swiecie systemu operacyjnego czasu rzeczywistego VxWorks,

RUN J JMODE]

o caro O CIERR realizacja ztozonych zadan, komunikacja i obstuga protokotéw staja sie
cHasproEd EJUSER
ﬂ J bardzo atwe.
Cechy szczegodlne:

® Mozliwosc integracji w wieloprocesorowej strukturze sterowania
MELSEC System Q, przez potaczenie z jednostkami centralnymi PLC
i sterowania ruchem, lub zastosowanie jako autonomiczny system
sterowania

® System operacyjny czasu rzeczywistego VxWorks

® Dedykowane srodowisko programistyczne dla jezyka C/C++

® Karty pamieci CompactFlash utatwiaja postugiwanie sie duzymi ilosci-
ami danych

= RD
'10BASE-TI100BASETX

® Wysokowydajny dodatek do istniejacej gamy produktéw automatyza-
cyjnych

® 7-segmentowy wyswietlacz LED upraszcza wyszukiwanie btedéw
i rozwigzywanie problemoéw (dotyczy tylko jednostki Q12CCPU-V)

® Wbudowane interfejsy Ethernet i RS232
® Q12DCCPU-V i Q24DHCCPU- z dodatkowym interfejsem USB

® Preinstalowany system operacyjny czasu rzeczywistego VxWorks (za
wyjatkiem Q24/Q26DHCCPU-LS) oraz Telnet

® Mozliwos$¢ wbudowania standardowego kodu C/C++
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® Zdalny dostep za posrednictwem sieci oraz obstuga protokotu FTP

® Biblioteka komunikacyjna VxWorks oraz biblioteki QBF utatwiaja konfig-
uracje

® Zgodnos¢ z CODESYS
® Ztacze PCl Express (Q24DHCCPU-[)

® Wyswietlacz programowany przez uzytkownika (tylko Q24DHCCPU-[]
i Q26DHCCPU-LS)

® Obstuga systemu operacyjnego Linux (Q24DHCCPU-LS)

Dane techniczne Q12DCCPU-V Q24DHCCPU-V Q24DHCCPU-LS
Punkty We/Wy 4096 (X/YO—X/YFFF) 4096 (X/YO—X/YFFF) 4096 (X/YO—X/YFFF)
- . Standardowa pamie¢ RAM: 0—4 MB;
Pamiec Sgamnidaérg)%\ggzgaRmA;ﬁf 1R é\é\d MéMB standardowa pamiec ROM: 382 MB; Pamigc robocza RAM: 512 MB;
¢ podtri e — batér inie yami ¢RAM: 128 kB pamiec robocza RAM: 512 MB; podtrzymywana bateryjnie pamie¢ RAM: 5 MB
podtrzymy yjnie pami : podtrzymywana bateryjnie pamie¢ RAM: 1-5 MB
System operacyjny VxWorks, wersja 6.4 (preinstalowana) VxWorks® wersja 6.8.1 (preinstalowana) Brak wstepnie zainstalowanego systemu operacyjnego
Jezyk programowania Club (C++ Club CC++ —
. . CW Workbench, narzedzia do ustawiania/monitor- (W Workbench, narzedzia do ustawiania/monitor- ~ CW Workbench, narzedzia do ustawiania/monitor-
Narzedzje programistyczne owania sterownika C owania sterownika C owania sterownika C
Interfejsy komunikacyjne 52@3(21 (lgalr(laa?)an/ 10BASE-T/100BASE-TX (2 kan.), Ethernet (3 kan.), USB (2x), PCl Express, RS232 Ethernet (3 kan.), USB (2x), PCl Express, R$232
. . . g J Gniazdo 9-stykowe Sub-D (RS232), RJ45 (Ethernet), ztacze wyjscia analogowego RGB, ztacze rozszerzen PCI
Podtaczenie okablowania zewnetrznego Gniazdo 9-stykowe Sub-D (RS232), RJ45 (Ethernet) Express, zlgcze USB typu A, zlacze USB typu mini-B
) 1gniazdo na karte TYPE | ) - . o
Interfejs karty CF (obstuga karty CF 0 poj. maks. 8 GB) 1 gniazdo na karte pamieci SD 1 gniazdo na karte pamieci SD
Whbudowany zegar Rok, miesiac, dzieri, minuty, sekundy, dzieri tygodnia (automatyczne uwzglednianie roku przestepnego)
Maks. czas podtrzymania przy zaniku zasilaniams Zalezny od zasilania
Wewnetrzny pobr pradu (5V DC) A 093 28 28
Cigzar kg 024 0,63, 0,638 (typ VG) 0,638
Wymiary (SXWxG) mm  27,4x98x115 83x98x115 83x98x115
Dane do zaméwienia Nrkat. 221925 260296 273605
Programowanie za poérednictwem sieci Ethernet, moze by¢ wymagany skrzyzowany kabel sieciowy (X-Link).
Srodowisko programistyczne C-Controller Configurator VO100-1LOC-E; Nr kat. 165367
o Specjalne Srodowisko programistyczne (Tornado, WindView, Sniff+) dla modutu QO6CCPU dostepne jest na catym Swiecie w oddziatach firmy Wind River;

prosimy powotac sie na nasza umowe nr 209356.
Dla celow testowania dostepna jest bezptatna wersja demonstracyjna.
Srodowisko programistyczne Workbench 2.6.1 jest dostepne w firmie Wind River Systems.



Podstawowe elementy

B Moduty procesorow ruchu

Szybkie i dynamiczne procesory ruchu

Procesor ruchu steruje i synchronizuje pofaczone z nim serwowzmacniacze
i serwosilniki. Oprécz procesora ruchu system sterowania ruchem zawiera
réwniez procesor PLC.

Tylko w wyniku potaczenia dynamicznego sterowania pozycjonowaniem
ze sterowaniem PLC, mozna stworzyc¢ innowacyjny i samowystarczalny
system sterowania ruchem.

Podczas gdy procesor motion steruje w duzej skali ruchami serwonapedu,
sterownik PLC jest odpowiedzialny za réwnoczesne sterowanie maszyng

i komunikacje.

Cechy szczegélne:

® Podziat obcigzenia miedzy kilka procesoréw podwyzsza ogéing wyda-
jnos¢ catego systemu

® W jednym systemie moga pracowac maks. trzy procesory ruchu

® Rozbudowany system sterowania do maks. 96 osi w jednym systemie

® Jednoczesna interpolacja czterech osi

® Programowe sterowanie krzywkowe
® Wirtualne i fizyczne osie wiodace

® Integracja w szybkiej sieci SSCNETIII/H umozliwia komunikacje
z wysokowydajnymi serwowzmacniaczami z predkoscia do 150 Mbit/s

O walsAs >3ST1IN u

Dane techniczne Q172DSCPU Q173DSCPU
Typ Procesor ruchu Procesor ruchu
Punkty We/Wy 8192 8192
Liczba sterowanych osi 16 32
Funkcje interpolacji Interpolacja liniowa do 4 osi, interpolacja kotowa do 2 osi, interpolacja helikalna do 3 osi
ik Punkt do punktu, sterowanie_prgdkoéciq(st_erowanie predkosciowo-pozycyjne, staty skok, sterowanie ze stafa predkoscia, pozycjonowanie nadazne,
Pozyc . pozycjonowanie z przetaczaniem predkosci, kontrola szybkich oscylacji, sterowanie synchroniczne (SV22)
jonowanie ;Ei;‘;gg;zz}ﬂgmw £l Automatyczne trapezowe przyspieszanie/hamowanie oraz przyspieszanie/hamowanie po krzywej,S”
kompensacja Kompensacja luzu nawrotnego, przekfadnia elektroniczna
Jezyk programowania Motion SFC, instrukcje specjalizowane, oprogramowanie dla linii montazowych (SV13), jezyk wirtualnej symulacji uktadéw mechanicznych (SV22)
ot 4)
» SV13 0,44 ms (055.-10.), g Pl
Szybkost 0,88 ms (011.-16.) Vsl =
przetwarza- 1,77 ms (0§ 25.-32.)
nia , 0,44 ms (03 1.-6.),
2 LR st o
! Co 1,77 ms (0§ 17.-32.)
Pamiec programowa 16 k krokow 16 k krokow
Liczba punktéw pozycjonowania 3200

liczba réwnoczesnie
wykonywanych programéw
liczba réwnoczesnie aktywnych

Wykonanie  krokow
programu trybnormalny . Wykonywane w gtéwnym cyklu ruchu

wykonywane Wykonywane w ustalonych cyklach (0,88 ms, 1,7 ms, 3,5 ms, 7,1 ms, 14,2 ms) 16 zewnetrznych punktéw przerwan (wejscia modutu przerwar QI60),
ykony ykony ych cy etrznych p p ) p

Maks. 256

Maks. 256 krokéw we wszystkich programach

zadania przerwanie wykonywane z przerwaniem z modutu sterownika PLC (podczas wykonywania instrukcji S(P).GINT)
NMI 16 punktéw; wykonywane, gdy ustawione (ON) jest wejécie w module przerwania (np. Ql60)

Interfejsy SSCNETIII/H (USB, RS232C za posrednictwem modutu PLC)
Fizyczne punkty We/Wy (PX/PY) 256 (We/Wy, ktére moga by¢ przypisane bezposrednio do procesora ruchu)
Certyfikaty CE, UL & cUL CE, UL & cUL
Wewnetrzny pobér pradu (5V DC) A 1,44 1,75
Ciezar kg 0,38 0,38
Wymiary (SXWxG) mm  27,4x120,5x120,3 27,4x120,5x120,3
Dane do zaméwienia Nrkat. 248700 248701

Akcesoria

Moduty interfejsu do recznego generatora impulséw, enkodera i sygnatow zewnetrznych
(szczegdtowe informacje mozna znalez¢ w katalogu,, Sterownik ruchu MELSEC System Q"



Podstawowe elementy

B Modut bezpieczenstwa

Sterowanie bezpieczeristwem za pomoca sterownika
bezpieczenstwa PLC QS

Zastosowanie sieci CC-Link Safety eliminuje potrzebe wykony-
wania skomplikowanych potaczen obwodoéw elektrycznych,
wymaganych w tradycyjnych systemach bezpieczenstwa. Za
pomoca standardowego kabla CC-Link Safety zdalne stacje we/wy
bezpieczenstwa podigczone sg do zainstalowanego w sterowniku
bezpieczenstwa modutu Master CC-Link. W przypadku wystapi-
enia btedéw komunikacji, rozbudowane i efektywne funkcje
bezpieczenstwa automatycznie wytaczaja wyjscia PLC Safety oraz
wyjscia zdalnych stacji we/wy bezpieczenstwa.

= CC-Link Safety jest rowniez kompatybilny z tradycyjna siecia
o< CC-Link. Oznacza to, ze w sieci CC-Link Safety do sterowania tymi
LY, sygnatami we/wy, ktére nie sa krytyczne dla bezpieczenstwa,
mozliwe jest stosowanie tradycyjnych modutéw zdalnych we/wy.

— Cechy szczegodlne:

® Zgodny z wymaganiami w zakresie bezpieczeristwa norm EN 954-1
Kategoria 4, 1SO 13849-1 PL e i [EC 61508 (JIS C 0508) SIL 3 oraz certy-
fikowany przez TUV Rheinland

® Automatyczne sprawdzanie wejs¢ i wyjs¢ bezpieczenstwa oraz urzadzen
zewnetrznych (przerwa w potaczeniach, zwarcia, styki stycznikdw zabez-
pieczone bezpiecznikami itp.)

® Programowanie i konfiguracja za pomoca dobrze znanych programéw
GX Developer. Nie s3 wymagane dodatkowe umiejetnosci lub opro-
gramowanie

® Zmniejszone koszty zwigzane z wykonywaniem okablowania systemu
® Rozbudowane funkcje diagnostyczne

® Rozszerzalnos¢: pojedyncza jednostka centralna bezpieczeristwa moze
kontrolowac do 84 zdalnych stacji bezpieczenstwa

® Standard CC-Link pozwala na podtaczenie produktéw innych
wytworcédw, kompatybilnych z koncepcja bezpieczenstwa

Dane techniczne QS001CPU

Punkty We/Wy 4096/8192

Metoda sterowania Cykliczne wykonywanie programu

Jezyk programowania (Sterowanie sekwencyjne) Jezyk symboli przekaznikéw, bloki funkcyjne
Szybkos¢ przetwarzania 0,10-0,35 ps

Staty czas cyklu programu 1-2000 ms (jednostka nastawy: 1 ms)
Pamie¢ programowa 14 k krokow (56 kB)

Rodzaj pamieci 128 kB

Maks. liczba zapisanych plikow 3

Wewnetrzny przekaznik (M) 6144

Przekaznik sieciowy (B) 2048

Timer (T) 512

Licznik (C) 512

Rejestr danych (D) 6144

Rejestr sieciowy (W) 2048

Wskaznik sygnalizacyjny (F) 1024

Styk RUN/PAUSE Styk RUN: mozna ustawic 1 punkt w zakresie od X0 do 17FF, styk PAUSE: zaden
Funkcja zegara Rok, miesiac, dzien, minuty, sekundy, dzier tygodnia (automatyczne uwzglednianie roku przestepnego)
Wewnetrzny pobr pradu (5V DC) A 043

Ciezar kg 0,29

Wymiary (SXWxG) mm  55,2x98x113,8

Dane do zaméwienia Nrkat. 203205

O wasAs H3STAN H



Moduty cyfrowe

B Modutly wejs¢ dwustanowych

Detekcja sygnatéw procesu

Do przetwarzania dwustanowych sygnatéw procesu o réznych poziomach
napie¢, do poziomdw logicznych wymaganych przez sterownik PLC,
dostepne sa rézne rodzaje wejsciowych modutéw cyfrowych.

Cechy szczegélne:

® Standardowa cecha jest optoelektroniczna izolacja galwaniczna, wyste-
pujaca miedzy procesem a sterowaniem

® Sygnalizacja stanéw wejsciowych przez diody LED

® Moduty z 16 punktami wejsciowymi sa wyposazone w wymienne listwy
z zaciskami Srubowymi

® Dla modutéw z wtykami dostepne sg gotowe kable potaczeniowe
® W celu uproszczenia prac przy okablowaniu modutéw dostepne sg
= rézne systemy zaciskow
m ® Czas odpowiedzi szybkich modutéw wejsciowych QX40-51, QX41-S1
E i QX42-1 jest krétki i wynosi 0,1 ms.
m
N
wn
<
w
-+
3
o
Dane techniczne QX10 QX10-TS QX28 QX40 QX40-TS QX40-51 QX41 QX41-51 QX41-52 QX42 QX42-51
Punkty wejsciowe 16 16 8 16 16 16 32 32 32 64 64
Metoda izolagji Zaciski wejsciowe wszystkich modutow odizolowane s3 za pomoca transoptorow.
Inamionowe napiecie 100-120VAC  100-120VAC  100-240V AC
wejéciowe (50/60 H2) (50/60 H2) (50/60 H2) 24V DC 24V DC 24V DC 24V DC 24V DC 24V DC 24V DC 24V DC
Zakres napiec roboczych V. 85-132 85-132 85-264 20,4-28,8 20,4-28,8 20,4-28,8 20,4-28,8 20,4-28,8 20,4-28,8 20,4-28,8 20,4-28,8
Maks. liczba wejs¢ réwno- ® ®
vt ) > 100 % 100 % 100 % 100 % 100% @ 100 % @ 100% @ 100 % @
zesnie w stanie ON (przy 100 % @ 100% @ 100 % ) . . . ) ) ) )
napieciu znamionowym) (typu sink) (typu sink) (typu sink) (typu sink) (typu sink) (typu sink) (typu sink) (typu sink)
200 mA 200 mA 200 mA
Prad rozruchowy przez 1ms przez Ims przez 1ms — — — — — — — —
(przy 132VAQ) (przy 132VAQ) (przy 132V AQ)
7(100V AC,
50 Hz),
7(100VAC,  8(100VAC,  8(100VAC
Inamionowy 50 Hz), 60 Hz), 60 Hz),
pradweisiowy ™ B(100VAC,  7(100VAC,  14(00vAC K4 des ol des ol dete ol des
60 Hz) 50 Hz) 50 Hz),
17 (200V A,
60 Hz)
N napigcie V. >AC80 >AC80 >AC80 >DC19 =DC19 >DC19 =DC19 >DC19 =DC15 >DC19 =DC19
prad mA >AC5 >AC5 >AC5 =D(3 >D(3 >DC4 >D(3 =>D(3 >D(3 =>D(3 >D(3
OFF napigcie V. <AC30 <AC30 <AC30 <D(M <DCM <D(M <DCM <DC9,5 <DC5 =DCM <DC9,5
prad mA <AC1 <AC1,7 <AC1 <DC1,7 <DC1,7 <DC1,7 <DC1,7 <DC1,5 <DC1,7 =DC1,7 <DC15
P Ok.18(50Hz)  ok.12(50Hz)  ok.15 (50 Hz)
Opornos¢ wejsciowa  kQ Ok 15(60Hz) ok.15(60Hz) ok, 12 (60 Hz) ok.5,6 — ok.3,9 ok. 5,6 ok. 5,6 ok.3,6 ok.5,6 ok.5,6
<15(100VAC, <15(100VAC, <15(100VAC, . -n & 0 ® 16 0@ 16 0@ _0® 16
g(zii)so_ OFF—ON ms 50/60 Hz) 50/60 Hz) 50/60 Hz) 1-70¢ 1-70@ 0,1-1€ 1-70@ 0,1-1€ 1-70@ 1-70@ 01-1@®
iedzi <20(100VAC, <20(100VAC, <20(100VAC, ;, 0@ _0® 10 _0® 10 @) ) 10
wiedzi  ON— OFF ms 50/60 Hz) 50/60 Hz) 50/60 Hz) 1-70 1-70 0,1-1 1-70 0,1-1 1-70 1-70 0,1-1
Liczba zaciskéw w grupie 16 16 8 16 16 16 32 32 32 32 32
Wskaznik zasilania Wszystkie moduty z 16 i 32 wejsciami posiadaja diody LED sygnalizujace stan kazdego wejécia. W przypadku modutéw z 64 wejsciami, mozna przetaczac wskazniki grupy wejsc.
18-punktowa  Wymienna 18-punktowa  18-punktowa  Wymienna 18-punktowa
T wymienna listwazzac-  wymienna wymienna listwazzaci-  wymienna 40-stykowe 40-stykowe  40-stykowe Dwa 40-sty-  40-stykowe
2 listwa zaci- skami sprezyno- listwa zaci- listwa zaci- skami sprezyno- listwa zaci- hcze Zacze hcze kowe z3cza hcze
skowa wymi skowa skowa wymi skowa
Zajete punkty we/wy 16 16 16 16 16 16 32 32 32 64 64
ylsawypzekOPTH 03075 03-075  03-075 03075 03075 03075 03 0088-03  0088-03 03 0,088-0,3
T T 50 (wszystkie 50 (wszystkie 50 (wszystkie 50 (wszystkie 50 (wszystkie 60 (wszystkie 75 (wszystkie 75 (wszystkie 75 (wszystkie 90 (wszystkie 90 (wszystkie
ctrzny p mA  punktywejS¢  punkty wejs¢  punktywejs¢  punkty wejS¢  punktywejs¢  punktywejs¢  punkty wejs¢  punkty wejs¢  punktywejs¢  punkty wejS¢  punkty wejsc
pradu (5VDC)
wstanieON) ~ wstanieON) ~ wstanieON) ~ wstanieON) ~ wstanieON) ~ wstanieON) ~ wstanieON) ~ wstanieON) ~ wstanieON)  wstanieON)  wstanie ON)
Cigzar kg 0,17 0,17 0,20 0,16 0,20 0,20 0,15 0,15 0,15 0,18 0,18
Wymiary (SXWxG) ~ mm  27,4x98x90 27,4x98x90 27,4x98x90 27,4x98x90 27,4x98x90 27,4x98x90 27,4x98x90 27,4x98x90 27,4x98x90 27,4x98x90 27,4x98x90
) Nrkat. 129581 221838 136396 132572 221839 136574 132573 146921 229239 132574 146922
zaméwienia ’
Akcesoria 37/40-stykowe wtyki oraz gotowe kable potaczeniowe; listwy z zaciskami sprezystymi jako zamienniki standardowych listew z zaciskami $rubowymi > patrz rozdziat 5

(@) Ustawianie parametrow CPU (ustawienie domysine: 10 ms)
@) przy45°C
(3) Ustawienie parametru procesora (ustawienie domysine: 0,2 ms)



QX50
16

48V DC
40,8-52,8

100 %

ok.4

>D(28
>D(2,5
>DC10
>DC1,7

ok. 11,2
1-70®

1-70®
16

18-punktowa
wymienna listwa
zaciskowa

16
0,3-0,75
50 (wszystkie

punkty wejs¢
w stanie ON)

0,13
27,4x98x90

204678

QX70
16

5VDC/12VDC
4,5-6/10,2-14,4

100 %

5VDC: ok. 1,2
12VDC: ok.33

>D(3,5
=>DC1
<DC1
<DCO,1

ok.3,3
1-700

1-70®
16

18-punktowa
wymienna listwa
zaciskowa

16
0,3-0,75
55 (wszystkie

punkty wejs¢
w stanie ON)

0,14
27,4x98x90

136397

=
L
71 QX72
32 64
5VDC/12VDC 5VDC/12VDC

4,5-6/10,2-14,4

100 %

5VDC:ok. 1,2
12VDC: ok. 3,3

>D(3,5
=>DC1
<DC1
<DC0,1

ok.3,3

1-70©

40-stykowe ztacze

32
0,088-0,3
70 (wszystkie

punkty wejs¢
w stanie ON)

0,12
27,4x98x90

136398

4,5-6/10,2-14,4

100 %

5VDC: ok. 1,2
12VDC: ok.33

>D(3,5
>D(3
<DC1
<DCO,1

ok.3,3

1-70©

40-stykowe ztacze

64
0,088-0,3
85 (wszystkie

punkty wejs¢
w stanie ON)

0,13
27,4x98x90

136399

QX80
16

24V DC
20,4-28,8

100 %

ok. 4

>DC19
=>D(3
<D(M
<DC1,7

ok. 5,6
1-70@

1-70®
16

18-punktowa
wymienna listwa
zaciskowa

16
0,3-0,75
50 (wszystkie

punkty wejs¢
w stanie ON)

0,16
27,4%98x90

127587

QX80-TS
16

24V DC
20,4-28,8

100 %

ok.4

>DC19
>D(3
<DC11
<DC1,7

ok.5,6
1-70®

1-70®
16

Wymienna listwa
zzaciskami
sprezynowymi

16
0,3-0,75
50 (wszystkie

punkty wejs¢
w stanie ON)

0,16
27,4x98x90

221840

QX81
32

24V DC
20,4-28,8

100 %

ok. 4

>DC19
=>D(3
<DC1
<DC1,7

ok. 5,6
1-700

1-70®
32

Kompaktowe
hcze, 37-stykowe
gniazdo D-sub

32
03
75 (wszystkie

punkty wejs¢
w stanie ON)

0,16
27,4x98x90

129594

Moduty cyfrowe

QX81-52
32

24V DC
20,4-28,8

100 % (at 40 °C)

ok.6

>DC15
=>D(3
<DC5
<DC1,7

ok.3,6

1-70@

37-stykowe ztacze
gniazdo D-sub

32
0,088-0,3
75 (wszystkie

punkty wejs¢
w stanie ON)

0,16
27,4x98x90

229240

QX82
64

24V DC
20,4-28,8

100 % @

ok.4

40-stykowe ztacze

64
0,088-0,3
90 (wszystkie

punkty wejs¢
w stanie ON)

0,18
27,4x98x90

150836

O wasAs H3STAN H

QX82-51
64

24V DC
20,4-28,8

100% @

ok. 4

>DC19
=>D(3

<DC9,5
<DC1,5

ok. 5,6
01-1®

0,1-1@
32x2

Dwa 40-stykowe
Zaza

64
03

90 (wszystkie
punkty wejs¢
w stanie ON)
0,18
27,4%98x90

150837



Moduty cyfrowe

B Moduty wyjs¢ dwustanowych

Dostosowanie wyjs¢ do technologii

Moduty wyjsciowe MELSEC System Q wyposazono w rézne elementy prze-
taczajace, dostosowane do zréznicowanych zadan sterowania.

Cechy szczegélne:

® Dostepne sa moduty z wyjsciami przekaznikowymi, tranzystorowymi
i triakowymi

® |zolacja galwaniczna miedzy procesem a sterowaniem za pomoca tran-
soptora jest rozwigzaniem standardowym

® Moduty z izolacja galwaniczng miedzy kanatami

® Moduty z 16 punktami wejsciowymi sa wyposazone w odfaczalne,
mocowane wkretami listwy zaciskowe

® Dla modutéw z gniazdami D-sub dostepne sg gotowe kable
(Q32CBL: 3 m lub 5 m; Q40CBL: 3 m lub 5 m)

® Dostepne sa rozne systemy zaciskow, upraszczajace wykonanie okablo-

RRAYREAYREaanEE
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z
3

>82
]
8

240VAC

wania i zwiekszajace efektywnos¢ modutow

® (Czas odpowiedzi szybkiego modutu wyjsciowego QY41H wynosi 2 ps

® Modut QY68A posiada 8 niezaleznych wyjs¢ tranzystorowych.

Dane techniczne QY10 QY10-TS QY18A QY22 QY40P QY40P-TS QY41H
Wyjécia 16 16 8 16 16 16 32
Rodzaj wyjs¢ Przekaznik Przekaznik Przekaznik Triak H;Sﬁy:;?kr) {{;Sﬁy:lm (Stz;/;)lflsitrrlir)\zystor
Liczba zaciskdw w grupie punktéw 16 16 8 16 16 16 32
Metoda izolacji Przekaznik Przekaznik Przekaznik Zaciski wyjsciowe odizolowane sq od zasilania sterownika za pomocg transoptoréw.
ZInamionowe napiecie wejéciowe 24V DC/240V AC 24V DC/240V AC 24V DC/240V AC 100-240V AC 12/24V DC 12/24V DC 5-24VDC
Zakres napie¢ roboczych — — — — 10,2-28,8V DC 10,2-28,8V DC 4,25-28,8V DC
24V AC(100 mA)
Min. przefaczane obciazenie 5VDC(1mA) 5VDC(1mA) 5VDC(1mA) 100V AC(25 mA) — — —
240V AC(25mA)

Maks. przetaczane napigcie 125V D(/264V AC 125V D(/264V AC 125V DC/264V AC 288V AC = = =
Maks. prad wyjsciowy A2 2 2 0,6 0,1 0,1 0,2
Prad wyjsciowy na grupe A8 8 8 438 16 1,6 2
Prad rozruchowy — — — — 0,7 Aprzez <10 ms 0,7 Aprzez <10 ms 0,7 Aprzez <10 ms
Prad uptywu w stanie OFF mA — — — g’(szgoz\? ch)’ <01 <0,1 <0,1
s OFF— ON ms <10 <10 <10 1 <1 <1 <2ps

ON—OFF ms <12 <12 <12 1 <1 <1 <2ys
Trwalodé mechaniczna 20 milionéw przetaczen — — — —

elektryczna 100.000 przetaczen lub wigcej — — — —
Maks. czestotliwos¢ przetaczania Przetaczanie 3600 razy/h — — — —
Thumienie zaktdcen — — — filtr RC dioda Zenera dioda Zenera dioda Zenera

Bezpiecznik
Wskaznik zasilania
Wskaznik przepalenia bezpiecznika

Wszystkie moduty posiadaja wskazniki LED stanu kazdego wyjscia.

18-punktowa

Wymienna listwa

18-punktowa

18-punktowa

18-punktowa

Wymienna listwa

Icze wymienna listwa z zaciskami sprezy- wymienna listwa wymienna listwa wymienna listwa z zaciskami sprezy- 40-stykowe ztacze
zaciskowa nowymi zaciskowa zaciskowa zaciskowa nowymi

Zajete punkty we/wy 16 16 16 16 16 16 32
Wrasciwy przekroj przewodow mm? 0,3-0,75 0,3-0,75 0,3-0,75 0,3-0,75 0,3-0,75 0,3-0,75 0,088-0,3
Wymagane Zewn. napiecie — — — — 12-24VDC 12-24VDC —
2r6dto zasilania prad mA — — — — 10(24VDC) 10 (24VDC) —

; 430 (wszystkie punkty 430 (wszystkie punkty 430 (wszystkie punkty 250 (wszystkie punkty 65 (wszystkie punkty 65 (wszystkie punkty 370 (wszystkie punkty
Wewnetizny pobdr pradu (5VDCQ)— mA wyjs¢ w stanie ON) wyjs¢ w stanie ON) wyjs¢ w stanie ON) wyjs¢ w stanie ON) wyjs¢ w stanie ON) wyjs¢ w stanie ON) wyjs¢ w stanie ON)
Cigzar kg 022 0,22 0,22 0,40 0,16 0,16 0,10
Wymiary (SXWxG) mm  27,4x98x90 27,4x98x90 27,4x98x90 27,4x98x90 27,4x98x90 27,4x98x90 27,4x98x90
Dane do zaméwienia Nrkat. 129605 221841 136401 136402 132575 221842 308738

Akcesoria

37/40-stykowe wtyki oraz gotowe kable pofaczeniowe; listwy z zaciskami sprezystymi jako zamienniki standardowych listew z zaciskami Srubowymi > patrz rozdziat 5



N
L
Qv41P Qy42P QY50 QY68A
32 64 16 8
Tranzystor Tranzystor Tranzystor Tranzystor
(typu sink) (typu sink) (typu sink) (typu sink/source)
32 32 16 8
12/24V DC 12/24V DC 12/24V DC 5-24VDC
10,2-28,8V DC 10,2-28,8V DC 10,2-28,8V DC 4,5-28,8VDC
0,1 0,1 0,5 2
2 2 4 —
0,7Aprzez<10ms 0,7 Aprzez<10ms 4Aprzez<10ms  8Aprzez<10ms
<0,1 <0,1 <0,1 <0,1
<1 <1 <1 <3
<1 <1 <1 <10
— — dioda Zenera dioda Zenera

odporne na zwarcie  odporne na zwarcie 6,7 A

LED

18-punktowa
wymienna listwa

Dwa 40-stykowe

40-stykowe ztacze dacza

zaciskowa
32 64 16
03 03 0,3-0,75
12-24V DC 12-24VDC 12-24V DC
20(24VDQ) 20 (24VDC) 20mA (24VDQ)
105 (wszystkie 150 (wszystkie 80 (wszystkie
punkty wyjs¢ punkty wyjs¢ punkty wyjs¢
w stanie ON) w stanie ON) w stanie ON)
0,15 0,17 0,17
27,4x98x90 27,4x98x90 27,4x98x90
132576 132577 132578

18-punktowa
wymienna listwa
zaciskowa

16
0,3-0,75

110 (wszystkie
punkty wyjs¢
w stanie ON)
0,14
27,4x98x90

136403

QY70
16

Tranzystor
(typu sink)

16

5/12VDC
4,5-15VDC

0,016
0,256
40 mA przez <10 ms

LED

18-punktowa
wymienna listwa
zaciskowa

16

0,3-0,75
5-12VDC

90 mA (12VDC)

95 (wszystkie
punkty wyjs¢
w stanie ON)
0,14
27,4x98x90

136404

Q71
32

Tranzystor
(typu sink)

32

5/12VDC
4,5-15VDC

0,016
0,512
40 mA przez <10 ms

1,6A

LED
40-stykowe ztacze

32

0,088-0,3
5-12VDC

170 mA (12V DC)

150 (wszystkie
punkty wyjs¢
w stanie ON)
0,14
27,4x98x90

136405

QY80
16

Tranzystor
(typu source)

16

12/24VDC
10,2-28,8V DC

05
4
4 Aprzez <10 ms

<0,1

dioda Zenera
6,7A

LED

18-punktowa
wymienna listwa
zaciskowa

16

0,3-0,75
12-24VDC

20 mA (24V D)

80 (wszystkie
punkty wyjs¢
w stanie ON)
0,17
27,4x98x90

127588

H Qveo

01234567
89ABCDEF

Moduty cyfrowe

FUSE

TRATRTRAATRERNT

1
1%

|

12vDC

g2

QY80-TS
16

Tranzystor
(typu source)

16

12/24V DC
10,2-28,8V DC

0,5
4
4 Aprzez <10 ms

<0,1

dioda Zenera
6,7A

LED

Wymienna listwa
z zaciskami sprezy-
nowymi

16

0,3-0,75
12-24V DC

20 mA (24V D)

80 (wszystkie
punkty wyjs¢
w stanie ON)
0,17
27,4x98x90

221843

QY81P

32

Tranzystor
(typu source)

32

12/24VDC
10,2-28,8V DC

0,1
2
0,7 Aprzez <10 ms

<0,1

dioda Zenera
odporne na zwarcie

LED

Kompaktowe ztacze,
37-stykowe gniazdo
D-sub

32

03

12-24VDC
40mA (24V D)

95 (wszystkie
punkty wyjs¢
w stanie ON)
0,15
27,4x98x90

129607

Qvs2p
64

Tranzystor
(typu source)

32

12/24VDC
10,2-28,8V DC

0,1
2
0,7 Aprzez <10 ms

dioda Zenera

Dwa 40-stykowe
7hcza

64

03

12-24VDC
40mA (24VDQ)

160 (wszystkie
punkty wyjs¢
w stanie ON)
0,17
27,4%98x90

242366

O wasAs H3STAN H
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Moduly funkgji specjalnych

B Moduly wejs¢ analogowych

EETY

>
o

Pomiar analogowych sygnaléw procesu

Moduty wejs¢ analogowych przetwarzaja liniowo analogowe sygnaty pro-
cesu, np. cisnienie, przeptyw lub poziom cieczy, na wartosci cyfrowe, ktére
sg nastepnie przetwarzane przez procesory MELSEC System Q.

Cechy szczegélne:

® Do 8 kanatéw w jednym module (Q68AD) i do 512 kanatéw w systemie
(QCpPu)

® Rozdzielczos¢ 0,83 mV i 3,33 A (Q64AD)
® Czas przetwarzania 80 ps/kanat (Q68ADL])

® Mozliwa konfiguracja obliczania wartosci sredniej w okreslonym czasie
lub z okreslonej liczby cykli pomiarowych

® Zintegrowana funkcja logowania (Q64ADH)

® Funkcja pomiaru wielkosci przeptywu (Q64ADH)

® |zolacja galwaniczna miedzy procesem a sterowaniem za pomoca tran-
soptora jest rozwigzaniem standardowym

® \Wszystkie moduty s zaopatrzone w wymienne listwy zaciskowe moco-
wane za pomoca wkretow

Dane techniczne Q64AD Q64ADH Q68ADV Q68ADI
Punkty wejsciowe 4 4 8 8
-10V/10V -10V/10V
Wejscie analogowe (0mA/20 mA) (OmA/20 mA) -10V/10V 0mA/20 mA
Rozdzielczos¢ 16 bit binarnie (w tym znak) 16 bit binarnie (w tym znak) 16 bit binarnie (w tym znak) 16 bit binarnie (w tym znak)
Opornos¢ wejsciowa napiecie i 1 ! ! !
: ! prad Q 250 250 250 250
napiecie vV £15 +15 +15 +15
Maks.sygrat wejsdowy 4 mA +30 +30 430 +30
Charakterystyka wejscie analogowe -10-10V 0-20mA -10-10V -10-10V 0-20mA
We/Wy © wyjécie cyfrowe 1/4000, 1/12000, 1/16000 1/4000, 1/8000, 1/12000 1/20000, 1/22500 1/4000, 1/12000, 1/16000 1/4000, 1/8000, 1/12000
wejscie napieciowe 1,25mV — 290 125mV —
0,83mV u =l
Maks. rozdzielczos¢ 200wV TmV
10 pA 1000 nA
wejscie analogowe — 5pA 878 nA — 2:%8 m
3,33pA 800 nA

Catkowita doktadnos¢

Maks. czas konwersji
Metoda izolagji

+0,4% (0-55 °C), £0,1 % (20-30 °C)

+0,2% (0-55°C),

$0,1% (20-30°0) +0,4 % (0-55 °C), £0,1% (20-30°C)

80 ps/kanat (+160 ps przy kompensadji dryftu termicznego)
Zaciski wejsciowe wszystkich modutéw odizolowane za pomoca transoptoréw.

Zajete punkty we/wy 16 16 16 16

Iacze Wszystkie moduty s3 wyposazone w listwe zaciskowa z 18 zaciskami Srubowymi.

Zewnetrzny pobér mocy Nie jest konieczny dla zadnego modutu

Wrasciwy przekrdj przewoddéw mm? 0,3-0,75 0,3-0,75 0,3-0,75 0,3-0,75
Wewnetrzny pobdr pradu (5 V DC) mA 630 520 640 640

Cigzar kg 0,14 0,18 0,19 0,19
Wymiary (SXWxG@) mm  27,4x98x90 27,4x98x90 27,4x98x90 27,4x98x90
Dane do zaméwienia Nrkat. 129615 251331 129616 129617

@ £0,4% (0-55°C); £0,1% (20-30°C)



B Moduty wejs¢ analogowych

Dane techniczne

Punkty wejsciowe
Wejécie analogowe
Rozdzielczos¢
Opornos¢
obciazenia
Maks. sygnat
wejsciowy

napiecie
prad Q
napigcie v
prad mA
wejscie analogowe
Charaktery-

stykaWe/Wy  wyjécie cyfrowe

wejscie napieciowe

Maks.
rozdzielczos¢

wejscie analogowe

Catkowita doktadnos¢
Wspétczynnik temperaturowy
Maks. czas konwersji

Metoda izolagji

Lajete punkty we/wy
Iycze

Zewnetrzny pohér mocy

Wiasciwy przekrdj przewodow mm?
Wewnetrzny pobdr pradu (5V DC) mA
Ciezar kg
Wymiary (SxWxG) mm

Dane do zaméwienia Nrkat.

Q62AD-DGH

2

4mA/20 mA

16/32 bity binarnie (w tym znak)
250

+15

+30

4-20mA

0-32000 (16 bitow)
0-64000 (32 bity)

4-20mA:

0,25 A (32 bity),

0,50 pA (16 bitow)

defin. przez uzytk.:

0,151 A (32 bity),

0,303 pA (16 hitow)

+0,05 %

71,4 ppm/°C (0,00714 %/°C)
10 ms/2 kanaty

Izolacja galwaniczna pomiedzy
kanatami za pomocg transoptoréw

16

18-punktowa wymienna listwa
zaciskowa

24V DG, 360 mA

0,3-0,75

220

0,19

27,4x98x90

145036

= N\ —
e
QB8AD-G

ERR. O

D
RUN 0O ALM

Q64AD-GH
4
-10V/10V (0 mA/20 mA)

16/32 bity binarnie (w tym znak)

1

250

25

+30

-10-10V

-32000-32000 (16 bitéw),
-64000-64000 (32 bity),
0-32000 (16 bitow),
0-64000 (32 bity)
0-10V:156,3 pV (32 bity),
312,6 pV (16 bitow), 0-5V:
78,2V (32 bity), 156,4 uV
(16 bitow), 1-5V: 62,5 pV
(32 bity), 125,0 pV (16 bitow),
-10-10V: 156,3 pV (32 bity),
312,6 pV (16 bitéw)

0-20 mA: 0,312 pA (32 bity),
0,625 pA (16 bitow)
4-20mA: 0,25 pA (32 bity),
0,50 pA (16 bitow)

defin. przez uzytk.: 0,151 pA
(32 bity), 0,303 pA (16 bitdw)
+0,05 %
+71,4ppm/°C(0,00714 %/°C)
10 ms/4 kanaty

Izolacja galwaniczna pomiedzy
kanatami za pomoca transoptordw

16

18-punktowa wymienna listwa
zaciskowa

Nie jest konieczne

0,3-0,75

890

0,20

27,4x98x90

143542

Modutly funkgji specjalnych

I1zolacja miedzy kanatami i wysoka rozdzielczos¢

Analogowe moduty wejsciowe z duzg doktadnoscia przeksztatcajg ana-
logowe sygnaty procesowe na wartosci cyfrowe. Za wyjgtkiem modutu
ME1ADB8HAI-Q, wszystkie kanaty sg od siebie i od zewnetrznego zrodta
zasilania odizolowane za pomocg ukfadéw o duzej wytrzymatosci dielek-
trycznej.

Modut METAD8HAI-Q moze petni¢ funkcje uktadu ,master” w protokole
HART i moze komunikowac sie z maksymalnie osmioma uktadami pracu-
jacymi w protokole HART. Obstugiwane sa takze urzadzenia wymagajace
standardowego wejscia analogowego.

Cechy szczegolne:

® |zolacja galwaniczna pomiedzy kanatami oraz pomiedzy procesem
a uktadem sterowania jest standardem

® Wysoka rozdzielczos¢: 16/32 bity binarnie ze znakiem

® Wysoka doktadnos¢, z doktadnoscia odniesienia £0,05 % oraz wspot-
czynnikiem temperaturowym +71,4 ppm/°C

® Wbudowane zabezpieczenie zwarciowe przez ograniczenie pradu
wejsciowego

Funkcja dostosowania sygnatu w module Q62AD-DGH

Konwerter sygnatu w module Q66AD-DG

Zasilanie dla 2-przewodowego nadajnika (Q66AD-GD, METAD8HAI-Q)

Filtr op6zniajacy wygtadza wartosci na wyjsciu cyfrowym ze statg cza-
sowa nastawiona przez uzytkownika

Q66AD-DG

6

0mA/4 mA/20 mA

16 bitow binarnie (w tym znak)

250
+30
0-20mA

-96-4095 (16 bitéw),
-288-12287 (16 bitéw)

0-20 mA: 1,66 pA (16 bitow)
4-20 mA: 1,33 pA (16 bitow)
defin. przez uzytk.:
1,33 pA (16 bitow)

+0,1%
+71,4 ppm/°C (0,00714 %/°C)
10 ms/kanat

Izolacja pomiedzy kanatami oraz
pomiedzy kanatami wejsciowymi a
procesorem PLC za pomoca transfor-
matorow separujacych

16

40-stykowe ztacze at the front
24V DG, 360 mA

03

420

0,22

27,4x102x130

204676

Q68AD-G

8

-10V/10V (0 mA/20 mA)

16 bitéw binarnie (w tym znak)
1

250

+15

+30

-10-10V; 0-20 mA
-12288-12287 (16 hitéw),

-16384-16383 (16 bitéw),
-32768-32767 (16 bitéw)

0-10V:0,625 mV (16 bitow),
0-5V:0,416 mV (16 bitow),
1-5V:0,333 mV (16 bitow),
-10-10V:0,625 mV (16 bitow),
defin. przez uzytk.:

0,333 mV (16 bitow)

0-20 mA: 1,66 pA (16 bitow)
4-20mA: 1,33 pA (16 bitow)
defin. przez uzytk.:
1,33 pA (16 bitéw)

+0,1%
+71,4 ppm/°C(0,00714 %/°C)
10 ms/kanat

zolacja pomigdzy kanatami oraz
pomiedzy kanatami wejsciowymi a
procesorem PLC za pomoca transfor-
matordw separujacych

16

40-stykowe ztacze at the front
Nie jest konieczne

03

460

0,16

27,4x102x90

204675

Wymienna listwa zaciskowa mocowana za pomocg wkretéw

ME1AD8SHAI-Q

8

0mA/4 mA/20 mA
16 bitow binarnie

250
+30
0-20 mA; 4-20 mA

0-32000 (16 bitow, 32 bity)

0-20 mA: 0,625 pA
4-20mA: 0,50 pA

+0,15%

80 ms (niezalezny od kanatu)
Izolacja pomigdzy kanatami a sterow-
nikiem PLC za pomoca transoptorow;
brak izolaji pomiedzy wejsciowymi
kanatami analogowymi

32

18-punktowa wymienna listwa
zaciskowa

24V DG, 300 mA

0,51

320

0,19

27,4x98x90

229238

O wasAs H3STAN H



Moduly funkgji specjalnych

B Moduly wyjs¢ analogowych

O walsAs >3ST1IN u

[SlefeNoolswle[=]

H QB6DA-G
RUN 0O ALM

ERR. O

(IRERNRNRNRRERRENEN

ARG

Wyjscie analogowych sygnatéw sterujacych

Moduty wyjs¢ analogowych przetwarzajg wartosci cyfrowe, okreslone
wczesniej przez jednostke centralng procesora, na pradowe lub napie-
ciowe sygnaty analogowe. Takimi sygnatami moga by¢ sterowane na
przyktad przetwornice czestotliwosci, zawory zwykte albo suwakowe.
Modut ME1DA6HAI-Q ma wbudowang funkcjonalnos¢ stacji gtéwnej HART.
Moze komunikowac sie z maksymalnie 6 urzadzeniami zgodnymi z HART.

Cechy szczegoélne:

® Do osmiu kanatéw na jeden modut (Q68DA) i do 512 kanatéw w systemie
® Rozdzielczos¢ 0,333 mVi 0,83 pA

® Czas przetwarzania 80 ps na kanat

® |zolacja galwaniczna miedzy procesem a sterowaniem za pomoca
transoptora jest rozwigzaniem standardowym w modutach Q62DANQ,
62DAN-FGQ, 68DAVN i Q68DAIN wystepuje dodatkowa izolacja poten-
cjatowa pomiedzy kanatami

® Funkcja detekcji roztaczenia, ktéra za pomoca funkcji ponownej kon-
wersji i detekgcji przekroczenia wartosci granicznej monitoruje wartosci
wyjsciowe (tylko modut Q62DAN-FG)

® Wszystkie moduty sg zaopatrzone w mocowane za pomoca wkretéw
wymienne listwy zaciskowe

Dane techniczne Q62DAN Q62DA-FG Q66DA-G Q68DAVN Q68DAIN ME1DA6HAI-Q
Punkty wejsciowe 2 2 6 8 8 6

-4096-4095 -4096-4095 -4096-4095 -4096-4095 -4096-4095 0-28000
Wejscie cyfrowe -12288-12287 -12288-12287 -12288-12287 -12288-12287 -12288-12287 -12288-12287

-16384-16383 -16384-16383

-16384-16383

-32768-32767

-16384-16383 -16384-16383 -16384-16383

Wyjcie analogovie ((])?n;gODrﬁA DQ) (A?nllgyoDéA D) (0mA-20mADQ) ((])2mlE¥2DrE1A pg ~ 10-10VDC OmA-20mADC Al S
G wyjscie napieciowe 1kQ-1MQ 1kQ-1MQ 1kQ-1MQ 1kQ-1MQ — —
wyjscie pradowe 0-600 Q 0-600 Q 0-600 Q — 0-600 Q 50-600 Q

Maks. sygnat napiecie vV £12 +13 +13 +12 = —

wyjsciowy prad mA 21 PE] 23 — 21 22

Wyjscie napigciowe ©

wyjécie napieciowe 0-5V 0-5V -10-10V -10-10V zdef. przez uzytk. —

Charakterystyka

We/Wy wejscie cyfrowe 0-4000 0-12000 -4000-4000 -16000-16000  -4000-4000 —

Maks. rozdzielczos¢ 1,25mV 0,416 mV 2,5mv 0,625 mV 0,75mV —

Wyjscie pradowe @

Charakterystyka wyjécie pradowe 0-20 mA 0-20mA 4-20mA zdef. przez uzytk.  zdef. przez uzytk. 0-20 mA

We/Wy wejscie cyfrowe 0-4000 0-12000 0-12000 -4000-4000 -12000-12000 0-28000

Maks. rozdzielczos¢ 5pA 4pA 1,33 pA 1,5 pA 0,83 pA 571nA

Catkowita doktadnos¢ +0,3 % (0-55 °C); £ 0,1 % (20-30°C)

Maks. czas konwersji 80 ps/kanat 10 ms/2 kanaty 6 ms/kanat 80 ps/kanat 80 ps/kanat 70 ms

Lzolaija pomiedzy
b , o e anatami wyjs¢ oraz
» ksl o oo g ol | |
Metoda izolagji modutu PLCza pozostatych wyjsC oraz - sterownika PLC za Kiwm Zadiski wyjsciowe odizolowane od sterownika PLC za pomoca transoptor6w.
pomocg transop- od sterownika PLCza  pomoca transop- ?’Iféezr:‘g:rln e
toréw. pomoc transoptora transformatoréw
separujacych

Zajete punkty we/wy 16 16 16 16 16 32

Iaze 18-punktowa wymienna listwa zaciskowa 40-stykowe ztacze  18-punktowa wymienna listwa zaciskowa

Wiasciwy przekrdj przewodow mm? 0,3-0,75 03-0,75 03 03-0,75 03-0,75 ﬁ%"'e Sl el

Wewnetrzny pobér pradu (5V DC) mA 330 370 620 390 380 320

Cigzar kg 0,19 0,20 0,22 0,18 0,18 0,19

Wymiary (SXWxG) mm  27,4x98x90 27,4x98x90 27,4x102x130 27,4x98x90 27,4x98x90 27,4x98x90
@ Dane do zaméwienia Nrkat. 200689 145037 204677 200691 200692 236649

(1) Wartosci dotycza wszystkich modutéw oprocz Q68DAIN;  (2) Wartosci dotycza wszystkich modutéw oprocz Q68DAVN



B Modut mieszanych wejs¢/wyjs¢ analogowych

Q64AD2DA
RUN ALM

ERROR

Modutly funkgji specjalnych

Q64AD2DA

Dzieki modutowi wejs¢/wyjs¢ analogowych Q64AD2DA, uzytkownik
posiada modut, ktéry zawiera zaréwno cztery wejscia analogowe jak i dwa
wyjscia analogowe.

Mozliwos¢ wyboru wejsciowego sygnatu pradowego lub napieciowego,
istnieje tylko w przypadku wejs¢ analogowych.

Cechy szczegdlne:

® Pomiar oraz generowanie napiecia i pradu przy pomocy tylko jednego
modutu

® Pomiar sygnatéw analogowych ze standardowa lub duza rozdzielczoscig

Dane techniczne Q64AD2DA

Punkty wejsciowe

Wejécie analogowe
Opornos¢ wejéciowa
Max. input
Charakterystyka We/Wy

Maks. rozdzielczos¢

Doktadnos¢

Maks. czas konwersji
Punkty wejsciowe
Wejscie cyfrowe

Wyjécie analogowe
Opornos¢ wejsciowa
Maks. sygnat wyjsciowy
Charakterystyka We/Wy

Maks. rozdzielczos¢

Doktadnos¢

Maks. czas konwersji
Iacze

Zajete punkty we/wy
Wymiary (SXWxG)

Dane do zaméwienia

napiecie

prad

napiecie

prad

napiecie

prad

wejscie analogowe
wyjscie cyfrowe
wejscie napieciowe
wejscie analogowe

napigcie

prad

wyjscie napieciowe
wyjscie pradowe
napiecie

prad

wyjécie analogowe
wejscie cyfrowe
wyjscie napieciowe
wyjscie pradowe

4
V. -10-10
mA 0-20
MQ 1
Q 250
V +15
mA +30
-10-10V;0-20 mA
+1/4000, +1/16000; 1/4000, +1/12000
0,333 mV
0,83 pA
+0,4 % (0-55 °C), £0,1 % (20-30°C)
500 ps/kanat
2
-16384-16383
vV -10-10
mA 0-20
1kQ-1MQ
0-600 0
V £12
mA 21
-10-10V; 0-20 mA
+1/4000, +1/16000; +1/4000, 1/12000;
0,333 mV
1,33 pA
+0,3 % (0-55 °C), +0,1 % (20-30 °C)
500 ps/kanat
18-punktowa wymienna listwa zaciskowa
16
mm  27,4x98x90

Nrkat. 229238

O wasAs H3STAN H



Moduly funkgji specjalnych

B Moduty analogowe do pomiaru temperatury

Pomiar temperatury za pomoca czujnikow temperatury

Moduly te przeznaczone sg do przetwarzania wartosci wejsciowych

z zewnetrznych platynowych termorezystoréw pomiarowych i termopar
na 16- lub 32-bitowe wartosci binarne pomiaru temperatury ze znakiem
oraz wartosci kalibracji.

Dla modutu Q64RD temperatura odniesienia okreslana jest za pomoca ter-
morezystora Pt100 (dla Q64RD-G dodatkowo za pomoca rezystoréw Ni100),
natomiast dla modutéw Q64TD i Q64TDV-GH za pomoca termopary.

Y4

4

Cechy szczegoélne:

N

® Moduty moga mierzy¢ temperature w 4 albo 8 kanatach

¢l

® Obstugiwane sg dwa rodzaje platynowych termorezystoréw pomiaro-
wych (Pt100, JPt100), zgodnych z normami JIS i IEC

® Rozwarcie platynowego termorezystora lub kabla pofaczeniowego jest
wykrywane odrebnie dla kazdego kanatu

Y4

@D

® Wybor przetwarzania z prébkowaniem/usrednianiem po czasie/usred-
nianiem po ilosci probek

Y

® Kompensacja btedu poprzez ustawianie wartosci przesuniecia zera
i wzmocnienia
® Sygnat alarmu przy przekroczeniu wartosci granicznej

® |zolacja galwaniczna miedzy procesem a sterowaniem za pomoca
transoptora jest rozwigzaniem standardowym w modutach Q64TDV-GH
i Q64RD-G wystepuje dodatkowa izolacja galwaniczna pomiedzy

O walsAs >3ST1IN u

kanatami
® Modut jest wyposazony w mocowang wkretami, wymienng listwe
zaciskowa
Dane techniczne Q64RD Q64RD-G Q64TD Q64TDV-GH Q68RD3-G Q68TD-G-H01/H02
Kanaty wejsciowe 4 4 4 4 8 8
Pt100 (zgodnie zJIS C Pt1OQ (2godnie 2JIS C1604- Termopary: Termopary: Pt1OQ (2godniezJIS C 1604- Termopary:
1604-1989 i DINIEC75T), oo IDNIECTST1983), -y gy KELTBRS N ISS7ANIECT5T) PUI00 Syt Tl
Obstugiwane czujniki temperatury typ ; ’ JPt100 (zgodnie zJIS C D e O R (zgodniezJISC1604-1981), 7 ™ o
JPt100 (zgodnie zJIS C 1604-1981), Ni1000 (zgodrie (zgodnie z JIS C1602- (zgodnie z JIS C1602- Ni1000 (zgodriez DIN (zgodnie zJIS C1602-
1604-1981) 2DIN43760-1987) 1995, IEC584-1i584-2) 1995, IEC 584-1i 584-2) 43760-1987) 1995, IEC 584-1i584-2)
Pt100: -200—+850 °C - - Pt100: -200-850 °C -
. Pt100: -200—+-850 °C, ' of Zaleznie od typu Zaleznie od typu ! of Zaleznie od typu
Zakresy pomiaru temperatury el o JPt100: -180—+600 °C, JPt100: -180-600 °C,
JPt100: -180—+600 °C Ni100 Q: -60—-+180°C termopary termopary Ni100 Q: -60—180 °C termopary
16-bit, binarnie ze znakiem: 16-bit, binarnie ze znakiem: 16-bit, binarnie ze 16-bit, binarnie ze zna-
el -2000-8500 -2000-8500 znakiem: -2700-18200  kiem: -25000—25000 16-bit, binarnie ze 16-bit, binarnie ze
Wartos¢ kalibradj temperatury 32-bit, binarnie ze znakiem: 32-hit, binarnie ze znakiem: 32-bit, binarnie ze 32-bit, binarnie ze znakiem: -2000-8500 znakiem: -2700-18200
-200000-850000 -200000-850000 znakiem: — znakiem: —
B:0,7°C;R,S:0,8°C;
X > Q o q B,R,S,N:0,3°C; K, T:0,3°C; E:0,2°C; q B,R,S,N:0,3°C
Maks. rozdzielczos¢ C 0,025°C 0,025°C KEJ,T:01° 10,1°CN- 0,4°C; 0,1°C K.EJT0,1°C
napiecie: 4 pV
Dokfadnosc kompensacji temp. zimnego ztaza ~ — — +1,0°C +1,0°C — wbudowana
+0,08 % (doktadnos¢ +0,04 % (doktadnos¢
Catkowita doktadnosc wzgledem wartosci petnego  wzgledem wartosci petnego ~ Zaleznie od typu Zaleznie od typu Zaleznie od typu Zaleznie od typu
zakresu) wtemperaturze  zakresu) w temperaturze  termopary termopary termopary termopary
otoczenia 25 +5 °C otoczenia 25 £5 °C
" , 320 ms/8 kanatéw (HO1),
Maks. czas konwersji 40 ms/kanat 40 ms/kanat 20 ms/kanat 20 ms/kanat 320 ms/8 kanatéw 640 ms/8 kanatow (H02)
Wejscia analogowe 4 kanaty/modut 4 kanaty/modut 4 kanaty/modut + Pt100 4 kanaty/modut + Pt100 8 kanatow 8 kanatéw/modut
Prad wyjsciowy pomiaru temperatury mA 1 1 — — 1 —
lzolacja przy uzyciu
Metoda izolacii lzolacja przy uzyciu transoptora @ lzolacja przy uzyciu lzolacja przy uzyciu Izolacja przy uzyciu Izolacja przy uzyciu
! transformatora ® lzolacja przy uzyciu transformatora @ transformatora © transformatora ® transformatora ®
transformatora ©
Detekqja roztaczenia Niezaleznie dla kazdego kanatu
Zajete punkty we/wy 16 16 16 16 16 16
Iycze Wszystkie moduty s3 wyposazone w wymienna listwe zaciskowa z 18 zaciskami srubowymi. A6CON 40 pin connector
Wrasciwy przekrdj przewodow mm? 0,3-0,75 0,3-0,75 0,3-0,75 0,3-0,75 <03 <03
Wewnetrzny pobér pradu (5V DC) mA 600 620 500 500 0,54A 0,49 A (H01); 0,65 A (H02)
Ciezar kg 0,17 0,20 0,25 0,25 0,20 0,17
) 27,4x98x90 (H01)
Wymiary (SXWxG) mm  27,4x98x90 27,4x98x112 27,4x98x90 27,4x98x90 27,4x102x130 27,4x102x130 (H02)
@ Dane do zaméwienia Nrkat. 137592 154749 137591 143544 216482 216481/221582

(1) pomiedzy zasilaniem a wejsciami temperaturowymi  (2) pomiedzy kazdym kanatem i zasilaniem sterownika PLC  (3) pomigdzy kanatami wejsciowymi pomiarowymi
(@) pomiedzy wejsciami termopar oraz pomiedzy termoparg a ziemia  (5) pomiedzy kanatami oraz pomiedzy kazdym kanatem i zasilaniem sterownika PLC



B Moduly do regulacji temperatury

Modutly funkgji specjalnych

Regulatory temperatury z algorytmem PID

Moduty te umozliwiaja regulacje temperatury z wykorzystaniem algo-
rytmu PID, bez obciagzania procesora PLC zadaniami regulacji temperatury.

® Cztery wejsciowe kanaty pomiaru temperatury
® Funkcja autotuningu dla czterech obwodéw regulacji PID

® Regulacja temperatury kontynuowana jest nawet po zatrzymaniu

® Wyjscie tranzystorowe do sterowania elementu wykonawczego w ukta-
dzie sterowania ciggiem impulsow

® Modut jest wyposazony w odfgczalng listwe zaciskowa mocowang

" o Cechy szczegélne:
PLC
= programu
i wkretami
Dane techniczne Q64TCRTN Q64TCRTBWN
Wyjécie requlatora typ Tranzystor Tranzystor
L 4 kanaty/modut,
Wejécia 4 kanaty/modut wykrywanie przerwy
Obstugiwane czujniki temperatury P100 (-200—600 °C), JPt100 (-200-500 °C)
Cykl prébkowania 0,5 s/4 kanaty 0,5 s/4 kanaty
Cykl wyjéciowy regulagji s 1-100 1-100
1-100s 1-100s

Filtr wejsciowy
Metoda regulacji temperatury
PID stata nastawa

zakres proporcjonalny P

PID staty zakres as catkowania|
czas rézniczkowania D

Zakres nastaw wartosci docelowej
Strefa nieczutosci zakresu nastaw

sygnat wyjéciowy (typu sink)
Znamionowe napiecie
ohciazenia
. maks. prad obciazenia
Wyjscie ks rad h
tranzystorowe maks. prad rozruchu
maks. spadek napiecia
w stanie ON
czas odpowiedzi
Metoda izolagji
Zajete punkty we/wy
Iaczes
Whasciwy przekrdj przewodow mm?
Wewnetrzny pobér pradu (5V DC) mA
Cigzar kg
Wymiary (SXWxG) mm
Dane do zaméwienia Nrkat.

(0s: filltr wejsciowy wytaczony OFF) (0s: filtr wejsciowy wytaczony OFF)
Regulacja PID ON/OFF impulsowa lub 2-stanowa

Mozliwa nastawa z automatycznym dostrajaniem

0,0-1000 % (0 %: 2-stanowa)
1-3600s

1-3600s 1-3600's
(0 nastawy dla sterowania PID) (0 nastawy dla sterowania PID)

Wzakresie temperatur odpowiadajacym zastosowanemu czujnikowi Pt100

1-3600s

0,1-10,0 % 0,1-10,0 %

Impuls ON/OFF Impuls ON/OFF

10-30VDC 10-30VDC

0,1 A/1 punkt, 0,4 A/wspdlny 0,1A/1 punkt, 0,4 A/wspdlny
400 mA przez 10 ms 400 mA przez 10 ms
0,1VDC(TYP)0,1A 0,1VDC(TYP)0,1A

2,5V DC (MAKS.) 0,1A 2,5V DC (MAKS.) 0,1A

OFF — ON: <2 ms
ON— OFF: <2 ms

OFF — ON: <2 ms
ON— OFF: <2 ms

Transformator Transformator

Gniazda 16/1 Gniazda 32/2

All modules are fitted with a terminal block with 18 screw terminals.
0,3-0,75 0,3-0,75

550 60

0,2 03

27,4x98x90 27,4x98x90

136386 136387

Q64TCTTN Q64TCTTBWN
Tranzystor Tranzystor

stns ae
R,KJ,T.S B ENULPLI,W5Re/W26Re

0,5 s/4 kanaty 0,5 s/4 kanaty
1-100 1-100

1-100s 1-1005

(0s: filtr wejéciowy wytaczony OFF) (0s: filltr wejsciowy wytaczony OFF)
Regulacja PID ON/OFF impulsowa lub 2-stanowa

Mozliwa nastawa z automatycznym dostrajaniem

0,0-1000 % (0 %: 2-stanowa)
1-3600s

1-3600' 1-3600s
(0 nastawy dla sterowania PID) (0 nastawy dla sterowania PID)

Wzakresie temperatur odpowiadajacym zastosowanej termoparze

1-3600s

0,1-10,0 % 0,1-10,0 %

Impuls ON/OFF Impuls ON/OFF

10,2-30V DC 10,2-30V DC

0,1 A/1 punkt, 0,4 A/wspdlny 0,1 A/1 punkt, 0,4 A/wspdlny
400 mA przez 10 ms 400 mA przez 10 ms
0,1VDC(TYP)0,1A 0,1VDC(TYP)0,1A
2,5VDC(MAKS.) 0,1A 2,5V DC (MAKS.) 0,1A

OFF — ON: <2 ms
ON— OFF: <2ms

OFF — ON: <2 ms
ON— OFF: <2 ms

Transformator Transformator
Gniazda 16/1 Gniazda 32/2
0,3-0,75 0,3-0,75

550 640

0,2 03
27,4%98x90 27,4x98x90
136388 136389

O wasAs H3STAN H



Moduly funkgji specjalnych

B Modut wejsciowy celki obcigznikowej

Modut wejsciowy celki obcigznikowej Q61LD pozwala na podtaczenie
celek obcigznikowych bezposrednio do sterownikéw programowalnych
serii MELSEC System Q. Nie sa wymagane zewnetrzne konwertery sygnatu.

Cechy szczegoélne:

1LD.
H @8 RUN 0O ALM

® Nie jest wymagany zewnetrzny konwerter sygnatu. Zastosowanie
modutu wejsciowego celki obcigznikowej podtaczanej bezposrednio do
sterownika programowalnego pozwala obnizy¢ koszty i zaoszczedzic¢
nakfady pracy

® Modut umozliwia wykonywanie pomiaréw o duzej doktadnosci przy
statej szybkosci konwersji danych, co gwarantuje doktadnos¢ celek
obcigznikowych

® Dodatkowym udogodnieniem sa takie funkcje, jak przesuniecie zera,
kalibracja dwupunktowa i wykrywanie btedu sygnatu wejsciowego

O walsAs >3ST1IN u

Dane techniczne Q61LD

llos¢ wejsc analogowych 1

(wyjscia ogniw obciaznikowych)

Y\Yveyjq'ss’cclfeaon;rlm?v?lgmégciqinikowego) R 0033

Zakres wejsciowego sygnatu ana- 0,0-1,0

logowego (napiecie znamionowe mV/V. 0,0-2,0

wyjscie ogniwa obciaznikowego) 0,0-3,0

Napigcie przyktadane do ogniwa obciaz- 5V DC£5 %, prad wyjsciowy do 60 mA (rownolegle moga by¢ potaczone cztery ogniwa 350 1.)
nikowego System 6-przewodowy (potaczone uzycie metody zdalnej detekdji oraz ilorazowej) lub system 4-przewodowy
Wyjscie cyfrowe 32-bitowe, binarnie ze znakiem, 0—10 000

m;ics'evsﬁztzr; \t:/r)l;]j?gowa wagi) 32-bitowe, binarnie ze znakiem, -99999-99999 (Za wyjatkiem kropki dziesietnej i symbolu jednostki)
Zakres dostrajania zera mV/A' 0,0-3,0

Zakres dostrajania jednostki mV/N 0,3-3,2

Rozdzielczos¢ 0-10000

Doktadnos¢ Nieliniowos¢: w zakresie +0,01 %/FS (Temperatura otoczenia: 25 °C)

Szybkos¢ przetwarzania ms 10

Metoda izolagji lzolacja za pomoca transoptora

Zajete punkty we/wy 16

Zewnetrzny system przytaczeniowy 18-punktowa wymienna listwa zaciskowa

Wrasciwy przekrdj przewodow mm? 0,3-0,75

Wewnetrzny pobér pradu (5V DC) A 048

Ciezar kg 017

Wymiary (SXWxG) mm  27,4x98x90

Dane do zaméwienia Nrkat. 229237



Modutly funkgji specjalnych

B Analogowy modut wejsciowy do przektadnikow pradowych

Modut wejsciowy do przektadnikéw pradowych

Do wejs¢ analogowych modutu Q68CT mozna bezposrednio podiaczy¢
maks. osiem przektadnikéw pradowych. Nie s3 juz wymagane zewnetrzne
przetworniki sygnatow.

Cechy szczegodlne:
® Mozna podtaczy¢ przektadniki pradowe od 5 A AC do 600 A AC.
® Duza doktadnos¢ w zakresie £0,5 %

® Obliczanie wartosci Sredniej

EET)

® Funkcja podtrzymania wartosci maksymalnej/wartosci minimalnej
® Zintegrowana funkcja skalowania

® Monitorowanie sygnatu wejsciowego oraz wyjscie alarmowe

® Wykrywanie wartosci szczytowej pradu

® Zintegrowana funkcja logowania

Dane techniczne Q68CT

Punkty wejsciowe 8

Wejécie analogowe

(przez przekfadnik pradowy) 5/50/100/200/400/600 A AC
Czestotliwos¢ wejsciowa 50/60 Hz

Nadmierny wzrost sygnatu wejsciowego 200 % przez 1 minute, 150 % ciagle
przetworzona wartos¢ 0-10000 (12000

Wyjscie cyfrowe  pradu (12000)
wartos¢ skalujaca -32768-32767

0-5AAC:0.5mA
0-50AAC:5mA
0-100 A AC: 10 mA
0-200 A AC: 20 mA
0-400 A AC: 40 mA
0-600 A AC: 60 mA

Maks. rozdzielczos¢

Catkowita dokfadnos¢ +0,5%

Minimalny cykl probkowania 10 ms/8 kanatéw

(zas odpowiedzi Maks. 0,4 s

Metoda izolagji Pomiedzy zaciskami wejsciowymi i zasilaniem: transformator. Pomigdzy kanatami wejsciowymi: brak izolacji
Zajete punkty we/wy 16

Zewnetrzny system przyfaczeniowy 18-punktowa wymienna listwa zaciskowa
Wrasciwy przekréj przewodow mm? 0,3-0,75

Wewnetrzny pobor pradu (5V DC) mA 350

Cigzar kg 0,19

Wymiary (SXWxG) mm  27,4x98x112

Dane do zaméwienia Nrkat. 145036

O wasAs H3STAN H



Moduly funkgji specjalnych

B Modut regulatora

Regulacja z krétkim czasem reakgji

Modut regulacji Q62HLC uzywa algorytmu ciagtej regulacji PID, ktory
cechuje okres probkowania 25 ms, ponadto duza doktadnos¢, wysoka
rozdzielczos¢ wejs¢ do termoelementdw, wejscia mikrowoltowe, wejscia
H napieciowe i pradowe oraz wyjscia pradowe. Cechy te czynig Q62HLC
oo idealnym regulatorem do takich zastosowan, jak sterowanie szybkimi
przyrostami temperatury, regulacja cisnienia i szybkosci przeptywu.

Cechy szczegélne:

® Doskonaly czas probkowania i od$wiezania sterowania 25 ms czynig
Q62HLC jednym z najszybszych modutéw sterujacych na rynku

® Obstuguje rézne rodzaje czujnikow, takie jak termoelementy, sygnaty
mikrowoltowe oraz napieciowe i pradowe sygnaty wejsciowe

® Ciagta regulacja PID prowadzona poprzez wyjscie pradowe 4 do 20 mA,
daje w rezultacie wysoko stabilne i dokladne sterowanie procesem

® Mozna okresli¢ programowe charakterystyki regulacji, gdzie wartosci
zadane i state PID sg w okreslonych chwilach automatycznie zmieniane

® Mozna réwniez prowadzic¢ regulacje kaskadowa, w ktérej funkcje petli
nadrzednej wykonuje kanat 1, a petli podrzednej kanat 2

O walsAs >3ST1IN u

Dane techniczne Q62HLC

Liczba kanatéw wejsciowych 2
termoelement °C -200-2300 (rozdzielczos¢ 0,1 °C)
Wejicie mikronapiecie mV  -100-100 (rozdzielczo$¢ 0,5-10 pV)
analogowe napiecie V' -10-10 (rozdzielczos¢ 0,051 mV)
prad mA  0-20 (rozdzielczosc 0,81 pA)
Wyjscie cyfrowe -2000-23000, -10000—-10000, -10000—10000, 0—20000
Obstugiwane termoelementy K, J,T,S, RN, E B, PLII, W5re/W26Re
Maks. szybkos¢ przetwarzania 25ms/2 kanaty
\ZA[I;i[:::{[cé)éﬂnlk thumienia natozonych zaktoceri 60 dB lub wiecej (50/60 Hz)
\zhrl;ﬂr(é{?]mk tlumienia wspdlnych zaktdcen 120 dB lub wiecej (50/60 Ha)
Pglfgxﬁfc(ﬁmy filtr op6zniajacy) 00510005
Nastawa wartosci kompensacji czujnika -50,00-50,00 %
Metoda sterowania Ciagta regulacja proporcjonalna
PID stata nastawa Mozliwa nastawa z automatycznym dostrajaniem
PID sty zakres zakres proporq'onalny P Termopara: 0,1 do korica zakresu °C; mikronapiecie, napiecie, prad: 0,1-1000,0 %
czas catkowania | s 0,0-3276,7
czas rézniczkowania D s 0,0-3276,7
Zakres nastaw wartosci docelowej Termopara: zakres wej$ciowy uzywanej termopary
Strefa nieczutosci zakresu nastaw 0,1-10,0%
Zajete punkty we/wy 16
lzolacja Pomigdzy kanatami wejsciowymi oraz pomiedzy kanatami wejsciowymi a ziemia wystepuje izolacja transformatorowa
Iyczes 18-punktowa wymienna listwa zaciskowa
Wiasciwy przekroj przewoddéw mm? 0,3-0,75
Zewnetrzne 7rddto zasilania 24V DC, 70 mA
Wewnetrzny pobér pradu (5V DC) mA 270
Ciezar kg 025
Wymiary (SXWxG) mm  27,4x98x112
Dane do zaméwienia Nrkat. 200693



Modutly funkgji specjalnych

B Moduty szybkich licznikow

Liczniki szybkie z automatycznym wykryciem kierunku obrotow

Moduly licznikéw szybkich wykrywajg sygnaty o czestotliwosciach niedo-
stepnych dla standardowych modutéw wejsciowych. Na przyktad moga
one wykonywac proste zadania pozycjonowania lub pomiar czestotliwosci.

Cechy szczegodlne:

® \Wejécie enkodera przyrostowego z automatycznym wykryciem kierunku
ruchu

® Zadawanie wartosci zliczanej sygnatami zewnetrznymi lub z programu
PLC za pomoca funkcji PRESET

® Funkgja licznika pierscieniowego do zliczania do zadanej wartosci
z automatycznym powrotem do wartosci poczatkowej

® Dostepne sa m.in. funkcje pomiaru predkosci, definicji punktow przeta-
czania i zliczania okresowego

® Moduty QD62 wyposazone sa w 40-stykowe zfacze interfejsu (odpo-
wiednie ztacza - patrz rozdziat, Akcesoria”)

® Modut QD60P8-G jest wyposazony w wyjmowalna listwe zaciskowa
mocowang za pomoca $rub.

® Modut QD64D2 umozliwia zliczanie z maksymalng szybkoscia 4 Mbit/s.

O wasAs H3STAN H

Dane techniczne QD62E QD62 QD62D QD60P8-G QD63P6 QD64D2
Wejscia licznikowe 2 2 2 8 6 2
. . g 5/12/24V DC (2-5 mA) N Standardy EIA RS422-A (r6z-
Poziomy sygnatu 5/12/24V DC(2-5mA) 5/12/24V DC(2-5mA) (RS422A) 5/12/24V DC 5VDC(6,4-11,5mA) nicowy wzmacniacz i)
Maks. czestotliwosc zliczania kHz 200 200 500 (rdznicowo) 30 200 4000
Maks. szybkos¢ ~ Wejscie 1-fazowe  kHz 200 lub 100 200 lub 100 500 lub 200 30 200,100 lub 10 2000
Zliczania wejscie 2-fazowe  kHz 200 lub 100 200 lub 100 500 lub 200 — 200,100 lub 10 4000
16 bitow binarnie: 0-32767
32 bity+ znak (binarnie), 32 bity+ znak (binarnie), 32 bity+ znak (binamnie), 32 bity binarnie: 32 bity+ znak (binarnie), 32 bity+ znak (binarnie),
Zakres zliczania -2147483648— -2147483648— -2147483648— 0-99999999 -2147483648— -2147483648—
2147483647 2147483647 2147483647 32 bity binarnie: 2147483647 2147483647

0-2147483647
Licznik géra/dét, licznik

Typ licznika

Zakres poréwnar

Zewnetrzne

wejscia cyfrowe  wartosci znamionowe

Zewnetrzne wyjscia cyfrowe

Wszystkiemoduty s3 wyposazone w nastawiany licznik zliczajacy w gore/w dét oraz
w funkeje licznika pierscieniowego.

32 bity+ znak (binarnie)

32 bity+ znak (binarnie)

Nastawianie, uruchomienie dziatania

5/12/24V DC (2-5 mA)

2 punkty/kanat 12/24V DC

0,1 A/punkt,

(sygnat koincydendi 0,4 A/wspdlne (source)
Zajete punkty we/wy 16

Iycze 40-stykowe ztacze
Whasciwy przekrdj przewodow mm? 0,3

Wewnetrzny pobér pradu (5V DC) mA 330

Ciezar kg 0,12

Wymiary (SXWxG) mm  27,4x98x90

Dane do zaméwienia Nrkat. 128949

Akcesoria

5/12/24V DC(2-5mA)

2 punkty/kanat 12/24V DC

0,5 A/punkt,
2,0 A/wspdlne (sink)

16
40-stykowe zfacze

03

300

0m
27,4x98x90

132579

32 bity+ znak (binarnie)

5/12/24V DC(2-5mA)
(RS422A)

2 punkty/kanat 12/24V DC
0,5 A/punkt,
2,0 A/wspdlne (sink)

16
40-stykowe ztacze

03

380

0,12
27,4x98x90

132580

40-stykowy wtyk oraz gotowe kable potaczeniowe > patrz rozdziat 5

Funkcja Sredniej kroczacej
(ruchomej), wyjscie alar-
mowe i funkcja wstepnego
skalowania

32 bity+ znak (binarnie)

5/12/24V DC

32

18-punktowa wymienna
listwa zaciskowa

03-0,75
580

0,17
27,4x98x90

145038

Nastawiany licznik
zliczajacy w gore/w dét
oraz funkgja licznika
pierscieniowego.

32 bity+ znak (binarnie)

4,5-5,5V/6,4-11,5mA

32
40-stykowe zfacze

03

590

0,15
27,4x98x90

213229

liniowy, licznik pierScie-
niowy, wstepne ustawianie
licznika, funkeja zatrzaski-
wania stanu licznika

32 bity+ znak (binarnie)
Nastawianie

24VDC, 2-5mA

2 punkty/kanat 12/24V DC
0,5 A/punkt,
2,0 A/wspdlne (sink)

32
40-stykowe ztacze

03

530

0,16
27,4x98x90

278855



Moduly funkgji specjalnych

B Wielofunkcyjny modut licznika/timera

Modut szybkiego licznika/timera z funkcja przelacznika
krzywkowego

Ze wzgledu na posiadane wejscia szybkiego licznika, wyjscia PWM do ste-
rowania napedami DC i zintegrowana funkcje przetacznika krzywkowego,
modut QD65PD2 nadaje sie doskonale do realizacji zadan wymagajacych
duzej doktadnosci pozycjonowania.

ﬁ Cechy szczegélne:

g\ rg\ ® Maks. predkos¢ zliczania wynosi 8 MHz

§ H § ® Funkcja pomiaru impulséw z rozdzielczoscia 100 ns

§ H § ® Precyzyjne sterowanie PWM do 200 kHz

§ § ® Zintegrowana funkcja krzywki zmniejsza wysitek zwigzany z programo-
§ H § waniem

§ § ® Wbudowane we/wy dwustanowe

N H f) ® Potaczenie poprzez dwie 40-stykowe wtyczki z Srubami

-

o1

O walsAs >3ST1IN u

Dane techniczne QD65PD2

Wejscia licznikowe 2
e wejscie DC 5/12/24V DC(7-10 mA)
wejscie réznicowe Zgodne z RS422A
Maks. czestot”- wej§(ie DC kHz 200
wos¢ zliczania wejicie réznicowe kHz 8000
Zakres zliczania 32 bit+znak (binarny), -2147483648—2147483647

6 wejs¢ fazy Z; funkdja startu i ustawienia liczby zliczen
6 wejs¢ ogdlnego przeznaczenia

8 wyjé¢ koincydencji, ktdre sa uaktywniane przez poréwnanie zliczonej wartosci z zakresem uzytkownika
8 wyj$¢ ogdlnego przeznaczenia

Zewnetrzne wejécia cyfrowe

Zewnetrzne wyjscia cyfrowe

Przetacznik wyjscia wbudowane 8

kizywkowy czas cyklu programu ms

Wyjscia PWM (zest’otliwoé‘c’ na wyjs’fiu : DC (.10 200 kH?l ’ ' o
wspétczynnik wypetnienia Mozna ustawi¢ dowolnywspétczynnik (rozdzielczos¢ 0,1 ps)

Wymiary (SXWxG) mm  27,4x98x90

Dane do zaméwienia Nrkat. 245113



B Moduly pozycjonujace

Dane techniczne
Liczba sterowanych osi
Interpolacja

Liczba punktow na o$
Sygnat wyjsciowy
Czestotliwos¢ na wyjéciu
Metoda pozycjonowania

==

P4
AD70Re a1

n B AX3
ERR.m m AX4

cont

[

QD70P4
4

Modutly funkgji specjalnych

Pozycjonowanie wieloosiowe

Moduly te zostaty zaprojektowane specjalnie do systemdw wieloosiowych,
ktére nie wymagaja znacznie rozbudowanego sterowania. Modut QD70P4
moze sterowac do 4 osi, a modut QD70P8 do 8 osi. Poniewaz w systemie
mozna uzy¢ dowolnej liczby modutdw, liczba sterowanych osi jest teore-
tycznie nieograniczona.

Cechy szczegdlne:

® Sterowanie 4 lub 8 osiami przez jeden modut oraz wiecej niz 8 osiami
przy uzyciu wiekszej liczby modutow

® Szybki start do 8 osi rbwnoczesnie (0,1 ms na 0$ po otrzymaniu polece-
nia startu z procesora)

® Mozliwos¢ wyboru réznych systemoéw sterowania pozycjonowaniem

® Latwa parametryzacja i tworzenie danych do pozycjonowania za

pomocg opcjonalnego oprogramowania do pozycjonowania GX Confi-
gurator-PT

QD70P8
8

10 (za pomoca programu sterownika PLC lub oprogramowania pozycjonujacego GX Configurator PT)

Seria impulsow
kHz 1-200000

Pozycjonowanie punkt-do-punktu; pozycjonowanie predkosci/miejsca; kontrola Sciezki

Pozycjonowanie absolutne:

-2 147 483 6482 147 483 647 impulsow

jednostki Metoda przyrostowa: -2 147 483 648—2 147 483 647 impulsow
Sterowanie z przetaczaniem predkos¢/potozenie: 0-2 147 483 647 impulséw
. ) predkos¢ 0-200 000 impulsow/s
Pozycjonowanie ksatattowanie
rozpedzania/hamowania Automatyczne, przyspieszanie i hamowanie krok po kroku
(zas rozpedzania v
i hamowania btyns
Typ wyjscia impulsowego Wyjécie typu otwarty kolektor
Maks. dtugosc kabla serwosilnika m 2 2
Zajete punkty we/wy 32 32
Whasciwy przekrdj przewodow 0,3 mm? (ze ztaczem A6CON1); 0,2 mm? (ze ztaczem A6CON2)
Wewnetrzny pobdr pradu (5V DC) mA 550 740
Zewnetrzny pobdr mocy (24V DC) mA 65 120
Ciezar kg 0,15 0,17
Wymiary (SXWxG) mm  27,4x98x90 27,4x98x90
Dane do zaméwienia Nrkat. 138328 138329
Akcesoria 40-stykowe ztacze oraz gotowe kable potaczeniowe > patrz rozdziat 5

O wasAs H3STAN H



Moduly funkgji specjalnych

B Moduly pozycjonujace

Pozycjonowanie w ograniczonej przestrzeni

Moduty QD72P3C3 i QD73A1 realizuja aplikacje pozycjonowania wymaga-
jace mniejszej przestrzeni na zabudowe.

Cechy szczegélne:

® Minimalne wymagania w zakresie dostepnej przestrzeni!

cone__coN ® Modut QD72P3C3 umozliwia pozycjonowanie w trzech osiach i posiada
| trzy zintegrowane wejscia licznikowe

® QD73A1 ma wbudowany przetwornik D/A do sterowania
serwowzmacniaczami z wejsciem analogowym

® Optymalne rozwigzanie dla okreslonych aplikacji!

® Pozycjonowanie moze by¢ kontrolowane przez potwierdzanie wielkosci

O walsAs >3ST1IN u

Dane techniczne
Liczba sterowanych osi
Interpolacja

Pozycjonowanie

Funkgja licznika

Q/é(({(({éé{éé((é(éé((/
&(4;44444444444444

[

£

QD72P3C3
3

jednostki danych 1nao$

metoda Sterowanie punkt-do-punktu: dane bezwzgledne i/lub przyrostowe
zakres sterowania -1073741824-1073741823 impulséw

predkos¢ 0-100 000 impulséw/s

ksztattowanie rozpedzania/ L )

[ Przyspieszanie i hamowanie krok po kroku

czas rozpedzania B

ihamowania i 12000

czas startu Sterowanie pozycjonowaniem, sterowanie predkoscia: 1 ms
typ wyjécia impulsowego Wyjécie typu otwarty kolektor

maks. czestot. ’

impulséw wyjsciowych R 1

liczba kanatow 3

zliczanie sygnatu wejsciowego Wejécie 1-fazowe, 2 -fazowe; 5-24V DC
szybkos¢ zliczania kimp./s 100
zakres zliczania 31 bity, binarnie ze znakiem (-1073741824-1073741823)

Podtaczenie zewnetrzne 40-stykowe ztacze

Wewnetrzny pobér pradu (5V DC) A 057

Zajete punkty we/wy 32

Cigzar kg 0,15

Wymiary (SXWxG) mm  27,4x98x90

Dane do zaméwienia Nrkat. 213230

Akcesoria 40-stykowe ztacze oraz gotowe kable potaczeniowe > patrz rozdziat 5

rzeczywiscie wykonanego ruchu z danymi wejsciowymi enkodera

QD73A1
1
1naos

Sterowanie punkt-do-punktu: bezwzgledne lub przyrostowe;
sterowanie z przefaczaniem predkos¢/potozenie: przyrostowe

-2147483648-2147483647 impulséw (32 bity, binarnie ze znakiem)
1-4000000 impulséw/s

Automatyczne, przyspieszanie i hamowanie krok po kroku

2-9999

1,2ms
Wyjscie analogowe (0—=10V DC, regulowane do £5—+10V DC)

1

Wejécie 2-fazowe
1000

15-19-stykowe ztacze
0,52

48

0,2

55,2x98x90

257759



Modutly funkgji specjalnych

B Moduly pozycjonujace

Pozycjonowanie z otwartq petla sterowania

Moduly te za pomocg ciggu impulséw generujg polecenie przemieszcze-
nia. Szybkos¢ jest proporcjonalna do czestotliwosci impulséw a przesunie-
cie proporcjonalne do dtugosci impulsu.

n QD75P2N
RUND 0 AX1 z
aowe Cechy szczegdlne:

® Sterowanie maksymalnie czterema osiami z interpolacja liniowa lub
interpolacja kotowa

® Zapis w pamieci flash ROM maks. 600 danych pozycjonowania (nie jest
konieczna bateria podtrzymujaca)

® Jednostki przesuniecia mogg by¢ zdefiniowane jako impulsy, mm, cale
lub stopnie

® Konfiguracja i wprowadzanie 600 danych do pozycjonowania moze by¢
przeprowadzane za pomoca programu sterownika PLC lub przy pomocy
oprogramowania GX Configurator QP. Oprogramowanie to wspotpra-
cuje z systemami operacyjnymi Windows® 95/98 i Windows® 2000/NT.

O wasAs H3STAN H

Dane techniczne QD75P1N QD75P2N QD75P4N
Liczba sterowanych osi 1 2 4
Interpolacja — 2-osiowa interpolagja liniowa i kotowa %’O §|o|vl\J/g ?r;t(:z Srlgrllgcljgtﬁgl):\ln??a litoa2ae
Liczba punktéw na 0§ 600 danych z programu PLC,  danych z programu GX Configurator QP
Rodzaj wyjs¢ Otwarty kolektor Otwarty kolektor Otwarty kolektor
Sygnat wyjsciowy Seria impulsow Seria impulsow Seria impulsow
Czestotliwos¢ na wyjsciu kHz maks. 4000 maks. 4000 maks. 4000
Tk Sterowanie PTP (punkt do punktu), sterowanie $ciezka (mozliwe ustawienia liniowe, kotowe i Srubowe), sterowanie predkoscia,

sterowanie pozycja/predkosc, sterowanie pofozenie/predkos¢
Pozycjonowanie absolutne:
-2147483 648 —2147 483 647 impulsow
-214748364,8 —214748364,7 ym
-21474,83648 —21474,83647 cali
0 —359,99999  stopni

Metoda przyrostowa:
-2147 483 648 — 2147483 647 impulsow
jednostki -214748364,8 —214748364,7 ym

-21474,83648 —21474,83647 cali
-21474,83648 —21474,83647 stopni

. . Sterowanie z przefaczaniem predkos¢/potozenie:
Pozycjonowanie 02147483647 impulsow
0-214748364,7 pm
0-21474,83647 cali
0-21474,83647 stopni

1 —1000000 impulséw/s
. 001 —20000000,00 mm/min
predkos¢ 0,001 —200000,000  stopni/min
0,001 —200000,000  cali/min

v SRR b Automatyczne trapezoidalne przyépieszanie/hamowanie, przyspieszanie/hamowanie zgodnie z krzywa S

hamowania

czas rozpedzania 1-8388608 ms

ihamowania (motzliwe zadanie 4 wzorcéw)

;Z;;};‘;"Z‘g;’r”;;ﬁa%’lﬁy 1-8388608 ms 1-8388608 ms 1-8388608 ms
Maks. dtugos¢ kabla serwosilnika m 10 10 10
Zajete punkty we/wy 32 32 32
Wewnetrzny pobor pradu (5V DC) mA 290 300 360
Cigzar kg 0,14 0,14 0,16
Wymiary (SXWxG) mm  27,4x98x90 27,4x98x90 27,4x98x90
Dane do zaméwienia Nrkat. 248389 248390 248391

Akcesoria 40-stykowy wtyk oraz gotowe kable potaczeniowe > patrz rozdziat 5;
Oprogramowanie: GX Configurator QP, Nr kat.: 132219



Moduly funkgji specjalnych

B Moduly pozycjonujace

Pozycjonowanie na duza odlegtos¢

Moduty z serii QD75 nadaja sie do przesytania sygnatéw przy duzych odle-
gtosciach pomiedzy modutem a systemem napedowym.

n = \ Moduty QD75D sa wyposazone w wyjscia réznicowe.
QO7ERHE axt
. Cechy szczegélne:

® Sterowanie do czterech osi z interpolacja liniowg (QD75D4) lub dwéch
osi z interpolacja kotowa (wszystkie moduty za wyjatkiem QD75D1)

® Zapis do 600 zestawdw danych pozycjonowania w pamieci flash ROM
(bateria podtrzymujaca nie jest konieczna)

® Jednostki przesuniecia moga by¢ zdefiniowane jako impulsy, mm, cale
lub stopnie

® Konfiguracja i wprowadzanie 600 zestaw6w danych do pozycjonowania
moze by¢ przeprowadzane za pomocg programu sterownika PLC lub przy
pomocy oprogramowania GX Configurator QP

O walsAs >3ST1IN u

Dane techniczne QD75D1N QD75D2N QD75D4N
Liczba sterowanych osi 1 2 4
Interpolacja — 2-osiowa interpolacja liniowa i kotowa %'0; ol\:y; ?I;’?esrlg(‘)h{; C'j';tﬁ{)';gx;’a linkoa oraz
Liczba punktéw na o$ 600 zestawdw danych z programu PLC, sto zestawdw danych z programu GX Configurator QP
Rodzaj wyjs¢ Wzmacniacz réznicowy Wzmacniacz réznicowy Wzmacniacz réznicowy
Sygnat wyjsciowy Seria impulsow Seria impulsow Seria impulsow
Czestotliwos¢ na wyjsciu kHz maks. 4000 maks. 4000 maks. 4000
oy Sterowanie punkt-do-punktu: absolutne i/lub przyrostowe; sterowanie przetaczane pozycja/predkosé: przyrostowe;

sterowanie potozeniem/predkoscia: przyrostowe; sterowanie ksztattowe: absolutne i/lub przyrostowe.

Pozycjonowanie absolutne:
-2147 483 648 — 2147483 647 impulsow
-214748364,8 —214748364,7 ym
-21474,83648 —21474,83647 ali
0 —359,99999  stopni

Metoda przyrostowa:
-2147 483648 — 2147483 647 impulséw
jednostki -214748364,8 —214748364,7 um
-21474,83648 —21474,83647 cali
-21474,83648 —21474,83647 stopni

P —— Sterowanie z przetaczaniem predkos¢/potozenie:
¥d 0—2147483 647 impulséw
0-214748364,7 pm
0-21474,83647 ali
0-21474,83647 stopni

1 =1000000 impulséw/s
0,01 —20000000,00 mm/min
0,001 —200000,000  stopni/min
0,001 —200000,000 cali/min

predkos¢

ksztaltowanie rozpedzania/ Automatyczne trapezoidalne przyspieszanie i hamowanie zgodnie z krzywa S, automatyczne przyspieszanie i hamowanie zgodnie z krzywa S

hamowania

czas rozpedzania 1-8388608 ms

i hamowania (mozliwe zadanie 4 wzorcow)

zas hamowania przy nagtym

;aiszy?na?\iua el i
Maks. dtugos¢ kabla serwosilnika m 10 10 10
Zajete punkty we/wy 32 32 32
Wewnetrzny pobér pradu (5V DC) mA 430 450 660
Ciezar kg 0,15 0,15 0,16
Wymiary (SXWxG) mm 27,4x98x90 27,4x98x90 27,4x98x90
Dane do zaméwienia Nrkat. 248392 248393 248394

40-stykowy wtyk oraz gotowe kable potaczeniowe > patrz rozdziat 5;

Al Oprogramowanie: GX Configurator QP, Nr kat.: 132219



Modutly funkgji specjalnych

B Moduty Simple Motion

Zaawansowane ale tatwe w uzyciu sterowanie, podobnie jak
modutu pozycjonujacego

Seria MELSEC System Q, oprdcz standardowych modutéw pozycjonuja-
cych zawiera takze moduty Simple Motion. Rézne funkcje sterujace, takie
jak regulacja predkosci, momentu obrotowego, sterowanie synchroniczne
i sterowanie krzywkowe, wczesniej mozliwe tylko w przypadku kontrole-
réw ruchu, sg teraz dostepne w modutach Simple Motion.

Funkcje te moga by¢ realizowane za pomocg prostego doboru parame-
= tréw i poprzez program PLC.
§ L § Cechy szczegdlne:
§ § ® Roézne tryby sterowania potozeniem
§ M § ® Sterowanie powrotem do pozycji wyjsciowej
§ LI § ® Zaawansowane sterowanie synchroniczne
NI ® Wykrywanie znacznika
E_%] ® Sterowanie momentem/predkoscig obrotowa (sterowanie wciskaniem)
E’ ® Sterowanie reczne (JOG, impulsowanie lub reczna obstuga generatora
impulséw)
® Potaczenie z CC-Link IE Field redukuje okablowanie QD77GF
Dane techniczne QD77GF4 QD77GF8 QD77GF16 QD77MS2 QD77MS4 QD77MS16
Liczba sterowanych osi 4 8 16 2 4 16
et v emelon s od
Servo amplifier network (C-Link IE Field CC-Link IE Field (C-Link IE Field SSCNETII/H SSCNETII/H SSCNETII/H
Serwowzmacniacz MR-J4-GF(-RJ) MR-JE-B/MR-J4(W2/W3)-B przez SSCNETIII/H
(ykl sterowania ms 0,888 0,888 0,888 0,888 0,888 0,888

sk Sterowanie punkt do punktu, sterowanie Sciezka (liniowa i kotowa), sterowanie predkoscia, sterowanie pozycja/predkosc, sterowanie potozenie/predkosc,
sterowanie synchroniczne, sterowanie krzywkowe

Pozycjonowanie sterowanie ksztattem przyspieszania/
hamowania

kompensacja Kompensacja luzu nawrotnego, elektroniczna przektadnia, funkcja przejscia obok

600 na o3 (Wszystkie wspotrzedne punktéw pozycjonowania mozna ustawi¢
za pomocg pamieci buforowej.)

Liniowe przyspieszanie/hamowanie, przyspieszanie/hamowanie wedtug krzywej S

Liczba punktéw pozycjonowania 600 na o3 (moga by¢ ustawione przy pomocy GX Works3 lub programu PLC)

Zewnetrzne sygnaty wejsciowe ggggz:: éassivgg%t;ér:fﬁi?tay: I;iigik ggeLrlLl;(bl édFTl?de URBTRR 1koder, A/B fasy, 4 wejscia cyfrowe [DI1-DI4]
o 256 Kbajton
E:Z"yw;&gg:’“ liczba profili krzywkowych maks. 256 (zalezy od rozdzielczosci)
rozdzielczos¢ na jeden cykl 256/512/1024/2048/4096/8192/16384/32768
rozdzielczos¢ profilu krzywkowego -214,7483648 do 214,7483647 (%)
Zajete punkty we/wy 32 32 32 32 32 32
Iacze 26-stykowe ztacze 26-stykowe ztacze 26-stykowe ztacze 40-stykowe ztacze 40-stykowe ztacze 40-stykowe ztacze
Liczba modutéw Simple Motion w jednym systemie maks. 8 maks. 8 maks. 8 maks. 8 maks. 8 maks. 8
Wewnetrzny pobér pradu (5V DC) A 800 800 800 600 600 750
Ciezar kg 0,26 0,26 0,26 0,15 0,16 0,16
Wymiary (SXWxG) mm  27,4x98x115 27,4x98x115 27,4x98x115 27,4x98x90 27,4x98x90 27,4x98x90
Dane do zaméwienia Nrkat. 297645 297646 269032 248702 248703 248704

O wasAs H3STAN H



Moduly funkgji specjalnych

B Moduly interfejsu

Wymiana danych z urzadzeniami peryferyjnymi

Ten modut umozliwia komunikacje z urzadzeniami peryferyjnymi przez
standardowe ztacze RS232. Peryferia podfaczane sa w uktadzie 1:1.
n QuriciRe. Cechy szczegéine:
85 Neo
ol 53 528 1 ® Modut QJ71C24N zapewnia jeden interfejs RS232 i jeden RS422/485. Modut
|
QJ71C24-R2 zapewnia dwa interfejsy R5232, a modut QJ71C24N-R4 dwa
interfejsy RS422/485
E ® Mozliwos¢ podiaczenia do systemu komputeréw PC z petnym dostepem
e do wszystkich danych procesora MELSEC System Q przy pomocy wizuali-
zacji graficznej lub programu do monitorowania
® Wbudowana pamiec Flash ROM umozliwia rejestracje danych dotycza-
3 i cych jakosci, wydajnosci i alarméw oraz wydruk tych danych na zadanie
® Stan modutu i komunikacji sygnalizowane sg przez diody LED
rgn " ® Test komunikacji i funkcja monitoringu sa mozliwe przy wykorzystaniu
- @ oprogramowania GX-Configurator UT
wn
m = ® Moduty QJ71MB71 i QJ71MT91 obstuguja funkcje master komunikacji
| e GO
N MODBUS.
wn
<
w
-
3
o
Dane techniczne Q71C24N QJ71C24N-R2 QJ71C24N-R4 Q)71MB91 Q71MT91
Typ kanat1 RS232 (9-stykowe gniazdo Sub-D) RS232 (9-stykowe gniazdo Sub-D) RS422/RS485 (zaciski Srubowe) ~ RS232 (9-stykowe gniazdo Sub-D) Ethernet (RJ45)
interfejsu kanat2 RS422/RS485 (zaciski Srubowe)  RS232 (9-stykowe gniazdo Sub-D) RS422/RS485 (zaciski Srubowe)  RS422/RS485 (zaciski Srubowe) — —
Tryb komunikagji Petnodupleksowa/potdupleksowa Petnodupleksowa/potdupleksowa Petnodupleksowa/pdtdupleksowa Petnodupleksowa/pdtdupleksowa —
Synchronizacja Komunikacja asynchroniczna Komunikacja asynchroniczna Komunikacja asynchroniczna Master/Slave Master/Slave
L, . 50-230400 (tylko kanat 1) 50-230400 (tylko kanat 1) 50-230400 (tylko kanat 1) - . .
predkos¢ bit/s 115200 (kanaty 1+2 jednoczesnie) 115200 (kanaty 1+2 jednoczesnie) 115200 (kanaty 1+2 jednoczesnie) 300-115200 10 Mbit/s/100 Mbit/s
Transmisja > 200m,
danych ol S 5 - 5 maks. dfugos¢ segmentu: 100 m
@ 1200 1200
odleglos¢ RS422/485 m (jezeli uzywane s3 oba kanaty) - (jezeli uzywane s3 oba kanaty) 1200 -
o RS232:1:1 . RS232: 1:1 Master (32 moduty Slave), Master (32 moduty Slave),
TG RS485: 1:1; Tyn: 1; mim 1 RS485: 1:1; Tmyn: 1; mim Slave (242) Slave (242)
1 bit startu, 7 lub 8 bitdw danych, 1 bit startu, 7 lub 8 bitdw danych, 1 bit startu, 7 lub 8 bitow danych,
Format danych 1 lub 0 bitéw parzystosci, 1 lub 0 bitéw parzystosci, 11ub 0 bitdw parzystosci, Modbus® RTU Modbus® RTU
1lub 2 bty stopu 1 lub 2 bity stopu 1 lub 2 bity stopu
. q Kontrola parzystosci, suma Kontrola parzystosci, suma Kontrola parzystosci, suma . o
g B kontrolna kontrolna kontrolna
Sterowanie DTR/DSR Wybér TAK/NIE Wybér TAK/NIE — — —
X ON/X OFF (DC1/DE3) Wybér TAK/NIE Wybér TAK/NIE Wyhér TAK/NIE = =
Zajete punkty we/wy 32 32 32 32 32
Wewnetrzny pobdr pradu (5VDC) mA 310 260 390 310 520
Giezar kg 02 02 02 02 0,11
Wymiary (SxWxG) mm  27,4x98x90 27,4x98x90 27,4x98x90 27,4x98x90 27,4x98x90
Dane do zaméwienia Nrkat. 149500 149501 149502 167757 155603



B Szybkie moduly komunikacyjne

Dane techniczne

Interfejsy

Mikroprocesor

Liczba zadar wykonywanych réwnolegle
Warunki uruchomienia zadan

Transmisja danych prgdkos,c’
odlegtos¢
Jezyk programowania
pamiec programu
pamigc wspélna zadar
Pamie¢ wewnetrzna bufor danych dla PLC

przekazniki rozszerzen
rejestry danych rozszerzen
Motzliwos¢ tworzenia kopii zapasowej pamieci
Pamig¢ programéw
Zajete punkty we/wy
Wewnetrzny pobdr pradu (5 V DC)
Ciezar
Wymiary (SXWxG)

Dane do zaméwienia

Akcesoria

i

G

e
Fez

Modutly funkgji specjalnych

Szybkie moduty komunikacyjne

Modut pracuje w oparciu o wiasny program, niezaleznie od jednostki
centralnej sterownika PLC. Dzigki temu mozna sterowac praca urzadzen

——— peryferyjnych lub wykonywac operacje matematyczne, bez dodatko-
oD%\ oo R, wego obcigzania procesora sterownika PLC. Programowanie w jezyku
PRG OO PRUN
=« 3285 R 1 AD51H-BASIC.
Cechy szczegdlne:

® Dwa interfejsy RS232C i jeden RS422/485

® Rownolegle moga by¢ wykonywane dwa programy w jezyku BASIC
(wielozadaniowo$¢)

® Zadania mogg by¢ zapisane w module jako programy interpretera lub
]i@ w postaci skompilowanej

® Do zapisu wykorzystywana jest wbudowana pamiec Flash ROM
. ® Mozliwe jest tworzenie programéw w trybie online i offline
@ ® Status modutu i procesu komunikacji sygnalizuja diody LED
® Obstuga wymiany danych w kodzie ASCII z podtagczonymi urzadzeniami,

takimi, jak czytniki kodéw kreskowych, wagi i systemy identyfikacji

QD51-R24
1xRS422/485, 1xRS232
V53A (20 MHz)

Maks. 2

QD51

2xRS232

V53A (20 MHz)
Maks. 2

Uruchomienie przy wiaczeniu zasilania, uruchomienie za pomoca polecenia z innego zadania, uruchomienie za pomoca przerwania zmodutu PC.

bit/s <38400
m 500 (RS422/485), 15 (RS232()
AD51H-BASIC
kB  64x1 zadanie lub 32x2 zadania
kB 8
kB 6
1024
1024 (2 kB)

Zapewniona przez pamie¢ wspdina, przekazniki rozszerzen
i rejestr rozszerzen.

Pamigc flash: 64 kB
32 (1 gniazdo)

mA 310

kg 02

mm  27,4x98x90

Nrkat. 136385

<38400

15 (RS2320)

AD51H-BASIC

64x1 zadanie lub 32x2 zadania
8

6

1024

1024 (2 kB)

Zapewniona przez pamie¢ wspdina, przekazniki rozszerzen
i rejestr rozszerzen.

Pamiec flash: 64 kB
32 (1 gniazdo)

260

0,2

27,4x98x90

136384

DIa obu modutéw: $rodowisko programistyczne dla PC/AT (MS-DOS): SW1IX-AD5THPE, Nr kat.: 33102

O wasAs H3STAN H
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Moduly funkgji specjalnych

B Moduly sieciowe

Mitsubishi Electric oferuje szeroki zakres rozwiazan sieciowych, poczawszy
od prostych systeméw autonomicznych i podstawowych sieci AS-Interface
po sieci oparte na technologii Ethernet, a nawet sieci globalne oparte na
technologii zdalnej telemetrii.

Moduty sieci Ethernet

Modut Dane techniczne Nr kat.
QJ71E71-100 10BASE-T/100BASE-TX 138327
Q71E71-B2 10BASE2 129614
QI71E71-B5 10BASES 147287
Q71MT191 Modut interfejsu Modbus®/TCP master/slave 155603
- Kompaktowy przemystowy switch wyposazony w 8 portéw
NZ2EHG-T8 21000BASET 259221
Kompaktowy przemystowy switch wyposazony w 8 portow
NZ2EHF-T8 2100BASET 259222
Moduty MELSECNET/H
MASTER
Modut Dane techniczne Nr kat.
QJ71LP21-25 Kabel $wiattowodowy, podwadjna petla, 25 Mbit/s/10 Mbit/s 136391
x Kabel swiattowodowy, podwadjna petla, 25 Mbit/s/10 Mbit/s,
AP Z funkgja zasilania zewnetrznego HiED
Q71LP21G Kabel Swiattowodowy GI-50/125, podwdjna petla, 10 Mbit/s 138958
QI71LP21GE Kabel swiattowodowy GI-62,5/125, podwdjna petla, 10 Mbit/s 138959
QI71BR11 Kabel wspdtosiowy, pojedyncza magistrala, 10 Mbit/s 127592
ZDALNE We/Wy
QI72LP25-25 Kabel $wiattowodowy, podwadjna petla, 25 Mbit/s/10 Mbit/s 136392
QI72LP25G Kabel $wiattowodowy GI-50/125, podwdjna petla, 10 Mbit/s 138960
QI72LP25GE Kabel Swiattowodowy GI-62,5/125, podwdjna petla, 10 Mbit/s 138961
QI72BR15 Kabel wspdtosiowy, pojedyncza magistrala, 10 Mbit/s 136393
PLYTA PCI/F (MAGISTRALA PCl)
Q80BD-J71LP21-25  Kabel swiattowodowy, podwdjna petla, 25 Mbit/s/10 Mbit/s 136367
Q80BD-J71LP21G  Kabel Swiattowodowy GI-50/125, podwéjna petla, 10 Mbit/s 138962
Q80BD-J71LP21GE  Kabel $wiattowodowy Gl-62,5/125, podwdjna petla, 10 Mbit/s 138963
Q80BD-J71BR11 Kabel wspdtosiowy, pojedyncza magistrala, 10 Mbit/s 136366
Moduty CC-Link
MASTER/LOCAL
Modut Dane techniczne Nr kat.
Q61BTTIN Zgodny z (C-Link Ver. 2 154748
QS0J61BT12 Modut master dla sieci CC-Link Safety 203209
PLYTA INTERFEJSU MASTER/LOCAL (MAGISTRALA PCl)
Q80BD-J61BT1IN  Zgodny z CC-Link Ver.2 200758
Moduty CC-Link IE control
Modut Dane techniczne Nr kat.
QJ71GP21-SX 1 Gbit/s, modut master/slave dla FO GI 208815
¥ 1 Ghit/s, modut master/slave dla FO Gl z zasilaniem napieciem
QJ71GP21S-SX Zewnetrznym 208816
PLYTA INTERFEJSU MASTER/LOCAL (MAGISTRALA PCl)
Q80BD-J71GP21-SX 1 Gbit/s, karta PCI-PC, modut master/slave dla FO GI 208817
1 Gbit/s, karta PCI-PC, modut master/slave dla FO GI
QB0BDITIGR2ISSX - aniem napieciem zewnetrznym A
Moduty CC-Link IE Field
Modut Dane techniczne Nr kat.
Q71GF11-12 Modut master/local sieci CC-Link IE Field 236484
QS0J71GF11-T2 Modut master/local sieci CC-Link IE Field 245177
NZ2GF-ETB Adapter Ethernet do sieci CC-Link IE Field 253007
PLYTA INTERFEJSU MASTER/LOCAL (MAGISTRALA PCI)
Q81BD-J71GF11-T2 = Modut master/local, karta PC PCl sieci CC-Link IE Field 253008

Ponizej przedstawiono przeglad aktualnie dostepnych modutéw siecio-
wych. Aby uzyska¢ wiecej informacji, prosimy kontaktowac sie z najbliz-
szym dystrybutorem lub oddziatem Mitsubishi Electric.

Moduty Profibus DP(V1)

Modut Dane techniczne Nr kat.

QJ71PB92V Modut master interfejsu (DP V1/V2) 165374

Q71PB93D Inteligentny slave 143545
Modut Profinet

Modut Dane techniczne Nr kat.

METPN1FW-CCPU Modut master sieci Profinet 252935
Modut DeviceNet

Modut Dane techniczne Nr kat.

Q71DN91 Modut master/slave interfejsu 136390
Modut AS-Interface

Modut Dane techniczne Nrkat.

QJ71A592 Standardowy AS-i wersja 2.11, modut master dla dwdch sieci 143531
Moduty Modbus

Modut Dane techniczne Nr kat.

Q71MBI1 Modut master/slave interfejsu szeregowego Modbus 167757

Modut master/slave interfejsu Modbus/TCP dla sieci

Q71MT91 Ethernet 155603
Modut Web Server

Modut Dane techniczne Nr kat.

Q71WS96 10BASE-T/T00BASE-TX 147115
SSCNETIII/H

Modut Dane techniczne Nr kat.

Q172DSCPU 16-osiowy sterownik ruchu 248700

Q173DSCPU 32-osiowy sterownik ruchu 248701
CANopen

Modut Dane techniczne Nr kat.

ME3CAN1-Q Modut komunikacyjny CANopen 278799



B Modut serwera internetowego

Dane techniczne

Typ modutu

Metoda transmisji

Interfejs

Szybkos¢ komunikacji

Maks. dtugos¢ segmentu
interfejs
typ transmisji
sposdb synchronizacji

Ijcze RS232 szybkos¢ transmisji
odlegtos¢ transmisji
format danych
sterowanie transmisja

Rodzaj pamieci

Zajete punkty we/wy

Wewnetrzny pobér pradu (5V DC)

Ciezar

Wymiary (SxWxG)

Dane do zaméwienia

QU71WS96

e

&l

|

QJ71WS96
Serwer sieci Web, serwer/klient FTP
Ethernet: CSMA/CD
t
Mbps  10BASE-T: 10 Mbps/100BASE-TX: 100 Mbps
m 100 (pomigdzy koncentratorem a weztem)
RS232 (9-stykowe gniazdo Sub-D)
Dupleksowa
Synchronizacja start/stop
Mbps 9,6/19,2/38,4/57,6/115,2
m  Maks. 15
1 bit startu, 8 bitéw danych, 1 bit stopu
Mozliwos¢ sterowania przeptywem danych (RS/CS)

=

Modutly funkgji specjalnych

Dostep do MELSEC System Q za posrednictwem Internetu

Modut serwera sieciowego QJ71WS96 umozliwia za posrednictwem Inter-
netu zdalny monitoring i obstuge serwisowg sterownikéw PLC MELSEC
System Q.

Cechy szczegodlne:
® Wbudowane funkcje umozliwiajace bardzo tatwe wprowadzanie ustawien

® Do wprowadzania ustawien i monitorowania potrzebna jest wytgcznie
przegladarka internetowa

® Dostepne ztgcze RS232 do potgczenia modemowego

® Mozliwe sg rézne potaczenia dla potrzeb wymiany danych: ADSL,
modem, LAN itp.

® Dane mozna wysyta¢ i odbiera¢ pocztg elektroniczng lub korzystajac
z serwera FTP

® [stnieje mozliwo$¢ wbudowania wtasnych stron internetowych i utwo-
rzonych przez uzytkownika apletéw Java

® Standardowe pofaczenie przez sie¢ Ethernet umozliwia wymiane danych
zinnymi sterownikami PLC lub komputerami PC

® Monitorowanie zdarzen i danych procesora oraz funkcje archiwizacji

P 10BASE-T/100BASE-TX (tryb rozpoznawany automatycznie)

MB 5 (standardowa pamie¢ ROM); mozliwosc rozszerzenia za pomocg karty CompactFlash do 512

32
mA 650
kg 0,17
mm  27,5x98x90

Nrkat. 147115

O wasAs H3STAN H



Moduly funkgji specjalnych

B Modut interfejsu MES

Bezposrednie potaczenie poziomu produkcji z bazami danych MES

Modut MES MELSEC System Q pozwala uzytkownikom sprzegnac ich
systemy sterowania produkcja bezposrednio z bazg danych MES (Manufac-
turing Execution System).
ﬂ QJ71MES96
Cechy szczegélne:
® Eliminuje to koniecznos¢ stosowania warstwy sprzegajacej PC, zmniej-
szajac koszty i czas instalacji
® Nie jest potrzebne specjalistyczne oprogramowanie sprzegajace,
pracujace na warstwie PC; oszczednos$¢ na drogim oprogramowaniu i
ustugach przy réwnoczesnym zmniejszeniu kosztéw instalacji
3 ® Upraszcza to architekture MES, zmniejszajac catkowity czas przekazania
do uzytkowania
g ® Moze to poprawi¢ niezawodnos¢ i dostepnos¢, poniewaz modut oparty
m jest o przemystowe standardy projektowania PLC
E ® Ten uproszczony system gwarantuje wiekszg bezposrednig widocz-
R nos¢ darlych, zwiekszajac zdolno$¢ do osiggniecia wyzszej wydajnosci
produkgji
wn
<
w
-
3
o
Dane techniczne QJ71MES96
Typ modutu Modut interfejsu MES
Metoda transmisji Ethernet
Interfejs typ  10BASE-T/100BASE-TX
ogdlna Wzajemnie oddziatuje z bazami danych poprzez zdefiniowane przez uzytkownika zadania
funkeja znacznika Ibiera przez sie¢ dane urzadzen z procesoréw centralnych PLC w formie znacznikow.

Funkda fu_nkcja monitorowania Monitoruje status warunkéw (czas, znacznik, wartosci itd.), ktore inicjuja zadania

interfejsu  t11g€ra

bazy funkeja buforowania trigera ~ Modut MES buforuje do wewnetrznej pamieci dane i czas wyzwalania.

danych transmisja tekstu SQL Automatycznie generuje poprawne komunikaty SQL, zgodne z wymaganiami kazdego z obstugiwanych typow baz danych.
przetwarzanie arytmetyczne  Wzory moga by zastosowane do danych, przed przestaniem z modutu interfejsu MES.
wykonanie programu Na poczatku i na koricu zadania wykonuje programy w komputerze serwera aplikacji.
liczba podtaczanych baz

Funkcje danych Maks. 32 bazy/projekt

oprogra- obstugiwane bazy danych Oracle® 8i, Oracle® 9i, Oracle® 10g, Microsoft® SQL Server 2000, Microsoft® SQL Server 2000 Desktop Engine (MSDE2000), Microsoft® Access 2000, Microsoft® Access 2003

mowana liczba nastaw danych Maks. 64 elementy/projekt (256 sktadowych/znacznik, 4096 sktadowych/projekt)
Rodzaj pamieci Moze zostac zainstalowana 1 karta CompactFlash

Zajete punkty we/wy 32

Wewnetrzny pobdr pradu (5V DC) mA 650

Cigzar kg 0,16

Wymiary (SXWxG) mm  27,5x98x90

Dane do zaméwienia Nrkat. 200698



B Serwer aplikacji C

H Q12DCCPUV

RUN ] EJMODE]
cF carD £ CIERR
cH3 sDRDED EIUSER

i
AT

ﬂr

g
Y conSETTOAETX

Modutly funkgji specjalnych

Serwer aplikacji C oparty jest na platformie sterownika C z serii System Q,
a dzieki solidnemu systemowi operacyjnemu pozwolit Mitsubishi Electric
dokonac gigantycznego skoku w przysztosc facznosci w chmurze. Serwer
aplikacji C zostat opracowany w oparciu o nowoczesne ustugi sieciowe i
obstuguje wszystkie rodzaje wymagan loT. Jego mocne strony to zbieranie
informacji w czasie rzeczywistym, dostarczanie analiz i dostarczanie wyni-
kéw do réznych systeméw chmurowych.

Serwer aplikacji C obstuguje:

® Event Handler - Asynchroniczny dwukierunkowy protokét HTTP(S)

® Strony serwera LUA, w tym wirtualna maszyna LUA

® Klient/serwer SSL/TLS, w tym certyfikat SSL

® Baza danych Raima, SQLite, MySQL i Redis

® Ustugi sieciowe - JSEIN-RPC, XML-RPC i SOAP

® Biblioteki klienckie HTTP (S)

® Klient i serwer (bezpieczne) TCP Socket API

® Klient poczty (SMTP)

Dane techniczne
Rodzaj transmisji
Interfejs

Bazy danych

Funkcja

Ciezar
Wymiary (SXWxG)

Dane do zaméwienia

Serwer aplikaji Cdla Q12DCCPU-V
Ethernet, Szeregowa
100BASE-TX, 10BASE-T, RS232
SQLite3
® Obstuga funkgji biblioteki QBF i MD
® Funkgje specyficzne dla CAS
® HIMLS
Websocket
Lua API
Strony serwera LUA
Parser XML
Funkgja obstugi zdarzen
REST, AJAX, SOAP, JSON, XML-RPC Web-Services
WebDAV
SMTP
SSL, Shark SSL
PikeHTTP
kg 0,24
mm  27,4x98x115

Nrkat. 289014

O wasAs H3STAN H
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Moduly funkgji specjalnych

B Modut szybkiego rejestratora danych

tatwa rejestracja danych

Modut szybkiego rejestratora danych moze bez potrzeby uzycia kompu-
tera PC rejestrowac dane urzadzen sterownikdéw programowalnych.

Po wykonaniu prostej konfiguracji modutu, prébkowane dane moga by¢
zapisywane w optymalnym formacie na karcie pamieci CompactFlash.

Cechy szczegoélne:
® Funkcja wyzwalanej rejestracji pozwala na przyspieszong analize wyste-
pujacych probleméw

® Dane moga byc¢ zapisywane na karcie pamieci CompactFlash w postaci
listy lub w formacie raportu

©® Wykrywanie btedéw sprzetu i przewidywanie awarii

® Jeden modut QD81DL96 moze obstugiwaé maksymalnie 64 jednostki
centralne procesoréw PLC

Dane techniczne QD81DL96

interfejs @ 10BASE-T/100BASE-TX
szybkosc¢ transmisji danych 10BASE-T: 10 Mbps/100BASE-TX: 100 Mbps
Ethernet metoda transmisji Pasmo podstawowe
liczba stopni kaskadowych 10BASE-T: maks. 4/100BASE-TX: maks. 2
maks. dfugos¢ segmentu @ m 100
obstugiwane funkcje
napiecie zasilania 33V+5%
Karta prad zasilania mA  Maks. 150
CompactFlash  rozmiar karty KartaTYPE |
maks. liczba kart 1
Zajete punkty we/wy 32
Zegar
Wewnetrzny pobdr pradu (5V DC) A 046
Ciezar kg 0,15
Wymiary (SXWxG) mm  27,4x98x90
Dane do zaméwienia Nrkat. 221934

(1) Modut szybkiego rejestratora danych odroznia 10BASE-T od 100BASE-TX zaleznie od urzadzenia zewngtrznego.

Obstugiwana funkcja autonegocjagji (automatycznie rozrdznia 10BASE-T/100BASE-TX)

Sygnat zegara uzyskiwany z procesora sterownika PLC (w systemach wieloprocesorowych z procesora nr 1) lub serwera SNTP
Dokfadnos¢ zegara: po otrzymaniu sygnatu czasu dobowa odchytka +9,504 sekund ©

Aby podtaczy¢ modut do koncentratora bez funkcji autonegocjacji, nalezy ustawic koncentrator w tryb komunikagji potdupleksowej.

() Odlegtos¢ pomiedzy koncentratorem a weztem.

(3) Dla procesora sterownika programowalnego — codziennie (raz na 24 godziny); dla serwera SNTP, czas jest przekazywany w odstepach okreslonych przez uzytkownika.



Modutly funkgji specjalnych

B Moduly przerwan i szybkie wejscia

Odgalezianie do podprograméw

Modut przerwan QI60 jest przeznaczony do zastosowan wymagajacych
szybkiej reakgji.

Cechy szczegdlne:

® Kazde z wejs¢ tego modutu jest przypisane do znacznika stuzacego jako
przefacznik do podprogramu

® Gdy na wejscie zostaje podany sygnat przerwania/alarmu, program PLC
zostaje przerwany po zakornczeniu wykonywania biezacej instrukcji
i przechodzi do wykonania podprogramu przypisanego do danego
wejscia

® |zolacja galwaniczna miedzy procesem a sterownikiem za pomocag
transoptora jest rozwigzaniem standardowym 3
® \V systemie PLC mozna zainstalowac tylko jeden modut QI60 =
Moduty szybkich wejs¢ -
wn
® Kroétki czas reakgji, regulowany od 5 ys -1 ms H
® Napiecie wejsciowe 24Vi5V w
® Moga by¢ konfigurowane jako moduly przerwan lub wejsciowe ﬁ
-,
g
o)
Dane techniczne Ql60 QX40H QX70H QX80H QX90H
Punkty wejsciowe 16 16 16 16 16
Znamionowe napiecie wejsciowe VDC 24 (typusink) 24 5 24 5
Zakres napie¢ roboczych VDC 20,4-28,8 20,4-28,8 425-6 20,4-28,8 4,25-6
Maks. liczba punktéw réwnoczesnie " <
W stanie ON 100 % 100 % 100 % 100 % 100 %
Weiccie oporno$¢ kQ 0k.3,9 ok.3,9 ok. 470 W ok.3,9 ok. 470 W
! prad mA Ok.DC4/8 ok.DC6 ok.DC6 ok.DC6 ok.DC6
N napiecie vV =DC19 >DC13 =>D(3,5 >DC13 >D(3,5
prad mA >DC4 >D(3 >D(3 >D(3 >D(3
OFF napiecie V <DCNn <DC8 <DC1 <DC8 <DC1
prad mA <DC1,7 <DC1,6 <DC1 <DC1,6 <DC1
(zas OFF— ON ms <0,2 0,04-0,95 (requlowany) 0,04-0,95 (regulowany) 0,04-0,95 (regulowany) 0,04-0,95 (requlowany)
odpowiedzi N — OFF ms <03 0,04-0,95 (requlowany) 0,04-0,95 (requlowany) 0,04-0,95 (requlowany) 0,04-0,95 (regulowany)
Sygnalizacja stanu wejs¢ LED LED LED LED LED
Metoda izolagji Wszystkie moduty s3 wyposazone w izolacje optoelektroniczng pomiedzy zaciskami wejsciowymi a obwodem wewnetrznym.
Zajete punkty we/wy 16 16 16 16 16
Itacze Modut jest wyposazony w listwe zaciskowa z 18 zaciskami Srubowymi.
Wrasciwy przekréj przewodow mm? 0,3-0,75 0,3-0,75 0,3-0,75 0,3-0,75 0,3-0,75

Wewnetrzny pobér pradu (5V DC) mA

60 (wszystkie punkty wejs¢
w stanie ON)

80 (wszystkie punkty wejs¢
w stanie ON)

80 (wszystkie punkty wejs¢
w stanie ON)

80 (wszystkie punkty wejs¢
w stanie ON)

80 (wszystkie punkty wejs¢
w stanie ON)

Ciezar kg 0,20 0,16 0,16 0.16 0,16
Wymiary (SXWxG) mm  27,4x98x90 27,4x98x90 27,4x98x90 27,4x98x90 27,4%98x90
Dane do zaméwienia Nrkat. 136395 221844 221855 221856 221857

Akcesoria do System Q od strony 114 i dalszych!
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Wymiary

B Plyty bazowe

or—3J or—J ot ocCrL— ot

Typ X(wmm)
Q325B 114
Q338 189
Q33SB 142
! 11 so00
8 Q35B/Q35DB 245
Q355B 197,5
Q38B/Q38DB 328
Q312B/Q312DB 439
00 = Q528 106
le X N Q558 189
Q638 189
Q668 245
Q688 328
Q6128 439
B Plyty bazowe (z zasilaczem redundantnym)
L 3 ) =] D =] ot obJ obEJ obJ ofJ oC 7 obfC 7 ob—J b3 obt 3 Typ X (wmm)
Q38RB 439
Q68RB 439
Q65WRB 439
® A
0 0 o
l X N
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Wymiary

B Glowna ptyta bazowa bezpieczenstwa
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B Moduly jednostek centralnych bezpieczenstwa i zasilaczy
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Wymiary

B Moduly jednostek centralnych i zasilaczy (redundantne)
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Wymiary

B Adaptery listwy zaciskowej
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Opis systemu

Seria MELSEC L

Mate rozmiary, duza wydajnos¢

Seria MELSEC L, cho¢ kompaktowa, jest potez- oraz wbudowane we/wy cyfrowe stuzg realizacji ® Konstrukcja bez ptyty bazowej

nym sterownikiem o konstrukcji modutowe;j prostych funkgji szybkiego liczenia i pozycjono- ® Jednostki centralne z mnéstwem wszech-

z wieloma funkcjami wbudowanymi w sam wania. Wersja CPU o duzej wydajnosci zawiera stronnych cech i funkgji

procesor. Konstrukcja bez ptyty bazowej i z réwniez wbudowany interfejs CC-Link do komu- ) . .

minimalnymi rozmiarami sprzyja wysokiej ela- nikacji ze stacjg nadrzedna i lokalna. Ta wysoce ® Zintegrowane rejestrowanie danych
stycznosci systemu. Wbudowane porty mini-B elastyczna architektura czyni serie MELSEC L ©® Wbudowane funkcje we/wy

USB i Ethernet pozwalaja na tatwg komunika- idealna zaréwno do maszyn pracujacych nieza- ® Komunikacja i mozliwosci sieciowe rzy uzyciu
cje, a gniazdo pamieci SD/SDHC do rejestracji leznie, jak i potaczonych sieciowo. sieci SSCNETIIl mozliwa rozbudowa o profe-

danych i przechowywania zawartosci pamieci sjonalne, 4/16-osiowe sterowanie ruchem

RUN MST SD ERR.

R
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Cechy sprzetu
Modutowa konstrukcja serii MELSEC L pozwala Stosowanie modutéw dwustanowych oraz  maksymalnej liczby dostepnych adreséw, czyli
na elastyczne wykorzystanie w szerokim zakre- specjalnych modutéw funkcyjnych od procesora uzytego w kazdym z przypadkoéw.

sie zastosowan. L, . 3
Mozliwos¢ korzystania z modutéw dwustano-

wych, analogowych oraz wiekszosci specjalnych
modutéw funkcyjnych jest zalezna wytacznie od

Do montazu i rozbudowy systemu dostepne s3
nastepujace moduty:

Moduty komunikacyjne P - Moduty wejs¢/wyjs¢ dwustanowych

Moduty z interfejsem RS232/RS422/RS485 __ i ./. Do réznych pozioméw sygnatu, w wersji

do faczenia urzadzen i komunikacji PLC-PLC. S z przetacznikami tranzystorowymi lub prze-
Modut I0-Link do podtaczenia - kaznikowymi

inteligentnych czujnikéw.

Moduty wejsé/wyjsc
dwustanowych

Moduty sieciowe

Do potaczenia z sieciami CC-Link
lub CC-Link IE.

Moduty wejsé/wyjsé
. analogowych

Moduty pozycjonujace Do przetwarzania sygnatéw pradowych

lub napieciowych oraz do pomiaru
temperatury, jak réwniez do jej regulacji.

Moduty szybkich licznikéw z mozliwoscia pod-
taczenia przyrostowego kodera potozenia watu
lub wieloosiowych modutéw pozycjonujacych s b
do napeddéw serwo i napeddéw krokowych %
z maksymalnie 4 osiami na jeden modut.




Jak wyglada system

CPU

Modut zasilajace

50/60Hz 130VA
QUTPUTSVDC 5A

Zaciski napiecia
zasilania

Gniazdo na karte pamieci

Struktura systemu

Seria MELSEC L jest poteznym sterownikiem
kompaktowym o konstrukcji modutowej,

z wieloma funkcjami wbudowanymi w sama
jednostke centralna. Konstrukcja sterownika

nie zawiera ptyty bazowej i jest systemem

o elastycznej konstrukcji oraz minimalnych
rozmiarach obudowy. Podtaczajac rézne rodzaje
modutéw, mozna zwigkszac system stosownie
do potrzeb aplikacji. Konfiguracje systemu
mozna rozbudowac o maksymalnie 40 modutéw
rozszerzajacych. Zastosowana struktura bez

INPUT
oo /A

Karty SD/SDH

Wbudowane
we/wy

Modut wyswietlacza
(opcjonalny)

RUN MST SD ERF.
ODE  EFR.
RUN VORI

il o
BAT. USER STATION 10, Hnk

BRATE
P

—
===

=

Interfejs USB
(pod pokrywa)

Interfejs Ethernet

ptyty bazowej pozwala na efektywne wykorzy-
stanie przestrzeni szafy sterujacej, bez ograni-
czen zwigzanych z rozmiarembazy sterownika.

Seria MELSEC L to wielofunkcyjne sterowniki
programowalne, ktérych jednostka centralna ma
wbudowane nastepujace funkcje:

® 2 kanaly licznikéw szybkich o maks. czestotli-
wosci 200 kHz

® Mozliwos$¢ pozycjonowania w dwéch osiach,
rowniez do 200 k impulséw na sekunde

"’5‘01“2 3|4 567
R. LRUN SMST RD LEFR. 89 A B|

55
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Opis systemu

Wbudowana stacja
sieci CC-Link*

Modut we/wy
(opcjonalny)

Ostona koncowa

CDE”

[ —
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= Wymienny
blok zaciskéw
Srubowych

——

Interfejs CC-Link
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*Wytacznie CPU o duzej wydajnosci

® Wbudowana komunikacja przez Ethernet

® Wbudowane we/wy dostepne poprzez 40-sty-
kowe ztacze o duzej gestosci, moga obstuzyc
kilka opcji we/wy

® Szybka rejestracja danych na karcie pamieci SD

® |nterfejs CC-Link Ver. 2 Master/Slave (w CPU
o duzej wydajnosci)

® Petna obstuga w programach iQ Works
i GX Works2

Potrzebne elementy

Zasilacz

Dostarcza napiecie zasilania 5 V DC do wszystkich
modutdéw na magistrali. Istniejg dwa rodzaje
zasilaczy, ktére dobierane sg w zaleznosci od
dostepnego napiecia zasilania.

CPU

Dostepne sa dwa rodzaje jednostek central-
nych: standardowa i duzej wydajnosci. W celu
utatwienia komunikacji, oba procesory zostaty
wyposazone w porty USB mini-B i Ethernet oraz
maja wbudowane gniazdo pamieci SD/SDHC do
rejestracji danych i przechowywania zawartosci
pamieci. Wbudowane we/wy cyfrowe pozwalaja
na tatwa realizacje funkcji szybkiego zliczania
impulséw i pozycjonowania.

Wersja CPU o duzej wydajnosci zawiera réwniez
interfejs sieci CC-Link do potaczenia stacji
Master/Local.

1/0

Istnieje szeroki wybdr modutdéw wejsc i wyjs¢
cyfrowych, réznigcych sie poziomem sygnatu,
logika source lub sink, jak rowniez gestoscia
punktéw. Dostepne moduly wystepuja jako

16 punktowe wejscia lub wyjscia zzamontowa-
nymi na module zaciskami srubowymi. Wersje
o wiekszej gestosci zawierajg 32 lub 64 punkty
i wymagaja ztacza, kabla oraz bloku z listwa
zaciskowa.

Specjalne moduly funkcyjne

Do specjalnych zastosowan dostepne sa we/wy
analogowe i moduty inteligentne do sterowania
ruchem, pozycjonowania, szybkiego liczenia,
komunikacji i tworzenia potaczen sieciowych.
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Podstawowe elementy

B Moduly zasilaczy

=1 POWER

INPUT

foo-240vA0 /N

50/60Hz 130VA
OUTPUT5VDC 5A

Dane techniczne L61P
Napiecie wejéciowe (+10%, -15 %) VAC 100-240
(+30%, -35 %) VDC —
Czestotliwos¢ wejsciowa Hz 50/60 (+5 %)
Prad rozruchowy 20 A ciagu 8 ms
Maks. wejsciowa moc pozorna 130VA
Maks. moc wejsciowa —
ZInamionowy prad wyjsciowy (5V DC) AS
Zabezpieczenie nadpradowe (5V DC) A >55
Zabezpieczenie przepieciowe V 55-6,5V
Sprawnos¢ >70 %
Maks. czas podtrzymania przy ms Ciagu10ms

zaniku zasilaniams

Bezpiecznik Wbudowany (nie wymienialny przez uzytkownika)
Ciezar kg 032

Wymiary (SxWxG) mm  45x90x109

Dane do zaméwienia Nrkat. 238063

Jednostki te zasilaja procesor i wszystkie podtagczone moduty. Wybér
zalezy od dostepnego wejsciowego napiecia zasilania.

Cechy szczegélne:

® Modut zasilacza L61P moze byc¢ uzywany na catym sSwiecie, poniewaz
jego napiecie wejsciowe obejmuje zakres od 100 do 240V AC i czestotli-

wos$¢ 50/60 Hz

® Do aplikacji zasilanych napieciem 24V DC przeznaczony jest model L63P

® Zasilacz L63SP jest wersjg waska o szerokosci ok. dwie trzecie zwyktego
zasilacza i idealnie nadaje sie do oszczedzania miejsca w szafie sterow-

niczej.

® \Wskaznik LED do wyswietlania statusu dziatania

® 7 przodu znajduja sie zaciski Srubowe przeznaczone do podtaczenia

napiecia zasilania

L63P

%

100 A ciagu 1 ms (wejscie 24V DC)
45W

5

>55

55-6,5V

>70%

ciggu 10 ms (wejscie 24V DC)

Wbudowany (nie wymienialny przez uzytkownika)
0,29
45x90x109

238064

L63SP

%

100 A ciggu 1 ms (wejscie 24V DC)
45W

5

>5,5

55-6,5V

>70%

ciggu 10 ms (wejscie 24V DC)

Wbudowany (nie wymienialny przez uzytkownika)
0,19
29x90x109

279592



Podstawowe elementy

B Moduty CPU

Jednostki centralne sg sercem systemu serii MELSEC L i zawieraja
szeroka game funkgcji sterujacych. Kazdy procesor wyposazony jest
w 24 punkty we/wy.

Dla wielu standardowych zastosowan odpowiednim procesorem jest
LO2CPU(-P) lub LO2SCPU(-P). Jesli jednak potrzebna jest wieksza predkosc
przetwarzania i wieksza pojemnos¢ programu, wtasciwym wyborem jest
model LO6CPU(-P) lub L26CPU(-P)(BT). Model L26CPU(-P)(BT) charaktery-
zuje sie najwiekszg pojemnoscia pamieci programu. Ponadto procesor ten
zapewnia mozliwo$¢ komunikacji poprzez wbudowany CC-Link.

MITSUBISHI _ MELSEC

Cechy szczegolne:

® Bardzo szybkie przetwarzanie

® Duza pojemnos¢ pamieci

® Zintegrowana funkcja logowania danych

® Wbudowany port USB do programowania

® Wbudowny interfejs Ethernet do tworzenia wydajnej sieci lub komuni-
kacji z PC

® Gniazdo karty pamieci SD umozliwia szybkie i proste uaktualnienie
programow i parametrow

L02SCPU/L02SCPU-P

L02CPU/L02CPU-P L06CPU/LO6CPU-P L26CPU/L26CPU-P

L26CPU-BT/L26CPU-PBT

Dane techniczne

153ST13WN el4aS E

Metoda sterowania (ykliczne przetwarzanie zapisanego programu

Punkty We/Wy 1024/8192* 1024/8192* 4096/8192* 4096/8192% 4096/8192%

Jezyk programowania Bloki funkcyjne, jezyk symboli przekaznikowych, MELSAP3 (SFC), MELSAP-L, tekst strukturalny (ST), jezyk symboli logicznych

Predkos¢ przetwarzania podstawowych operacji 60 ns 40ns 9,5ns 9,5ns 9,5ns

Wielko$¢ programu (liczba krokow) 20k 20k 60k 260k 260 k
pamie¢ programu bajtow 80k 80k 240k 1040k 1040k
karta pamigci — Zalezy od zastosowanej karty pamieci SD/SDHC

Rodzajpamieci  Standardowa pamiec i, 135 ¢ 128k 768k 768k 768k
standardowa pamiec 6 577 512k 1024k 2048k 2048k
zintegrowane wejscia/wyjscia 16 wejs¢ (24V DC)/8 wyjs¢ (5-24V DG, 0,1 A na kanat) ©
rejestracja danych 10 ustawier do rejestracji danych (moga by¢ okreslone dla kazdego z 32—-4832 kB)

Whudowane _ RS232 10BASE-T/100BASE-TX (10/100 Mbit/s)

funkcje Komunikaga USB UsB UsB UsB UsB
facznos¢ poprzez (C-Link = = = = (Séi%'xmt%mal el

Timer (T) 2048

Licznik (C) 1024*

Przekaznik (M) 8192*

Przekaznik zatrzaskowy (L) 8192*

Przekaznik wyzwalany zboczem (V) 2048*

Przekaznik specjalny (SM) 2048

Rejestr danych (D) 12288*

Rozszerzony rejestr danych (D) 32768 131072%

Rejestr specjalny (SD) 2048

Rejestr plikow (R)

Wskaznik przerwan (1)

Wskaznik (P)

Wskaznik sygnalizacyjny (F)

Rejestr indeksu (Z)

Przekaznik sieciowy (B)/Rejestr sieciowy (W)
Wejscia funkcyjne (FX)/wyjscia funkcyjne (FY)
Rejestr funkcyjny

Liczba mozliwych rozszerzen

Maks. liczba podtaczanych modutéw

Wewnetrzny pobér pradu (5V DC)

Ciezar kg
Wymiary (SXWxG) mm
Dane do zaméwienia Nr kat.

32768 (maks. 65536 punktow przez przetaczanie blokdw)
256

4096

2048*

10

8192*/8192*

16/16

5

2

Blok gtéwny: 10 modutow, Blok rozszerzen: 11 modutow
0,75 bez wyswietlacza; 0,94 bez wyswietlacza;
0z wyswietlaczem 1,00 z wyswietlaczem
032

70x90x95 70x90x95

263070/269668 238057/244976

* Liczba punktéw dostepna w programie  ** Na zamdwienie

(@) Modele z litera,P" w oznaczeniu: wyjscia cyfrowe typu source; modele bez litery, P” w oznaczeniu: wyjscia cyfrowe typu sink.

32768 (maks. 393216 punktow przez przetaczanie blokdw)

3

1,00 bez wyswietlacza; 1,00 bez wyswietlacza; 1,37 bez wyswietlacza;
1,06 z wyswietlaczem 1,06 z wyswietlaczem 1,43 z wyswietlaczem
0,37 0,47

70x90x95 98,5x90x118 98,5x90x118
263068/** 263069/%* 238056/244977
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Moduty cyfro

we

B Moduty z wejsciami cyfrowymi

Dane techniczne
Liczba punktow wejs¢

Inamionowe napiecie wejsciowe

Inamionowy prad wejsciowy

Obnizenia wartosci znamionowych napiecia

wejsciowego

ON
OFF

Czas odpowiedzi

Liczba wejs¢ na grupe
Zajete punkty we/wy
Wyswietlanie statusu wejs¢

Iycze

napiecie
prad
napiecie
prad

Wewnetrzny pobdr pradu (5V DC)

Ciezar
Wymiary (SXWxG)

Dane do zaméwienia

E
7’; !}a‘

B [N

|4
2l

C &l

[¢] 7\

N@J /

s =

mA

mA

mA

mA
kg

mm

Nrkat.

(@) Mozna zmienic¢ w parametrach PLC (wartos¢ domysina

LX40C6
16

VDC 20,4-28,38

6,0

100 %

INIA IV IV
o A —
(o

~

Wszystkie moduty s3 wyposazone w diody LED, ktére sa wskaznikami dziatania kazdego wejscia.

18-punktowa wymienna
listwa zaciskowa

90
0,15
28,5x90x117

238085
;10 ms)

Wykrywanie cyfrowych sygnatéw wejsciowych

Wystepujace w procesie sygnaty cyfrowe o réznych poziomach napig,
przetwarzane s do wymaganego przez PLC poziomu za pomoca wielu
roznych modutéw wejsciowych.

Wszystkie modele moga korzystac z obydwu sposobéw taczenia sygnatéw
wejsciowych; zaréwno z dodatnim jak i ujemnym punktem wspdlnym,
dlatego oddzielne moduty nie sg konieczne.

Cechy szczegoélne:

® Sygnalizacja stanu wej$¢ za pomoca diod LED

® Dodatni lub ujemny punkt wspolny

® Czas odpowiedzi od 1 do 70 ms

® Dostepne sg moduty zawierajace 16, 32 lub 64 punkty wejsciowe

LX10
16
100-120V AC, 50/60 Hz

8,2(100V AC, 60 Hz)
6,8 (100V AC, 50 Hz)

100 % (przy 50 °C)

<17

OFF — ON: <15
ON— OFF: <20

16
16

18-punktowa wymienna
listwa zaciskowa

90
0,17
28,5x90x117

255566

LX41C4
32
20,4-28,8

40-stykowe zfacze

100
0,1
28,5x90x95

238086

LX28
8
100-240V AC, 50/60 Hz

16,4 (200V AC, 60 Hz)
13,7 (200V AC, 50 Hz)
8,2(100V AC, 60 Hz)
6,8 (100V AC, 50 Hz)

100 % (przy 50 °C)

80
5

30
<17

OFF— ON: <10
ON— OFF: <20

16
16

NIV IV

18-punktowa wymienna
listwa zaciskowa

80
0,15
28,5x90x117

255567

LX42(4
64
20,4-28,8

40

100 % (przy 35 °C)

o W =
=)

NN IVOIV

~

Dwa 40-stykowe ztacza

120
0,12
28,5x90x95

238087



B Moduly z wyjsciami cyfrowymi

Dane techniczne LY10R2
Liczba punktow wyjs¢ 16
Rodzaj wyjs¢ Przekaznik
Wyjécia w grupach po 16
Inamionowe napiecie 24V DC/240
obciazenia VAC
- 2 (8/zacisk-
Maks. przetaczane obcigzenie A wsp6lny)
OFF— ON <10
(zas
odpowiedzi
ON—> OFF <12
o <125VDC/
Zakres napiecia ohciazenia <264VAC
Funkcje zabezpieczajace —
Zajete punkty we/wy 16

Wyswietlanie statusu wyjs¢

18-punktowa

Iacze

zaciskowa
Zewnetrzne zasilanie modutu —
Wewnetrzny pobdr pradu
Cigzar kg 0,21
Wymiary (SXWxG) mm  28,5x90x117
Dane do zaméwienia Nrkat. 238088

1
[

YN

atl "\ O \m\o \ v\ \w)- Y

01R223|4567
89AB|CDEF

[Sod] m[ Al > ool s]n o]

LY18R2A

8

Przekaznik
izolowany

Wszystkie wyjs-  Wszystkie wyjs-

cia niezalezne

24V DC/240V AC

<125VDC/
<264V AC

16

18-punktowa

zaciskowa

260

0,18
28,5x90x117

279074

LY2851A
8

LY2056
16

Triak izolowany  Triak

cia niezalezne

100-240V AC,
50/60 Hz

1(8/moduf)

tacznie 1 ms
i0,5 cyklu lub
mniej
tacznie 1 ms
i0,5 cyklu
lub mniej
(obciazenie
oporowe)

<264V AC

16

18-punktowa

zaciskowa

200

0,19
28,5x90x117

279075

16

100-240V AC,
50/60 Hz

0,6 (4,8/zacisk-
wspdlny)
tacznie 1 ms
i0,5 cyklu lub
mniej

tacznie 1 ms
i0,5 cyklu

lub mniej
(obciazenie
oporowe)

85-264V AC

16

18-punktowa

wymienna listwa wymienna listwa wymienna listwa wymienna listwa

zaciskowa

300

0,22
28,5x90x117

255568

Moduty cyfrowe

Przelgczanie proceséw i urzadzen zewnetrznych

Moduty wyjsciowe serii MELSEC L majg wbudowang rézna ilos¢ wyjsé¢
i rézne elementy przetgczajace, w celu przystosowania do wielu zadan

zwigzanych ze sterowaniem.

Moduty budowane sg z uzyciem srodkéw zaradczych, ktére w przypadku
zwarcia zewnetrznego obwodu obcigzenia chronia uktad przed nadmier-

nympradem lub przegrzaniem.

Cechy szczegdlne:

® Sygnalizacja stanu wyjs$¢ za pomoca diod LED

® Dostepne moduty z wyjsciami typu sink i source

® Dla modutéw z wyjsciami tranzystorowymi czas odpowiedzi jest krotszy

od 0,5 ms

® Dostepne sa moduty zawierajace 16, 32 lub 64 punkty wyjsciowe

LY4ONT5P LYAINT1P LY42NT1P
16 32 64
Tranzystor Tranzystor Tranzystor
(typu sink) (typu sink) (typu sink)
16 32 32

24VDC 24VDC 24VDC

0,5 (5/zacisk-  0,1(2/zacisk- 0,1 (2/zacisk-
wspdlny) wspdlny) wspdlny)
<05 <05 <05

<1 <1 <1
10,2-28,8VDC  10,2-28,8VDC  10,2-28,8V DC

LY40PT5P
16

Tranzystor
(typu source)

16
24V DC

0,5 (5/zacisk-
wspdlny)

<05

10,2-28,8V DC

wn
m
=
)
m
-
(7]
m
N

LY41PT1P LY42PT1P r

32 64

Tranzystor Tranzystor

(typusource)  (typu source)

32 32

24V DC 24V DC

0,1 0,1

(2/zacisk- (2/zacisk-

wspdlny) wspdlny)

<05 <0,5

<1 <1

10,2-28,8VDC  10,2-28,8V DC

Funkja zabezpieczenia przed przeciazeniem, funkcja zabezpieczenia przed przegrzaniem

16

18

) " 40-stykowe Dwa 40-stykowe
‘Z'\;{'I?l':’w: listwa hcze 7acza
10,2-28,8VDC, 10,2-28,8VDC,  10,2-28,8VDC,
9ImA 13mA 9ImA
100 140 190
0,15 0,11 0,12
28,5x90x95 28,5x90x95 28,5x90%95
242167 238089 238090

32 64

W 16- i 32-wyjsciowych modutach kazde wyjécie wyposazone jest we wskaznik dziatania w postaci diody LED.
64-wyjsciowe moduty maja przetaczalny wyswietlacz ztozony z 32 diod LED.

-punktowa

16

18-punktowa

wymienna listwa

zaciskowa

10,2-28,8VDC,
17mA

100

0,15
28,5x90x95

242168

32 64

40-stykowe Dwa 40-stykowe
Zacze acza
10,2-28,8VDC,  10,2-28,8VDC,
20mA 20mA

140 190

0,11 0,12
28,5%90x95 28,5%90x95
242169 242170
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Moduly funkgji specjalnych

B Modut I0-Link

E110L6-L.
MRUN 123456

0
S

4
5

%

4

AR

\¢

Modut master do sieci 10-Link

I0-Link jest rozszerzeniem zwyktych wejs¢ i wyjs¢ cyfrowych i umozliwia
potaczenie do PLC inteligentnych czujnikdéw oraz elementéw wykonaw-
czych. 32-bajtowe dane wejsciowe i wyjsciowe przesytane sg do kazdego
urzadzenia standardowymi kablami; nie sg konieczne specjalne kable
magistrali oraz ustawienia komunikacyjne.

Cechy szczegélne:

® Modut master do szesciu urzadzen 10-Link

® Kazdy kanat modutu METIOL6-L mozna réwniez skonfigurowac jako
normalne wejscie lub wyjscie cyfrowe

® Maskowanie danych wejsciowych utatwia przetwarzanie danych przez
jednostke centralng PLC

® Gdy jednostka centralna sterownika PLC jest w trybie stop, stany wyj-
Sciowe moga zostac skasowane lub zachowane

® Na poczatku komunikacji IO-Link sprawdzana jest sparametryzowana
konfiguracja urzadzenia i wykrywane sg odchylenia

® Przechowywanie parametréw urzadzen |0-Link pozwala na szybka
wymiane urzadzenia

Dane techniczne METI0L6-L
Liczha kanatéw 6
Konfiguracja kanatu Obciazenie zasilacza zewnetrznego
znamionowe napiecie obciazenia 24V DC
10-Link znamionowy prad wyjéciowy 15mA
zasilanie czujnikow/elementéw 200 mA
wykonawczych
punkt wspélny Dodatni
e znamionowe na;?i’g'cie obciazenia 24V DC
znamionowy wejscie pradowe 5mA
filtr wejsciowy 200 ps
Wyjéce cyfrowe znam?onoyy’e napiecie obciazenia 24V DC”
rodzaj wyjs¢ ,Source

ZInamionowy prad wyjsciowy
Zasilanie elementéw wykonawczych

Funkdje zabezpieczajace
Lajete punkty we/wy 32
Iacze 18-punktowa wymienna listwa zaciskowa
rodzaj kabla Przewody nieekranowane
Stosowane kable maks. dtugos¢ 20m
przekrdj 0,3-0,75 mm?
Obciazenie zasilacza  Napigcie
zewnetrznego prad Maks. 1,7 A
Cigzar kg 0,18
Wymiary (SXWxG) mm  28,5x90x117
Dane do zaméwienia Nrkat. 245825

tacznie maks. 215 mA
tacznie maks. 215 mA
Nadpradowa, przeciazeniowa, przeciwzwarciowa

24V DC (+20 %, -15 %)



B Moduty wejs¢/wyjs¢ analogowych

Dane techniczne

Punkty wejsciowe
Wejscie napiecie
analogowe prad
Wyjscie cyfrowe
Opornos¢ wejsciowa napice
prad
Maks. sygnat napiecie
wejsciowy prad
Charakterystyka napiecie
We/Wy
(wartosci cyfrowych) prad
Maks. rozdzielczos¢ wej.slcl.e napieclowe
wejscie analogowe
Catkowita doktadnos¢
Szybkos¢ przetwarzania

Metoda izolacji

Lajete punkty we/wy
Iycze

Whasciwy przekrdj przewodow
Wewnetrzny pobér pradu 5V DC
Ciezar

Wymiary (SXWxG)

Dane do zaméwienia

VDC
mA DC

MQ

mA

pv
nA

mm?
mA
kg
mm

Nr kat.

l@(ﬂ\pr—m\-—\-<\p-—m\-—\-<\p.—m\-—\-esp.—m\_\.e\

L60AD4
4

-10-10

0-20

-20480-20479 (-32768-32767)*
1

250

+15

30

-20000-20000

0-20000

200

800

+0,2 % (0-55°C), £0,1 % (20-30°C)

W zaleznosci od zastosowanej funkgji:
1 ms/kanat, 80 ps/kanat
(wartos¢ domyslna), 20 ps/kanat

Pomiedzy zaciskami wejsciowymi

i zasilaniem izolacja optoelektroniczna.

Brak izolacji pomiedzy kanatami.

16

18-punktowa wymienna listwa
zaciskowa

0,3-0,75
520

0,19
28,5x90x117

238091

*Wartosci w nawiasach wystepuja przy korzystaniu z funkgji skalujacej

Modutly funkgji specjalnych

Przetwarzanie analogowo cyfrowe

Wystepujace w procesie sygnaty analogowe, jak na przyktad cisnienie,
przeptyw lub poziom napetnienia zbiornika, sg przez moduty z wejsciami
analogowymi przeksztatcane liniowo na wartosci cyfrowe, a nastepnie
przetwarzane przez procesor serii MELSEC L.

Modut wejs¢ analogowych L60AD4-2GH przetwarza analogowe sygnaty
procesu na postac cyfrowa. Wszystkie kanaty odizolowane sg od siebie oraz
od zewnetrznego napiecia zasilania. Wobydwu przypadkach izolacjamawy-
soka wytrzymatos¢ napieciowa. Eliminuje to koniecznos¢ uzycia zewnetrz-
nych izolujacych wzmacniaczy.

Cechy szczegodlne:

® |zolacja miedzy kanatami i wysoka rozdzielczos¢ (L60AD4-2GH)

® Duza szybkos¢ przetwarzania 20 ps/kanat

® Duza doktadnosc¢ przetwarzania +/-0,05 %

® Wysoka rozdzielczos¢ 1/20000
® Zapewniona stabilnos¢ przy zmiennej predkosci przetwarzania

® Latwa nastawa parametrow

L60AD4-2GH
4

-10-10

0-20

-32000-32000 (-32768-32767)*
1

250

+15

30

-32000-32000

0-32000

125
500
+0,05 % (0-55 °C)

40 ps/2 kanaty

Pomigdzy zaciskami wejsciowymi i

zasilaniem izolacja optoelektroniczna.

Transformatordw izolacji pomiedzy
kanatami.

16

18-punktowa wymienna listwa
zaciskowa

0,3-0,75
760

0,20
28,5x90x117

263071

L60ADVLS
8
-10-10

-16384-16383 (-32768-32767)*
18

+15

-16000-16000

500

+0,2 % (20-30°C), £1% (0-55 °C)

1 ms/kanat

Pomiedzy zaciskami wejsciowymi

i zasilaniem izolacja optoelektroniczna.

Brak izolacji pomiedzy kanatami.

16

18-punktowa wymienna listwa
zaciskowa

0,3-0,75
200

0,20
28,5x90x117

279071

L60ADILS
8

0-20
-8192-8191(-32768-32767)*

250

30

0-8000

2000
+0,2 % (20-30 °C), £1 % (0-55 °C)

1 ms/kanat

Pomiedzy zaciskami wejsciowymi

i zasilaniem izolacja optoelektroniczna.
Brak izolacji pomiedzy kanatami.

16

18-punktowa wymienna listwa
zaciskowa

0,3-0,75
210

0,19
28,5x90x117

279065

153ST13WN el4aS E
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Moduly funkgji specjalnych

B Moduly wyjs¢ analogowych

Dane techniczne

Punkty wejsciowe
Wejscie cyfrowe
v napiecie
W I
yjscie analogowe orad
Opornos¢ wejéciowa L
prad
wea/r‘zll;terystyka wartosci cyfrowych
Maks. rozdzielczos¢ Wejjqe —
wejscie analogowe
Catkowita doktadnos¢
Szybkos¢ przetwarzania
Metoda izolagji
Zajete punkty we/wy
acze
Wrasciwy przekrdj przewodow
Zewnetrzny pob6r mocy

Wewnetrzny pobér pradu 5V DC
Ciezar
Wymiary (SXWxG)

Dane do zaméwienia

@ o< ETACERERCERETRACERETR

VDC
mA DC
MQ

nv
nA

mm?

mA

kg
mm

Nrkat.

(oo Gl = 2T Gl <o 2T Gl 2T Gl — 2 s

A4
i

Przetwarzanie cyfrowo analogowe

Wartosci cyfrowe ustalone wczesniej przez jednostke centralng, przetwa-
rzane s3 w module wyjs¢ analogowych na pradowy lub napieciowy sygnat
analogowy.

Modut L60DA4 moze réwniez wyprowadzac na swoje wyjscia sygnaty
analogowe w ksztatcie fali. Kazdy ksztatt sygnatu mozna tatwo zdefiniowac
za pomocg GX Works 2, a nastepnie zapamietac¢ go w L60DA4 w postaci
wartosci cyfrowych. Sygnaty, ktére sa juz niezalezne od programu PLC, s3
szczegdlnie korzystne do szybkiego i doktadnego sterowania prasa lub
wtryskarka. W potaczeniu ze wzmacniaczem serwo, funkgja ta jest idealna
do zrealizowania kontroli profilu momentu obrotowego.

Dzieki tym samym podstawowym funkcjom co L60DA4, moduty L60DAVLS
i L6ODAIL8 moga wysytac sygnaty analogowe do 8 kanatowe, co stanowi
dwukrotnos¢ liczby kanatéw L60DAA4.

Cechy szczegélne:

® Duza szybkos¢ przetwarzania 200 ps/kanat
® Duza dokfadnosc¢ przetwarzania 0,1 %

® Wysoka rozdzielczo$¢ 1/20000

® tatwa nastawa parametrow

® Zintegrowana funkcja skalowania

L60DA4 L60DAVLS L60DAIL8

4 8 8

-20480-20479 (-32768-32767)* -16384-16383 (-32768-32767)* -8192-8191(-32768-32767)*
-10-10 -10-10 —

0-20 — 0-20

0,001-1 0,001-1 =

0-600 — 0-600

-20000-20000 -16000-16000 -8000-8000

200 320 —

700 — 707

+0,3% (055 °C), £0,1% (20-30°(C) +0,5 % (0-55 °C), +0,3 % (20-30°C) +1,0 % (0-55 °C), +0,3 % (20-30 °C)
20 ps/kanat 200 ps/kanat 200 ps/kanat

Pomiedzy zaciskami wyjsciowymi i zasilaniem izolacja optoelektroniczna. Brak izolacji pomigdzy kanatami.

Pomigdzy zasilaniem zewnetrznym i wyjsciami izolacja transformatorowa.

16 16 16

18-punktowa wymienna listwa zaciskowa 18-punktowa wymienna listwa zaciskowa 18-punktowa wymienna listwa zaciskowa
0,3-0,75 0,3-0,75 0,3-0,75

24V DC, +20 %, -15 %, 0,18 A 24V DG, +20%,-15%,0,13A 24V DG, +20 %, -15 %, 0,25 A
160 150 150

0,20 0,22 0,22

28,5x90x117 45x90x117 45x90x117

238092 304494 304545

*Wartosci w nawiasach wystepuja przy korzystaniu z funkdji skalujacej



B Modut mieszanych wejs¢/wyj
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$¢ analogowych

Modutly funkgji specjalnych

L60AD2DA2

Modut analogowych we/wy ma dwa kanaty przetwarzania A/D i dwa
kanaty przetwarzania D/A.

Cechy szczegélne:

® Funkcja skalowania

® Wykrywanie btedu sygnatu wejsciowego

® Funkgcja rejestrowania

® Funkcja generowania przebiegu wyjsciowego

® Zmienne charakterystyki przetwarzania + zmienna funkcja arytmetyczna
® Funkgcja regulacji PID

® Latwe ustawienie za pomoca GX Works3

153ST13WN el4aS E

Dane techniczne L60AD2DA2
Kanaty wejsciowe 2
. napiecie V -10-10
W |
lejscie analogowe PET mA 0-20
L napiecie MQ 1
Rezystancja wejsciowa
prad Q 250
. napiecie vV £15
Maks. t
aks. sygnat wejsciowy PBT = 50
wejscie napieciowe -16000-16000
Charakterystyk
TR e 1200012000
jScie napieci vV 333
Maks. rozdzielczos¢ WEJ,S,(!G napieciowe 2
wejscie pradowe nA 1287
Doktadnos¢ +0,3 % (0-55 °C), £0,2 % (20-30 °C)
80 ps/kanat (funkcja rejestracji/generowania przebiegu wyjsciowego)
) 100 ps/kanat (funkcja zmiennej charakterystyki przetwarzania)
bl it ey 160 ps/kanat (zmienna funkcja arytmetyczna)
200 ps/kanat (funkcja regulacji PID)
Kanaty wyjsciowe 2
Wejscie cyfrowe -16384-16383
napiecie V -10-10
W |
yjscie analogowe = R (0_20
PR wyjscie napieciowe 1kQ-1MQ
0
pormasc wejclowa wyjscie pradowe Q 0-600
wyjscie napieciowe -16000—-16000
Charakterystyk
R e ~12000-12000
Maks. rozdzielczos¢ Rl W 319
wyjscie pradowe nA 696

Doktadnos¢

Maks. czas przetwarzania

yze
Zajete punkty we/wy

Wewnetrzny pobér pradu 5V DC

Ciezar
Wymiary (SXWxG)

Dane do zaméwienia

mA

kg
mm

Nrkat.

+0,4% (0-55 °C), £0,2 % (20-30 °C)

80 ps/kanat (funkcja rejestracji/generowania przebiegu wyjsciowego)
100 ps/kanat (funkcja zmiennej charakterystyki przetwarzania)
320 pis/2 kanaty (zmienna funkgja arytmetyczna)

200 ps/kanat (funkcja reguladji PID)
18-punktowa wymienna listwa zaciskowa
16

170

0,22

28,5x90x117

269673



1>3sTaw ewes Y

Moduly funkgji specjalnych

B Modut wielofunkcyjnych we

$¢ analogowych

Modut mierzy napiecia, prady, mikro-napiecia, a za pomoca ter-
mometru oporowego lub termoelementu -temperature

Dla kazdego kanatu mozna wybra¢ napiecie, prad, mikro-napiecie,
termopare lub termometr oporowy. W rezultacie, dedykowane moduty
wymagane dla kazdego typu czujnika moga by¢ teraz zintegrowane w
jednym module.

Modut wejs¢ wielofunkcyjnych obstuguje takze czujniki Pt50 i JPt100, ktore
sg kompatybilne z poprzednimi standardami JIS. Moduty mozna wymie-
nia¢ bez zmiany istniejagcego wyposazenia czujnika.

Cechy szczegoélne:

® System z maksymalnie czterema kanatami (w tym pomiar pradu/napie-
cia i wykrywanie temperatury)

® Przechowywanie wartosci minimalnych i maksymalnych
® Zmiana (przeliczanie) skali

= ® Poréwnywanie i monitorowanie obiektu
= \ ® Przetaczanie wyswietlania Celsjusza/Fahrenheita

® Stabilny pomiar dzieki izolacji miedzy kanatami
® Latwe ustawienie za pomocg GX Works3

Dane techniczne L60MD4-G

Punkty wejsciowe 4

napiecie VDC -10-10
prad mADC 0-20
Wejicie termoelement K,J,TEN,R,S,B,U, L, PLII, W5Re/W26Re
analogowe vy b B DG Ty 2 B Uy by '’

mikronapiecie
oporowy czujnik temperatury

Wyjscie cyfrowe
Rezystangja napiecie MQ
wejsciowa prad 0
napiecie v
prad mA
Maks. sygnat mikronapiecie
Rl O temperatura
termoelement i czujniki oporowy
inne niz Pt100 i JPt100
Charakterystyka  napiecie
we/wy (wartosci
cyfrowych) prad
wejscie napieciowe pv
Maks. W?JSCIe pr'qdf)we nA
rozdzielczosé mikronapiecie pv
temperatura °
temperatura
napiecie/prad/ otoczenia 25 +5 °C
mikronapigcie  temperatura
Catkowita otoczenia 0-55 °C
dokfadnos¢ temperatura
otoczenia 25 =5 °C
temperatura
temperatura
otoczenia 0-55 °C
Szybkos¢ przetwarzania
Metoda izolacji
Zajete punkty we/wy
Itacze
Wrasciwy przekroj przewodow mm?
Wewnetrzny pobdr pradu 5V DC mA
Ciezar kg
Wymiary (SXWxG) mm
Dane do zaméwienia Nrkat.

-100-100 mV DC

Pt1000, Pt100, JPt100, Pt50
-20480-20479 (-32768-32767)*
1

250

+15

30

-20000-20000

RTD (Pt100, JPt100): Jednostka,,Celsjusz”-2000—12000, jednostka “Fahrenheit”: 0-20000

Jednostka,,Celsjusz”-2700-23000, jednostka “Fahrenheit”: -4000—-32000

-20000-20000
0-20000

200

800

5

Termoelement: 0,1
Oporowy czujnik temperatury: 0,03

Maksymalna warto$¢ zakresu pomiarowego x (0,3 %) (+60 cyfr)

Maksymalna wartos¢ zakresu pomiarowego x (£0,9 %) (+180 cyfr)

Termoelement: Petna skala x (+ 0,15 %)

Oporowy czujnik temperatury

50 ms/kanat

lzolacja miedzy zaciskami we/wy i zasilaniem za pomocg transoptora

Izolaja miedzy kanatami za pomoca transformatora
16

18-punktowa wymienna listwa zaciskowa

0,3-0,75

490

0,19

28,5x90x117

279072

*Wartosci w nawiasach wystepuja przy korzystaniu z funkdji skalujacej



Bl Modut wejsciowy do pomiaru temperatury
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Cechy szczegdlne:

® Latwiejsza kalibracja

® Funkcja wyjscia ostrzezenia
® Funkcja skalowania
® Proces usredniania

Modutly funkgji specjalnych

8-kanatowy modut z wejsciami do termometru oporowego (RTD)
i szerokim zakresem sygnatéw wejsciowych

Dane wejsciowe o temperaturze odczytane z odpowiedniego termometru
oporowego, modut z wejsciami do RTD przetwarza na wartosci tempera-
tury i cyfrowe wartosci robocze (dziewiec rodzajéw termometréw: Pt100,
JPt100, Pt1000, Pt50, Ni100, Ni120, Ni500, Cu100, lub Cu50).

® 8 kanatéw wejsciowych z szerszym zakresem sygnatéw wejsciowych

® Skrocony czas wykonywania potaczen bez koniecznosci dokrecania srub

® Przechowywanie wartosci minimalnych i maksymalnych

® Funkcja wykrywania odfgczenia

Dane techniczne L60RD8

Kanaty wejsciowe 8

Wyjscia wartosci mierzonej temperatury  -3280-15620
cyfrowa wartos¢ dziatania -32768-32767

Pt100, JPt100, Pt1000, P50, Ni100, Ni120, Ni500, Cu100 lub Cu50

Pt100: -20-120, -200-850;
JPt100: -20-120, -200-600;
Pt1000: -200-850;

Pt50: -200-650;

Mozliwe do zastosowania czujniki oporowe

Zakres mierzonej temperatury °C  Ni100: -60-250;
Ni120: -60-250;
Ni500: -60-250;
(u100: -180-200;
Cu50: -180-200
Dokladnoé¢ temperatura otoczenia 25 +5°C _ . .,

) Imierzona na wejsciu RTD doktadnosc zakresu temperatur
przetwarzania temperatura otoczenia 055 °C etz i Zakfesu temperatury
Rozdzielczos¢ °C 01
Szybkos¢ przetwarzania 40 ms/kanat

- Izolacja miedzy zaciskami wejsciowymi i zasilaniem za pomoca transoptora.
Metoda zolaji Brak izolacji miedzy kanatami
Lajete punkty we/wy 16
aze 24-punktowa listwa zaciskéw sprezynowych
Wrasciwy przekroj przewodow mm? 0,5-15
Wewnetrzny pobér pradu 5V DC mA 220
Ciezar kg 0,15
Wymiary (SXWxG) mm  28,5x90x116,5
Dane do zaméwienia Nrkat. 289962
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Moduly funkgji specjalnych

Bl Moduly do regulacji temperatury

Y
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Dane techniczne
Wyjscie requlatora typ
Wejscia
Obstugiwane czujniki temperatury
Cykl prébkowania
Cykl wyjsciowy regulagji s
Filtr wejsciowy
Metoda regulacji temperatury
PID stata nastawa
zakres proporcjonalny P
czas catkowania |
(zas rézniczkowania D
Zakres nastaw wartosci docelowej
Strefa nieczutosci zakresu nastaw
sygnat wyjsciowy (typu sink)

PID staty zakres

Znamionowe napiecie
obciazenia
ks. prad obciazeni

Tranzystor maks. prad obciazenia
output maks. prad rozruchu

maks. spadek napiecia

w stanie ON

czas odpowiedzi
Metoda izolacji
Zajete punkty we/wy
Ifaczes
Wiasciwy przekrdj przewodow mm’
Wewnetrzny pobér pradu (5V DC) mA
Ciezar kg
Wymiary (SXWxG) mm
Dane do zaméwienia Nrkat.
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Regulatory temperatury z algorytmem PID

Moduty te prowadza niezalezna regulacje temperatur, uwalniajac w ten

sposob jednostke centralng PLC.

Cechy szczegélne:

® 4 kanaly pomiaru temperatury i 4 oddzielne petle regulacji temperatury

w jednym module

® Dostepne sa moduty do termoelementéw i termometréw oporowych

Pt100

® Funkcja automatycznego strojenia pozwala na optymalne dostrojenie
parametréw regulacji temperatury (regulacja PID)

® Moduty lub pojedyncze kanaty modutu moga by¢ stosowane réwniez

do pomiaru temperatury.

® Regulacje temperatury mozna kontynuowac nawet po zatrzymaniu

programu PLC

® Monitorowanie pradu grzania w modutach L60TCTT4BW i L6OTCRT4BW
pozwala wykry¢ wadliwg lub odiaczona grzatke.

L60TCTT4 L60TCRT4 L60TCTT4BW
Tranzystor Tranzystor Tranzystor

4 kanaty/modut 4 kanaty/modut 4 kanaty/modut
Termoelement Termometr oporowy Pt100 Termoelement
250 ms/4 kanaty 250 ms/4 kanaty 250 ms/4 kanaty
0,5-100 0,5-100 0,5-100

1-100's (0 s: filtr wejsciowy wytaczony OFF)
Regulacja PID ON/OFF impulsowa lub 2-stanowa
Mozliwa nastawa z automatycznym dostrajaniem
0,0-1000 % (0 %: 2-stanowa)

1-3600 s (ustaw 0 dla requladji P i regulacji PD)
1-3600 s (ustaw 0 dla regulacji P i regulacji PI)

W zakresie temperatur okreslonych w stosowanych termoelementach/termometrach oporowych

0,1-10,0 % 0,1-10,0 % 0,1-10,0%

Impuls ON/OFF Impuls ON/OFF Impuls ON/OFF

10-30V DC 10-30V DC 10-30V DC

0,1A/1 punkt, 0,4 A/wspélny 0,1 A/1 punkt, 0,4 A/wspdlny 0,1 A/1 punkt, 0,4 A/wspdlny
400 mA przez 10 ms 400 mA przez 10 ms 400 mA przez 10 ms
0,7VDC(TYP)0,1A 0,7VDC(TYP)0,1A 0,7VDC(TYP)0,1A

2,5VDC(MAKS.)0,1A

OFF — ON: <2 ms
ON— OFF: <2 ms

2,5VDC(MAKS.) 0,1A

OFF — ON: <2 ms
ON— OFF: <2 ms

2,5VDC(MAKS.) 0,1A

OFF — ON: <2 ms
ON — OFF: <2 ms

Transformator miedzy kanatami wejsciowymi i zasilaniem oraz miedzy wejsciami

16 16 16
Wszystkie moduty wyposazone sa w listwe zaciskowa z 18 zaciskami Srubowymi.

0,3-0,75 0,3-0,75 0,3-0,75
300 310 330

0,18 0,18 033
28.5x90x117 28.5x90x117 57x90x117
246347 246348 246349

L60TCRT4BW

Tranzystor

4 kanaty/modut
Termometr oporowy Pt100
250 ms/4 kanaty

0,5-100

0,1-10,0%
Impuls ON/OFF

10-30V DC

0,1A/1 punkt, 0,4 A/wspélny
400 mA przez 10 ms

0,1VDC(TYP)0,1A
2,5VDC(MAKS.)0,1A

OFF — ON: <2 ms
ON— OFF: <2 ms

16

0,3-0,75
350

033
57x90x117

246350



Modutly funkgji specjalnych

B Elastyczny modut sterowania we/wy szybkich

Wyposazony w uktad FPGA do szybkiego sterowania we/wy

W przypadku elastycznego modutu sterowania szybkich we/wy, uzyt-
kownicy moga tatwo tworzyc¢ szybka i skomplikowang logike sprzetowg
niezalezng od modutu CPU, taczac graficznie za pomoca narzedzia konfigu-
racyjnego wejscia/wyjscia, obwody operacji logicznych i liczniki.

Cechy szczegolne:

® Ultraszybkie sterowanie z krétkimi czasami odpowiedzi w zakresie ps
® Uktad sterowania ze stabilnym czasem odpowiedzi

® Sterowanie logiczne wymagajace szybkosci

® Sterowanie pomiarem za pomoca sygnatéw wejsciowych z czujnikow

® Uktad sterowania wyzwalany zewnetrznymi sygnatami wejsciowymi

) LD40PDO1
Dane techniczne - -
DC Differential
Liczba punktow wejs¢ 12 (5/24V DC/réznicowe)
Liczba punktow wyjs¢ 8(5-24VDC, 0,1 A/réznicowe) 6
Liczba przerwar 8
(zas odpowiedzi wejécia <1 ps (szybkos¢ impulsow wejéciowych: maks. 200 kimp./s) <1 ps (szybkos¢ impulséw wejsciowych: maks. 8 Mimp./s)
Czas odpowiedzi wyjscia <1 pis (szybkos¢ impulsow wejsciowych: maks. 200 kimp./s) <1 ps (szybkos¢ impulséw wejsciowych: maks. 8 Mimp./s)
wyhboér logiki 0dwrdcona, nieodwrécona

bloki wejs¢ L -
zewnetrznych aasfiltrag Wejécie ogdInego stosowania: 0 pis, 10 s, 50 ps, 0,1 ms, 0,2 ms, 0,4 ms, 0,6 ms, Tms, 5 ms

Wejscie impulsow: 10 kimp./s, 100 kimp./s, 200 kimp./s, 500 kimp./s, 1 Mimp./s, 2 Mimp./s, 4 Mimp./s, 8 Mimp./s
blok enkodera rodzaj danych wejsciowych  Podstawowy kod dwéjkowy, kod Gray'a, BCD

rownolegtego  dtugos¢ stowa danych 1bit - 32 bitow
rodzaj danych wejsciowych  Pure binary, gray code
blok enkodera SSI  dtugosc stowa danych 1 bit - 32 bitéw (mozna ustawi¢ dtugos¢ stowa danych dla pojedynczego obrotu, wielokrotnego obrotu i statusu).
predkos¢ transmisji 100 kHz, 200 kHz, 300 kHz, 400 kHz, 500 kHz, 1,0 MHz, 1,5 MHz, 2,0 MHz
typ
blok timera/ wewnetrzny
. : licznika zegar 25ns,50ns,0,1ps, 1ps, 10 ps, 100 ps, 1 ms
Gtéwne bloki
(zawarte zakres 32 bity, binarnie ze znakiem (-2147483648—2147483647), 32 bity, binarnie ze znakiem (0-4294967295)
w narzedziu zliczania 16 bity, binarnie ze znakiem (-32768-32767), 16 bity, binarnie ze znakiem (0-65535)
konfiguracyjnym)  wielofunkeyjny wartos¢ e NI
blok licznika blok porow- poréwnania Taki sam jak zakres zliczania
fania tryb. POIOW= _ 5 <>, <, <>, wzakresie, poza zakresem
nania
liczba krokow w bloku prze- D016
facznika krzywkowego
s Sygnat na wejsciu, Set” moze zostac uzyty do ustawienia wyjécia w stan,, 1", ktdry nastepnie jest utrzymywany.
) Sygnat na wejéciu, Reset” moze zostac uzyty do ustawienia wyjscia w stan 0", ktéry nastepnie jest utrzymywany.
blok operagji I
logicznych typ operadji logicznych AND, OR, XOR
o, wybér logiki Odwrdcona, nieodwrdcona
blokd wysc Brak, 12,515, 25 ns, 501s, 0,1 s, 1 s, 10 s, 100 s, T ms
ZewnglrznyC (zas opoznienia Mozna ustawic wspdtczynnik mnozenia do 64.
Gtowne funkje, ktére mozna wykonac za pomoca Zliczanie impulséw, poréwnanie z wartosciami zadanymi, przetacznik krzywkowy, precyzyjne wyjécie impulsowe, wyjscie PWM,
kombinagji gtéwnych blokéw ustawianie stosunku, pomiar impulsu, konwersja elektrycznych wielkosci wejsciowych
(zas przetwarzania gtownej logiki sprzetowej Operacje logiczne: min. 87,5 ns, wynik koincydencji: min. 137,5 ns, przetacznik krzywkowy: min. 262,5 ns
Szerokos¢ modutu w odniesieniu do standardowego modutu we/wy 2
Lajete punkty we/wy 32 adresy (przyporzadkowanie we/wy: inteligentne, 32 adresy)
Zewnetrzny interfejs Dwa 40-stykowe ztacza
Wewnetrzny pobér pradu (5V DC) A 0,66
Ciezar kg 0,18
Wymiary (SXWxG) mm  45x90x95

Dane do zaméwienia Nrkat. 296588
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Moduly funkgji specjalnych

B Moduty szybkich licznikow

Szybkie zliczanie sygnatéw

Sygnaty duzej czestotliwosci, ktorych moduty z normalnymi wejsciami nie
mogg obstuzy¢, wykrywane sg przez moduty licznikowe.

Cechy szczegoélne:
® Okresowa funkcja licznika impulséw
® Bardzo szybki pomiar impulséw az do 500 k imp./s (LD62)

® Licznik liniowy i zatrzaskowy

® Funkgja licznika pierscieniowego zlicza do wstepnie okreslonej wartosci,
po czym automatycznie ustawia licznik na wartos¢ poczatkowa.

® Dziatanie zintegrowanych wyjs¢, gdy zostanie osiggnieta wstepnie

0 zdefiniowana wartos¢ liczbowa
I ® latwa konfiguracja modutéw za pomoca GX Works2
DO ﬂ A
Nee——"
Dane techniczne LD62 LD62D
Wejscia licznika (kanaty) 2 2
Liczenie sygnatu faza Wejscie 1-fazowe (wielokrotnos¢ 1/2), zgodnie/przeciwnie do ruchuwskazowek zegara, wejscie 2-fazowe (wielokrotnos¢ 1/2/4)
wejsciowego poziomy sygnatu 5/12/24V DC(2-5mA) Réznicowy nadajnik linii R5422A, standard EIA
Maks. czestotliwosc zliczania kHz 200 500
s 32 bit + znak (binarny), 32 bit + znak (binarny),
Lakres zliczania -2147483648-2147483647 -2147483648-2147483647
Maks. szybkos¢ zliczania kHz 200,100 lub 10 500, 200, 100 lub 10
Funkgje zliczania Licznik pierscieniowy i ustawiany licznik géra/dét
Zakres poréwnan 32 bit + znak (binarny)
Funkcje pordwnania Wartos¢ zadana < wartos¢ zliczona, wartos¢ zadana = wartos¢ zliczona, wartos¢ zadana < wartos¢ zliczona
Iacze 40-stykowe ztacze 40-stykowe ztacze
o Nastawianie, uruchomienie dziatania
Zewnetrzne wejscia Zewnet "
oyfrowe c;}’f”;‘f,e”"”’e'“'a 5/12/24VDC (2-5 mA) 5/12/24VDC (2-5 mA) (RS4224)
Zewnetrzne wyjicia cyfrowe é [;li\rl/létzrl]lﬁna{ 12/24V DC é ;;lﬂ;tgl{'tetmal 12/24V DC
(sygnat koincydendji 2,0 A/wspdlne (sink) 2,0 A/wspdlne (sink)
Zajete punkty we/wy 16 16
Wewnetrzny pobér pradu mA 310 360
Ciezar kg 0,13 0,13
Wymiary (SXWxG) mm  28,5x90x95 28,5x90x95
Dane do zaméwienia Nrkat. 238097 238098



Modutly funkgji specjalnych

B Moduly interfejsu

Dane techniczne
Typ interfejsu

Tryb komunikacji
Synchronizacja

. predkos¢
Transmisja danych odleghos¢
Konfiguracja sieci

Format danych

Wykrycie btedu

Sterowanie DTR/DSR i RS/CD
Sterowanie sygnatem(D

XON/X OFF (DC1/DC3), DC2/DC4
Zajete punkty we/wy
Wewnetrzny pobér pradu
Ciezar

Wymiary (SXWxG)

Dane do zaméwienia

Wymiana danych z urzadzeniami peryferyjnymi
Moduty te umozliwiaja komunikacje z urzadzeniami peryferyjnymi przez
standardowy interfejs szeregowy.

LJ71C24 dysponuje jednym interfejsem RS232 i jednym RS422/485, nato-
miast LJ71C24-R2 dwoma interfejsami RS232.

Lj71C24
RUN | CH1 gy SH2

Cechy szczegdlne:
® Maksymalna predkos¢ transmisji wynosi 230,4 kbit/s

® Szybkie pofgczenie przy uzyciu predefiniowanych protokotéw zawar-
tych w GX Works2

® Latwe do zdefiniowania wiasne protokoty
® Ulepszone funkcje debugowania i pomocy

LJ71¢24 LJ71C24-R2
kanaty 1 Zgodnos¢z RS232 (9-stykowe gniazdo D-Sub) Zgodnos¢ z RS232 (9-stykowe gniazdo D-Sub)
kanaly2 Zgodnoscz RS422/485 (2-czesciowa listwa zaciskowa) Zgodnos¢ z RS232 (9-stykowe gniazdo D-Sub)
Petnodupleksowa/pétdupleksowa
Metoda synchronizadji start/stop
bps 50-230400, 115200 (przy rownoczesnej pracy kanatu 1i 2 oraz diagnozowaniu usterek przez funkcje monitora)
m  RS232:15; RS422/485:1200 15
RS232: 1:1; RS422/485: 1:1, 1:n, n:1, m:n 11
1 bit startu, 7 lub 8 bitdw danych, Tlub 0 bitéw parzystosci, 1 lub 2 bity stopu
Kontrola parzystosci, suma kontrolna
RS232 aktywne, RS422/485 zablokowane
RS232 aktywne, RS422/485 zablokowane
RS232 aktywne, RS422/485 aktywne,

3 3
mA 390 260

kg 0,17 0,14

mm 28,5%90x95 28,5x90495
Nrkat. 238093 238094
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Moduly funkgji specjalnych

B Moduly pozycjonujace

Sterowanie napedami o duzej rozdzielczosci

Seria MELSEC L oferuje dwa rézne rodzaje modutéw pozycjonujacych,
przeznaczonych do sterowania maks. czterema osiami.

® Rozne rodzaje wyjsc (LD75D1/2/4)

® Wyjscie typu otwarty kolektor (LD75D1/2/4)

Te moduty pozycjonowania moga by¢ uzywane ze standardowymi ser-
wowzmacniaczami (Mitsubishi Electric MR-E, MR-J3/MR-J4).

Wszystkie moduty pozycjonujace serii MELSEC L zapewniaja funkcje inter-
polacji, obstuge predkosci pozycjonowania itp.

55255522

z2%

Modut z wyjsciem typu otwarty kolektor umozliwia pozycjonowanie

w otwartej petli regulacji. Modut generuje cigg impulsow, ktory stanowi
polecenie przemieszczenia. Predkos¢ jest proporcjonalna do czestotliwosci
impulséw, a pokonywana odlegtosc jest proporcjonalna do dtugosci ciagu
impulsow.

Zzes

Poniewaz wyjscie réznicowe pozwala na uzycie dtugich przewoddéw pota-
czeniowych, moduty z takimi wyjsciami moga komunikowac sie z urzadze-
niem napedowym na duze odlegtosci.

Cechy szczegélne:
® Do 600 danych o pozycji na 0$

® W module LD75P4 maksymalna predkos¢ sygnatu wyjsciowego wynosi
200 kimp./s oraz 4 Mimp./s w module LD75D4

® Szybkie sterowanie urzadzeniami o wysokiej rozdzielczosci, jak liniowe
serwonapedy czy silniki z bezposrednim napedem

® Redukcja drgan maszyny przy zastosowaniu dodatkowego systemu
przyspieszania’hamowania

® Wizualizacja danych w pamieci buforowej modutu pozycjonujacego za
pomoca konfigurowalnych wykreséw

Dane techniczne LD75P1/LD75D1 LD75P2/LD75D2 LD75P4/LD75D4
Dostepne osie 1 2 4
s, s . . o 2-osiowa interpolacja liniowa, 2-/3-/4-osiowa interpolacja liniowa,
Cagstotliwos¢ na wjéciu impulsgw/s 2-osiowa interpolacja kofowa 2-osiowa interpolacja kotowa
Elementy danych pozycjonowania na o3 600
Rodzaj wyjs¢ Otwarty kolektor/wzmacniacz réznicowy Otwarty kolektor/wzmacniacz réznicowy Otwarty kolektor/wzmacniacz réznicowy
Sygnat wyjsciowy Seria impulsow Seria impulsow Seria impulsow
ik Sterowanie punkt-do-punktu (PTP), sterowanie trajektoria (mozliwos¢ ustawienia przemieszczenia liniowego i po tuku), regulacja predkosci, sterowanie przetacza-
niem predkos¢ — potozenie
System absolutny/przyrostowy:
-214748 364,8—-214 748 364,7 ym
-21474,83648-21474,83647 cali
0-359,99999 stopni (absolutne); 21 474,83648-21 474,83647 (przyrostowe)
sakres -2 147 483 648—2 147 483 647 impulséw
W trybie sterowanie przefaczaniem predkos¢ — potozenie (tryb INC)/sterowanie przetaczaniem potozenie-predkosc:
0-214748364,7 pm
0-21474,83647 cali
. . 0-21474,83647 stopni
Pozycjonowanie 0-2 147 483 647 impulséw
1-1000 000 impulséw/s
” 0,01-20 000 000,00 mm/min
predkos¢ 0,001-200 000,000 stopni/min
0,001-200 000,000 cali/min
l;?az;;latomv;mﬁiraozpedza— Automatyczne trapezoidalne lub po krzywej w ksztatcie S dla przyspieszania i hamowania
(zas rozpedzania 1-83 88 608 ms
i hamowania (dla kazdego czasu przyspieszenia i czasu hamowania mozna ustawic cztery wzorce)
«zas hamowania przy _
nagtym zatrzymaniu =R
Zajete punkty we/wy 32
Wewnetrzny pobdr pradu mA  440/510 480/620 550/760
Cigzar kg 0,18 0,18 0,18
Wymiary (SXWxG) mm  45x90x95
Dane do zaméwienia Nrkat. 251446/251448 251447/251449 238096/238095



B Moduty Simple Motion
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Dane techniczne
Liczha sterowanych osi
Funkgje interpolacji
Rodzaj wyjs¢
Serwowzmacniacz
Cykl sterowania

metoda
X . sterowanie ksztattem

Pozycjonowanie - yrzycpieszania/hamowania
kompensagja
sterowanie OPR

Liczba punktéw pozycjonowania

Zewnetrzne koder

mjrsjgi{gwe szybkie wejscia
obszar przechowywania
danych krzywki

Funkgja profilu  liczba profili krizywkowych

krizywkowego  rozdzielczos¢ na jeden cykl
rozdzielczos¢ profilu
krzywkowego

Lajete punkty we/wy

Liczba modutéw Simple Motion w jednym systemie

Wewnetrzny pobdr pradu (5V DC)
Cigzar
Wymiary (SXWxG)

Dane do zaméwienia Nr

mA
kg

kat.

LD77Ms2
2

Liniowa i kotowa
interpolagja 2 osi

SSCNETII/H
MR-JE-B/MR-J4(W2/W3)-B przez SSCNETIII/H
0,88 ms

Modutly funkgji specjalnych

Oprécz normalnych modutéw pozycjonowania, w sktad serii MELSEC L
wchodzi prosty modut motion. Rézne funkcje sterujace, takie jak regulacja
predkosci, momentu obrotowego, sterowanie synchroniczne i sterowanie
krzywkowe, wczesniej mozliwe tylko w przypadku kontroleréw ruchu, sa
teraz dostepne w module LD77MS. Funkcje te moga by¢ realizowane za
pomoca prostego doboru parametréw i poprzez program PLC.

Czujniki znacznika umozliwiajg zastosowanie w przemysle pakujacym,
rozlewniach, itp., bez dodatkowych modutéw opcjonalnych. Dla aplikacji

z nozami obrotowymi funkcja automatycznego obliczania danych krzywki
jest zaimplementowana - wystarczy jedynie ustawienie dtugosci produktu i
$ciezki synchronizacji. Dzieki takim funkcjom pozycjonowania jak interpola-
cja liniowa (do 4 osi), interpolacja kotowa (2 osie) i kontrola trajektorii, mozna
fatwo zrealizowac rézne aplikacje, takie jak stoty X-Y, uszczelnianie, itp.

Cechy szczegodlne:

® Do 600 pozycji na 0$

® \Wejscie zewnetrznego enkodera do synchronizacji osi

® Sterowanie krzywka elektroniczng

® Szybkie wejscia cyfrowe do czujnikéw znacznika w celu wychwycenia
pozycji enkodera, pozycji watu silnika itp.

® Parametryzacja, programowanie, diagnostyka i praca testowa

w GX Works2
® Bloki funkcji PLCopen

® Komunikacja miedzy modutem LD77MS i serwowzmacniaczami przez

szybka sie¢ SSCNETIII/H

LD77MS4
4

Interpolaja liniowa do 4 osi,
interpolacja kotowa do 2 osi

SSCNETII/H
MR-JE-B/MR-J4(W2/W3)-B przez SSCNETIII/H
0,88 ms

LD77MS16
16

Interpolacja liniowa do 4 osi,
interpolacja kotowa do 2 osi

SSCNETII/H
MR-JE-B/MR-J4(W2/W3)-B przez SSCNETIII/H
0,88 ms/1,7 ms

PTP (pozycjonowanie punkt do punktu), kontrola trajektorii (liniowa i po tuku), regulacja predkosci, sterowanie przetaczaniem predkos¢-pozycja,
sterowanie przetaczaniem pozycja-predkosc, sterowanie momentem

Liniowe przyépieszanie/hamowanie, przy$pieszanie/hamowanie wedtug krzywej S

Kompensacja luzu nawrotneqo, elektroniczna przektadnia, Funkja przejécia obok

5 roznych metod

600 na o3 (moga by¢ ustawione przy pomocy GX Works2 lub programu PLC)

1 koder, A/B fasy
4 wejscia cyfrowe [DIT-DI4]
256 kB

Maks. 256 (zalezy od rozdzielczosci)
256, 512, 1024, 2048, 4096, 8192, 16384, 32768

2-16284

32
Maks. 5
550
0,22

mm  90x45x95

268199

1 koder, A/B fasy
4 wejécia cyfrowe [DI1-DI4]

256 kB

Maks. 256 (zalezy od rozdzielczosci)
256,512, 1024, 2048, 4096, 8192, 16384, 32768

2-16284

32

Maks. 5
550

0,22
90x45x95

268200

1 koder, A/B fasy
4 wejscia cyfrowe [DIT-DI4]
256 kB

Maks. 256 (zalezy od rozdzielczosci)
256, 512, 1024, 2048, 4096, 8192, 16384, 32768

2-16284

32

Maks. 5
700

0,22
90x45x95

268201
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Moduly funkgji specjalnych

B Moduly sieciowe

Plynna integracja wielu sieci

Seria MELSEC L jest czescig rodziny produktow,
ktore mozna taczy¢ na réznych poziomach
automatyzacji. Oparte na ptynnym protokole
komunikacyjnym (SLMP *) dane przeptywaja
W przejrzysty sposéb przez wiele standardo-
wych sieci automatyzacji, miedzy poziomem
czujnikdw a poziomem zarzadzania.

CC-Link IE jest w Azji siecig przemystowa
nr 1, ktéra dzieki duzej szybkosci transmisji

Modut interfejsu Ethernet

wynoszacej 1 Gbit/s dodatkowo optymalizuje
cykl produkcyjny. Ponadto, dzieki cyfrowo
podtaczonym do AnyWireASLINK czujnikom
udoskonala fabryczne rozwigzania facznosci.

Nieprzerwana komunikacja

Ptynna transmisja danych przez Ethernet,
CC-Link IE Control, CC-Link IE Field i sieci CC-Link
umozliwia tatwy dostep do informacji, bez
wzgledu na to, gdzie znajduje sie w sieci. Dzieki

tej technologii mozna z poziomu Enterprise lub
IT, przeniknac” przez wiele sieci, uzyskujacych
za pomocg GX Works2 lub innego powigza-
nego oprogramowania dostep do sterownikéw
programujacych.

Ponadto, do sieci CC-Link IE Field moze by¢
podtaczonych wiele urzadzen obstugujacych
protokét SLMP*, takich jak czujniki wizyjne

i kontrolery RFID.

* Protokdt SLMP (SeamLess Message Protocol) jest protokotem zalecanym
przez stowarzyszenie partnerow CC-Link.

Modut master AnyWireASLINK

Modut Dane techniczne Nr kat. Modut Dane techniczne Nr kat.
~ 100 Mbit/s/ 10 Mbit/s, 10BASE-T/100BASE-TX, Sie¢ poziomu czujnikow, stacja master,
LI7IE715100 funkcja klienta BACnet™, funkcja master Modbus® TCP A LISTAWIZAL odlegtos¢ komunikacji maks. 200 m: s
Modut CC-Link IE Stacja gléowna SSCNETIII/H
Modut Dane techniczne Nr kat. Modut Dane techniczne Nr kat.
10 Mbit/s, stacja master/lokalna, dedykowane kable 150 Mbit/s, stacja zdalna (modut gtéwny z pokrywa koricowa),
LI61BT11 (C-Link zgodne z wersj3 1.1.10 (wer. 2.0) 238099 Li72M515 kabel SSCNETIII ($wiattowdd) 271040
Modut CC-Link/LT Modut komunikacji szeregowej
Modut Dane techniczne Nr kat. Modut Dane techniczne Nr kat.
U61cL12 2,5 Mbit/s, stacja master, dedykowany paski kabel 284432 L7124 230,4 kbit/s, funkcja master Modbus® RTU 238093
(40,75 mm?), kabel VCTF, kabel elastyczny LI71024-R2 2304 kbit/s, funkeja master Modbus® RTU 238094
Modut CC-Link IE Field
Modut Dane techniczne Nr kat.
1 Ghit/s, stacja master/lokalna, kabel Ethernet
Logre (kategoria 5e lub wyzsza, podwdjnie ekranowany/STP) IR
Stacja glowna CC-Link IE Field
Modut Dane techniczne Nr kat.
1 Gbit/s, stacja zdalna, (modut gtéwny z pokrywa koricowa),
LI72GF15-T2 kabel Ethernet (kategoria 5e lub wyzsza, podwéjnie 238100

ekranowany/STP)



Modutly funkgji specjalnych

B Adaptery komunikacji szeregowej

Adapter sprzegajacy RS232 i RS422/485

L6ADP-R2 stanowi uzupetnienie sterownikéw PLC serii MELSEC L o interfejs
komunikacyjny R$232, natomiast LGADP-R4 o interfejs komunikacyjny

T RS422/485.
II Dane techniczne L6ADP-R2 L6ADP-R4
. Pofaczenie szeregowe, Potaczenie szeregowe,

Przeznaczenie np. terminale GT10 np. terminale GOT
Zasilanie Wewnetrzne Wewnetrzne
Maks. szybkos¢ transmisji ~ kimp/s 15,2 15,2
Zajete punkty we/wy — —
Wewnetrzny pobdr pradu mA 20 150
Ciezar kg 0,10 0,12
Wymiary (SXWxG) mm  28,5x90x95 28,5x90x106,5
Dane dozamdéwienia  Nrkat. 238059 273657

Nee——"
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H Ostona koncowa

Ostona koncowa z zaciskiem sygnatu bltedu

Ta ostona koricowa moze by¢ uzywana zamiast standardowej ostony kon-
cowej, ktéra w podstawowym wyposazeniu dostarczana jest wraz z CPU.
Ostona koncowa L6EC-ET posiada pojedyncze wyjscie przekaznikowe do
powiadamiania o btedzie.

L6EC-ET

Dane techniczne L6EC-ET L6EC
Powiadamianie o btedzie przez

Przeznaczenie wyjicie przekaznikowe Standardowa ostona koricowa
Wyjécie Zacisk $Srubowe —

Maks. przetaczane o

obcigzenie il 05(24V00)

Cigzar kg 0,11 0,06

Wymiary (SXWxG) mm  28,5x90x95 13x90x95

Dane dozaméwienia  Nrkat. 238062 249151

Uwaga: moduty CPU serii MELSEC L dostarczane sa ze standardowa ostong koricowg L6EC.

111

Akcesoria do serii L od strony 114 i dalszych!
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Wymiary

B Moduly zasilaczy
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B Moduly We/Wy i moduly funkcji specjalnych
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Jednostka: mm

Typ

Moduty wejs¢ cyfrowych
Moduty wyjs¢ cyfrowych
Moduty szybkich licznikow

Moduty interfejsu

Adaptery komunikadji szeregowej

Ostona koricowa

Modele
LX41C4, LX42C4

LYAONTSP, LYATNT1P, LYA2NT1P,
LYAOPTSP, LY41PT1P, LY42PT1P

LD62, LD62D
L7124, L71C24-R2
L6ADP-R2

L6EC-ET, L6EC

Elastyczny modut sterowania we/wy szybkich  LD40PDO1

Adaptery komunikacji szeregowej

Modut wejsciowy do pomiaru temperatury
Moduty wejs¢ cyfrowych

Moduty wyjs¢ cyfrowych

Modut 10-Link

Moduty wejé¢ analogowych

Modut wyjs¢ analogowych

L6ADP-R4
L60RD8
LX4006, LX10, LX28

LYT0R2, LY18R2A, LY2851A, LY2056

METIOL6-L

L60AD4, L60AD4-2GH, L60ADVLS,

L60ADIL8
L60DA4, L60DAVLS, L60DAIL8

Modut mieszanych wejs¢/wyjé¢ analogowych ~ L60AD2DA2

Modut wejs¢ wielofunkcyjnych

Moduty do regulacji temperatury

Bl Moduly Simple Motion i moduty pozycjonujace

LD77MH4

&

90

L

Y1k

2

IMO-co

Jednostka: mm

Typ
Moduty pozycjonujace
Moduty Simple Motion

L60MD4-G

L60TCTT4, L60TCRT4, L60TCTT4BW,

L60TCRT4BW

Modele

LD75P1/LD75D1, LD75P2/LD75D2,
LD75P4/LD75D4

LD77MS2, LD77MS4, LD77MS16

Wymiary

SXWxG (mm)

28,5x90x95

45x90x95
28,5x90x106,5
28,5x90x116,5

28,5x90x117

SXWxG (mm)
45x90x95
90x45x95

153ST13WN el4aS E
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Akcesoria do modutowej serii MELSEC

H Baterie

Baterie podtrzymujace

Bateria litowa Q6BAT zastepuje baterie do
ochrony danych, wbudowana w kazda serie
modutowg MELSEC.

MITSUBISH! [N

Dane techniczne Q6BAT Q7BAT

O erizaovasy D ) . )
Bateria t Bateria Wymienna bateria o

P wymienna duzej pojemnosci

Napiecie VDC 3,0 3,0
Pojemnos¢ mAh 1800 5000
Wymiary mm  16x30 (D xW) 27,4x30x60 (SxWx@)
Dane do zaméwienia Nrkat. 130376 204127

B Adaptery do montazu na szynie DIN

Adapter montazowy stuzy do tatwego i szyb-
kiego montazu na szynie DIN ptyt bazowych
MELSEC iQ-R i MELSEC System Q.

Dane techniczne R6DIN1 Q6DIN1

. Gtéwne i rozszerza-

iQ-R jace plyty bazowe RQ68B/RQ612B
Zastosowan

Q38B/Q3128/

e 0688/06128
Wymiary (SXW) mm — 328x98
Dane do zaméwienia Nrkat. 279532 129673

B Kable przytaczeniowe ze ztaczami

Kable zmontowane

Kable Q40CBL-3M i Q40CBL-5M stuza jako kable
przytaczeniowe dla modutéw We/Wy ze ztaczem
wtykowym 40-stykowym.

Kable sa prefabrykowane, to znaczy maja na
jednym koncu podtaczone 40-stykowe ztacza.

M SeriaiQ-R [ SystemQ M Serial

Baterie Q7BAT i Q8BAT oferuja wieksza
pojemnos¢ niz Q6BAT. Ze wzgledu na wigksze
wymiary, baterie te s3 montowane poza modu-
fem procesora.

Q7BAT-SET Q8BAT Q8BAT-SET
Bateria o duzej . Modut baterii o duzej
pojemnosci z uchwy- m‘igﬁ: \g/gumil:nnej pojemnosci z kablem
tem do instalagji s ) potaczeniowym do
jednostki centralnej Pol jednostki centralnej
3,0 3,0 3,0
5000 18000 18000

55,2x98x87 (SxWxG)
27,4x30x60 (SXWxG)  55,2x98x87 (SXWxG) 1000 (kabel)
204128 308746 296266

M SeriaiQ-R 1 System Q

Adapter do montazu jednostek centralnych na szynie DIN

Adaptery Q6DIN1A wyposazone sg w obejmy
antywibracyjne, ktére podczas montazu pod-
pory MELSEC System Q na szynie DIN zwiekszaja
odpornos¢ na wibracje.

Q6DIN2 Q6DIN3 Q6DIN1A

Rozszerzajace
. plyty bazowe RQ

RQ658 (z zestawami obejm
antywibracyjnych)
Q308, Q5IB,

Q35B/Q65B Q33B/Q63B Q6L1B, Q38RB,
Q68RB i Q65WRB

245x98 198x98 =

129674 136368 308747

M SeriaiQ-R ] System Q [ Seria L

Kable FA-CBLQ75MO00 s juz gotowe do podta-
czenia modutéw pozycjonujacych QD75D1/D2/
D4 lub QD75P1/P2/P4 do serwowzmacniacza
Mitsubishi Electric MR-J2-Super lub MR-C.

Dane techniczne Q40(BL-3M Q40(BL-5M Q40CBL-10M FA-(BLQ75M2)2-P  FA-(BLQ75M2(-P FA-CBLQ75PM2)2 FA-CBLQ75PM2C
) ; f QD75D1/D2/ QD75D1/D2/ QD75P1/P2/P4 QD75P1/P2/P4
Zakres zastosowan \:Isz())/)s(t;qe&(;gungzl%S&‘SZysta%%g1z)tqczam| A0-stykowym, D4 do potaczenia D4 do potaczenia do potaczenia do potaczenia
(PRSI, ! ’ zMELSERVO MR-J2-S  z MELSERVO MR-C z MELSERVO MR-J2-S  z MELSERVO MR-C
Dtugos¢ m 30 50 10,0 2,0 2,0 2,0 2,0
Dane do zaméwienia Nrkat. 140991 140997 158068 147697 147698 147699 147700



Akcesoria do modutowej serii MELSEC

H 37 i 40-stykowe ztacze

B Bezprzewodowy adapter LAN

Ztacza A6CON

Ztacza te sg dostepne w czterech réznych
wersjach pofaczen, rézniacych sie sposobem
podtaczenia przewoddw.

Zkacza te s wymagane dla wszystkich 32-punk-
towych modutéw, ktére tacza sie z zewnetrznymi
sygnatami za posrednictwem 37-stykowego lub
40-stykowego zfgcza wtykowego.

Akcesoria

M SeriaiQ-R [ SystemQ M Serial

Do ztacz A6CONT do A6CON3 i AGCON1E do
A6CONS3E kabel jest podtaczany na wprost, nato-
miast w przypadku ztgcza A6CON-4 przewody
wprowadzane sg pod katem.

Dane techniczne A6CON1 A6CON2 A6CON3 A6CON4

Iacze Styki lutowane

Styki zagniatane

Styki wttaczane Styki lutowane

Wiasciwy przekroj przewodow  mm? 0,088-0,3 0,088-0,3 0,088 (kabel ptaski) 0,088-0,3
Liczba stykow 40 40 40 40
Dane do zaméwienia Nrkat. 134139 134140 134141 146923

Bezprzewodowe potaczenie z siecia

Za pomoca bezprzewodowego adaptera LAN
NZ2WL-EU mozna bezprzewodowo podtaczy¢
do sieci system sterownika PLC. W instalacjach
uzytkownikéw koncowych skraca to czas
potrzebny na konfiguracje i procedury faczenia.

M SeriaiQ-R ] System Q [ Serial

Adapter jest zgodny z dyrektywami IEEE 802.11
a/b/g i moze by¢ skonfigurowany jako punkt
dostepowy lub stacja.

Dane techniczne NZ2WL-EU

predkos¢ komunikacji ~ 10/100 Mbit/s

Maks. 0,4 A dla 12V DC, maks. 0,2 A dla 24V DC

Sie¢ przewodowa tryb komunikacji Pétdupleksowa/petnodupleksowa
liczba interfejsow 1 (10BASE-T/100BASE-TX)
metoda transmisji Zgodne z IEEE802.11 a/b/c
1 (10BASE-T/100BASE-TX;
( / ) predkos¢ komunikacji  1-54 Mbit/s
Ohcigzenie zasilacza napiecie 12-24VDC
zewnetrznego prad

Wymiary (bez anteny) (SXWxG) mm  25x97x68
Ciezar kg 0,25

Dane do zaméwienia Nrkat. 249090

)IVH
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Akcesoria do modutowej serii MELSEC

H Przemystowy HUB przetaczajacy

NZ2EHG-T8 i NZ2EHF-T8 sg to kompaktowe
przemystowe koncentratory przetaczajace
z 8 portami zdolnymi do transmisji zgodnej
z T000BASE-T.

Modelu NZ2EHF-T8 nie mozna taczy¢ bezpo-
$rednio z siecig CC-Link IE Field (1 Gbit/s). Wyma-
gany jest modut adaptera Ethernet NZ2GF-ETB
(patrz ponizej). Aby korzysta¢ bezposrednio

z sieci CC-Link IE Field, nalezy zastosowac
NZ2EHG-T8.

MITSUBISHI Foves
aanoc O,

2~ Il o R o Al =

NZ2EHGT8

NZ2EHF-T8_

Dane techniczne NZ2EHG-T8

M SeriaiQ-R ] SystemQ [ Serial

Cechy szczegélne:

® Funkcja Auto MDI / MDI-X, funkcja automa-
tycznej negocjacji

® Funkcja automatycznej regulacji mocy

® Elastyczna orientacja instalacji

® Mozliwos¢ pracy z szerokim zakresem napiec
wejsciowych (od 12 do 24V DQ)

® Szybki mechanizm odtaczania umozliwia
fatwe mocowanie na szynie DIN i odtaczanie.

NZ2EHF-T8

NZ2EHG-T8 NZ2EHF-T8 Standardy Ethernet Zgodny z IEEE802.3/IEEE802.3u/IEEE02.3ab Zgodny z |EEE802.3/IEEE802.3u
Szybkos¢ przesytania danych Automatyczne rozpoznawanie 10/100/1000 Mbit/s  Automatyczne rozpoznawanie 10/100 Mbit/s
Liczba aktywnych portow 8 8
Dane do zaméwienia Nrkat. 259221 259222

B Modut adaptera Ethernet

Modut adaptera Ethernet faczy urzadzenia
zewnetrzne w sieci Ethernet z siecig CC-Link |IE
Field.

Cechy szczegodlne:
%’-ﬂﬂk
I’L‘IER

| I

® Komunikacja za pomocg SLMP

® Podtaczenie urzadzen z protokotem MC

Predkosc¢ przesytania danych: 100 Mbit/s/1 Gbit/s

Dane do zaméwienia Nrkat. 253007

M SeriaiQ-R ] SystemQ [ Serial

® Potaczenie z produktami MELSOFT lub GOT
® Diagnostyka sieci CC-Link IE Field
® Diagnostyka adaptera Ethernet

Dane techniczne NZ2GF-ETB



Seria MELSECiQ-R

H Karty pamieci SD

B Rozszerzone kasety SRAM

l Kable potaczeniowe

Karty pamieci MELSEC iQ-R

W modutach CPU MELSEC iQ-R karta pamieci
SD moze by¢ uzywana do rejestrowania danych,
rozwigzywania probleméw z urzadzeniami,

Akcesoria

M SeriaiQ-R

lub jako baza danych w pamieci do przechowy-
wania receptur.

Dane techniczne NZ1MEM-2GBSD NZ1MEM-4GBSD NZ1MEM-8GBSD NZ1MEM-16GBSD
Pamie¢ typ SD SDHC SDHC SDHC
Rodzaj pamieci 2GB 4GB 8GB 16 GB
Dane do zaméwienia Nrkat. 284966 284967 284968 284969
M SeriaiQ-R E
Opcjonalna kaseta SRAM umozliwia zwiekszenie >
pamieci operanddw i etykiet, stuzac jednocze- ﬁ
$nie jako sprzetowy klucz bezpieczenstwa. m
7
(=)
Dane techniczne NZ2MC-IMBS  NZ2MC-2MBS  NZ2MC-4MBS  NZ2MC-8MBS  NZ2M(-8MBSE  NZ2MC-16MBS E-
Pamie¢ typ SRAM SRAM SRAM SRAM SRAM SRAM
Rodzaj pamieci 1MB 2MB 4MB 8MB 8MB 16 MB
Dane do zaméwienia Nrkat. 283684 283683 283682 283583 285495 311472
M SeriaiQ-R
Kabel potaczeniowy do ptyt rozszerzajacych
Kable te stuzg do taczenia ptyt bazowych Przy taczeniu wiekszej liczby kabli rozszerza-
z ptytami rozszerzajacymi. Maja one dtugos¢ jacych, faczna dtugos¢ uzytych kabli nie moze
odpowiednia do kazdego zastosowania. przekracza¢ 20 m (13,2 m z rozszerzajaca ptyta
bazowa RQ).
Dane techniczne RC06B RC12B RC30B RC50B
" Rozszerzajace ptyty Rozszerzajace ptyty Rozszerzajace plyty Rozszerzajace ptyty
(ST bazowe bazowe bazowe bazowe
Dtugos¢ m 06 12 3 5
Dane do zaméwienia Nrkat. 279528 279529 279530 279521
M SeriaiQ-R
Modut pusty stuzy do ochrony przed kurzem we/wy (w szczeg6lnosci dotyczy to pustej szcze-
w ten sposob, ze instalowany jest w przestrzeni, liny miedzy modutami).
w ktorej nie zostat zamontowany modut
Dane techniczne RG60 QG60
. Gniazda we/wy na gtownych i rozszerzajacych . ’
Zastosowan plytach bazowych Gniazda we/wy na rozszerzajacych ptytach bazowych
Zajete punkty we/wy 16 16
Cigzar kg 0,07 0,07
Wymiary (SXWxG) mm_ 27,8x106x110 27,8x106x110 0
Dane do zaméwienia Nrkat. 279555 129853
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MELSEC System Q

Hl Modut pusty

|
7

B Adapter kart PCMCIA

M System Q

Rezerwacja miejsca i ochrona mechaniczna

Modut pusty QG60 zabezpiecza przed kurzem Cechy szczegélne:
niewykorzystane gniazda na ptycie bazowej i

rezerwuje adresy We/Wy. ® Wytrzymata ochrona nie uzywanych gniazd

® Jednolity wyglad ptyty czotowej

Zajete punkty we/wy 0-1024 (wybierane)

Przeznaczenie Stuzy do ochrony przed kurzem dowolnego niewykorzystanego gniazda.
Current consumption mA —

Ciezar kg 0,07

Wymiary (SXWxG) mm  27,4x98x90

Dane do zaméwienia Nrkat. 129853

M System Q
Adaptery serii AnS —> MELSEC System Q
Adaptery te umozliwiajg tatwe zastapienie Cechy szczegélne:
sterownikéw PLC serii MELSEC AnS przez PLC ® Brak zmi instalacii elekt .
MELSEC System Q. rak zmian w instalacji elektrycznej przy

wymianie sterownika
Adaptery listwy zaciskowej umozliwiajg podta-

L - . " ® Oszczednos¢ czasu i mniejsza mozliwosc
czenie istniejagcego okablowania modutéw serii

MELSEC AnS do modutéw MELSEC System Q. popetnienia btedu

Adaptery montazowe umozliwiaja zainstalowa- ® Uzywanie istniejgcych otworéw montazo-

nie ptyty bazowej MELSEC System Q za pomoca wych pozwala unikna¢ prac mechanicznych

istniejacych otworéw mocujgcych serie MELSEC w szafce elektrycznej

AnS.
Model Przeznaczenie Nr kat.
ERNT-ASQTXY10 Listwa zaciskowa modutu A15X10/A15Y10 do QX10/QY10 249093
ERNT-ASQTX40 Listwa zaciskowa modutu A15SX40(-S1/52) do QX40(-S1) 249094
ERNT-ASQTX80 Listwa zaciskowa modutu A15X80(-51/52) do QX80 249135
ERNT-ASQTY22 Listwa zaciskowa modutu A15Y22 do QY22 249136
ERNT-ASQTY40 Listwa zaciskowa modutu A1SY40(P) do QY40P 249137
ERNT-ASQTY50 Listwa zaciskowa modutu A15Y50 do QY50 249138
ERNT-ASQTY80 Listwa zaciskowa modutu A15Y80 do QY80 249139
ERNT-ASQT64AD Listwa zaciskowa modutu A1564AD do Q64AD 249140
ERNT-ASQT68AD Listwa zaciskowa modutu A1568AD do Q68AD(V/I) 249141
ERNT-ASQT62DA Listwa zaciskowa modutu A1562DA do Q62DAN 249142
ERNT-ASQT68DA Listwa zaciskowa modutu A1568DA(V/1) do Q68DA(V/I)N 249143
ERNT-ASQB38 Plyta bazowa A1538(H)B do Q388 249144
ERNT-ASQB35 Plyta bazowa A1535B do Q35B 249145
ERNT-ASQB33 Plyta bazowa A1533B do Q33B 249146
ERNT-ASQB00) Plyta bazowa A1SJ(H)CPU(-S3) do Q00(U)JCPU 249147
ERNT-ASQB68 Plyta bazowa A1568B do Q68B 249148
ERNT-ASQB65 Plyta bazowa A1565B do Q65B 249149
ERNT-ASQB55 Plyta bazowa A1555B do Q55B 249150

M System Q
Adapter kart pamieci

Adapter kart pamieci Q2MEM-ADP jest umiesz-
czany w gniezdzie PCMCIA sterownika PLC
i umozliwia przesytanie danych.

Dane techniczne Q2MEM-ADP
Do kart pamieci typ  Wszystkie karty pamieci MELSEC System Q

Dane do zaméwienia Nrkat. 129650



MELSEC System Q

l Kable potaczeniowe

H Kabel sygnatowy

l Kabel do programowania

Akcesoria

M System Q
Kabel potaczeniowy do ptyt rozszerzajacych
Kable te stuza do taczenia ptyt bazowych Przy taczeniu wiekszej liczby kabli rozszerza-
z plytami rozszerzajacymi. Maja one dtugos¢ jacych, faczna diugos¢ uzytych kabli nie moze
odpowiednig do kazdego zastosowania. przekraczac 13,2 m.
Dane techniczne QC05B QC06B QC12B QC30B Q508 QC100B
; Q528, Q63B, Q658, Q63B, Q658B, Q63B, Q658, Q63B, Q658, Q63B, Q658,
T o556 Q685,06128  Q685,06128  Q683,6128  Q68B,06128  Q68B, 06128
Dtugos¢ m 0,45 0,6 1.2 3,0 50 10,0
Dane do zaméwienia  Nrkat. 140380 129591 129642 129643 129644 129645
x
(a)
o a
System Q 8
Kabel potaczeniowy dla procesoréw redundantnych o
Kabel synchronizujacy taczy dwie jednostki Gdy oba systemy sg uruchamiane w tym samym
centralne procesoréow w system z redundancja. czasie, System A staje sie systemem sterowania,
Nalezy stosowac wytacznie kable QC10TR lub natomiast System B — systemem rezerwowym.
QC30TR! Diugos¢ kabli synchronizujacych nie moze

Ztacza kabla synchronizujacego sg oznaczane przekraczac 13,2 m.

literami,A”i,B" dla,Systemu A”i,Systemu B".

Dane techniczne QC10TR QG30TR
Zastosowan Potaczenie miedzy dwoma sterownikami PLC systemu rezerwowego
Dfugos¢ m 1,0 3,0

Dane do zaméwienia  Nrkat. 157068 157069

] System Q

Kable programujace przez interfejs RS232 lub port USB

Kable QC30R2 i QC30-USB uzywane sa do progra-  Kabel USB jest specjalnie przeznaczony do
mowania jednostek centralnych MELSEC System szybkiego potaczenia komputera PC z jednostka
Q poprzez RS232 i standardowe porty USB. centralng MELSEC System Q.

Kabel do programowania wyposazony jest po
stronie komputera PC w 9-stykowy wtyk D-sub
oraz 6-stykowy wtyk Mini-DIN do interfejsu PLC.

Dane techniczne QC30R2 QC30-USB USB-CAB-5M
Potaczenie komputera PCi PLC Potaczenie komputera PC do Potaczenie komputera PC do CPU
Zastosowan MELSEC System Q przez interfejs ~ CPUMELSEC System Q poprzez iQ w MELSEC System Q poprzez
RS232 standardowy port USB portmini-USB
Dhugos¢ m 3,0 3,0 5,0
Dane do zaméwienia  Nrkat. 128424 136577 221540

. Obejma wtyku zabezpieczajgca _
Akcesoria przed odtaczeniem Q6HLD-R2 @



Akcesoria

MELSEC System Q
B Uchwyt zapobiegajacy rozlaczeniu ztacza
M System Q
Ochrona przed roztaczeniem kabla R$232
Uchwyt Q6HLD-R2 w bezpieczny sposéb kabla przed przypadkowym poluzowaniem (np.
sprzega ztacze RS232 kabla programujacego gdy jest on podfaczony do terminala operator-

z jednostka centralng procesora i chroni ztacze skiego HMI).

Dane techniczne Q6HLD-R2

Zastosowan Kabel do programowania QC30R2

Dane do zaméwienia Nrkat. 140381

] System Q
8 Kabel zzamontowanym wtykiem D-SUB
8 Kable Q32CBL-3M i Q32CBL-5M stosowane s3 do
= podtaczania modutéw QX81 i QY81P MELSEC Q.
)
Dane techniczne Q32(BL-3M Q32(BL-5M Q32(BL-10M
Zastosowan typ QX81/QY81P QX81/QY81P QX81/QY81P
Dtugos¢ m 3,0 5,0 10,0
Dane do zaméwienia Nrkat. 136575 136576 158066
B Karty pamieci
] System Q

= Wszystkie jednostki centralne MELSEC System Q
= maja zainstalowana na state pamie¢ RAM.
Pamiec ta moze byc rozszerzona za pomoca

réznych zewnetrznych kart pamieci.

Dane techniczne Q2MEM- Q2MEM- Q2MEM- Q2MEM- Q2MEM- Q2MEM- Q2MEM-

MBS 2MBS 2MBF 4MBF 8MBA 16MBA 32MBA
Pamie¢ typ SRAM SRAM Flash Flash ATA ATA ATA
Rodzaj pamieci 1MB 2MB 2MB 4MB 8 MB 16 MB 32MB

Dane do zaméwienia Nrkat. 127627 145399 127591 129646 129647 129648 129649

) Q3MEM- QMEM- Q3MEM- Q3MEM-
Dane techniczne MBS AMBS-SET MBS MBS-SET
Pamiet typ SRAM SRAM SRAM SRAM
Rodzaj pamieci 4MB 4MB 8 MB 8 MB
Danedozaméwienia  Nrkat. 217621 2760 217623 217624

Q3MEM-CV:  Ostona zabezpieczajaca karte pamieci dla uniwersalnego modelu CPU serii Q
(dostarczana wraz z Q3MEM-4MBS-SET/Q3MEM-8MBS-SET)

Akcesoria Q3MEM-CV-H: Ostona zabezpieczajaca karte pamieci dla modelu High Performance, CPU do sterowania
procesem i procesoréw redundantnych (dostarczana wraz z Q3MEM-4MBS-SET)
Dane techniczne NZ1MEM-2GBSD NZ1MEM-4GBSD NZ1MEM-8GBSD NZ1MEM-16GBSD
@ Pamie¢ typ SD SDHC SDHC SDHC
Rodzaj pamieci 2GB 4GB 8GB 16 GB

Dane do zaméwienia Nrkat. 284966 284967 284968 284969



Akcesoria

MELSEC System Q

B Rozszerzone kasety SRAM
M System Q

Opcjonalna kaseta SRAM umozliwia zwiekszenie
pamieci operanddw i etykiet, stuzac jednocze-
$nie jako sprzetowy klucz bezpieczenstwa.

Dane techniczne Q4MCA-1MBS Q4MCA-2MBS Q4MCA-4MBS Q4MCA-8MBS
Rodzaj pamieci 1MB 2MB 4MB 8MB
Dane dozaméwienia  Nrkat. 266134 266155 266156 266157
H Baterie dla kart SRAM B
M System Q >
A
Bateria podtrzymujaca dla kart pamieci 8
7
Bateria litowa Q2MEM-BAT jest wymienna bate- o
rig dla kart pamieci SRAM Q2MEM-1MBS. E
Dane techniczne Q2MEM-BAT Q3MEM-BAT
Do kart pamieci typ  Q2MEM-1MBS i Q2MEM-2MBS Q3MEM-4MBS i QG3MEM-8MBS
Napiecie VDC 3,0 3,0
Pojemnos¢ mAh 48 550
Dane do zaméwienia  Nrkat. 129854 236259

B Wymienne listwy zaciskowe do modutow We/Wy

M System Q
Listwy zaciskowe do montazu przewodéw bez uzycia srub
BBl W modutach wejs¢/wyjs¢ alternatywa dla stan- W przypadku listwy Q6TA32 styk jest zapew-
00 dardowych zaciskéw srubowych sg trzy rézne niany przez wcisniecie przewodu za pomoca
0-0 00 bezsrubowe zaciski. opcjonalnego narzedzia do montazu, bez
0:0 0:0 Bloki sprezynowych listew zaciskowych pgtrzeby usgwania i.zolacji z kor’]c.éwki: Urjnozli—
0s0 0:0 Q6TE-185 i Q6TE-18SN pozwalaja ha podia- wia to szybki montaz okablowania zaciskéw.
0:0 0:0 czenie pojedynczego przewodu lub wielo-
ol]n! "0 przewodowego kabla miedzianego, przy czym
0=0 00 odizolowane koncéwki przewododw sg wciskane
o+0 o pionowo do otworu zacisku, gdzie sg przez
oru| E‘Q sprezyne dociskane.
O @
Dane techniczne Q6TE-18S Q6TE-18SN Q6TA32
Listwa zaciskowa z zaciskami Listwa zaciskowa z zaciskami h ) )
Typ sprezynowymi sprezynowymi Adapter listwy zaciskowej IDC
. Wszystkie moduty MELSEC System Q wyposazone w listwe zaciskowa z
Stosowany do modutéw 18 zaciskami Srubowymi QX41,QX71,QY41P. QY71
Whasciwy przekréj A 2 _
przewodow mm* 0,3-15 03-1,5 0,5
Ciezar kg 0,07 0,07 0,08
Dane do zaméwienia  Nrkat. 141646 249089 145034

. Narzedzie do montazu
Akcesoria - - Q6TA32T0L, Nrkat.: 145035 @
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Akcesoria

Seria MELSECL

Bl Modut wyswietlacza

Modut wyswietlajacy wtaczany jest wprost do
jednostki centralnej i pozwala bezposrednio

z poziomu wyswietlacza sprawdzi¢ stan systemu
i zmieni¢ ustawienia.

S MITSUBISHI _ HELSEC
L6DSPU

Przeznaczenie

M Seria L

Status bfedu jest wyraznie okreslony i roz-
wigzywanie probleméw oraz badanie btedu
moga by¢ przeprowadzane bez wykonywania
jakichkolwiek potaczen lub oprogramowania
inzynierskiego.

Dane techniczne L6DSPU

Wyswietlanie menu, czasu i monitorowanie danych. Ustawianie wartosci i parametréw.

\J vV~ Wyswietlacz 16 znakéw x 4 wiersze
Zasilanie I procesora
Wyswietlacz LCD (podswietlany) (zielona/czerwona)
Jezyk Angielski, japonski
Wymiary (SXWxG) mm  45x50x17,3

Dane do zaméwienia Nrkat. 238058

H Karty pamieci SD

Karta pamieci SD pozwala na szybkie i tatwe
tworzenie kopii zapasowych programu jednostki
centralnej i parametréw. Moze by¢ réwniez
uzywana do przechowywania danych zgroma-
dzonych przez funkcje rejestrowania danych.

2

4

g TTZZ27 7)

Dane techniczne L1MEM-2GBSD

Typ karty Karta pamieci SD
Rodzaj pamieci 2GB
Dane do zaméwienia Nrkat. 238060

B Modut rozgalezienia/rozszerzenia

Rozszerzenie do serii PLC MELSEC L

Za pomoca modutu odgatezien L6EXB, ktory jest
podtaczony do CPU oraz maks. dwéch (LO2CPU,
LO2CP-P) lub trzech modutéw rozszerzen

Dane techniczne Modut rozgatezieri LGEXB
Wewnetrzny pobdr pradu

(5VD0) A 0,08

Ciezar kg 0,12

Wymiary (SxWxG) mm  28,5x90x95

Dane do zaméwienia Nrkat. 247227

M Seria L

Do wyboru sa karty o pojemnosci 2GB lub 4GB.

L1MEM-4GBSD
Karta pamieci SDHC
4GB

238061

M Seria L

(L26CPU-BT, L26CPUPBT) serii MELSEC L, mozna
rozszerzy¢ sterownik PLC do maks. 30/40
modutéw.

Modut rozszerzen L6EXE
0,08

0,13
28,5x90x95

247226



Seria MELSECL

Bl Modut dystansowy

B Kable przedtuzajace

Akcesoria

M Seria L
Modut dystansowy LG69 stuzy do zabezpiecze- Modut dystansowy umozliwia wymiane systemu
nia miejsca na kable podczas wymiany systemu podczas ponownego wykorzystywania istnie-
serii AnS/QnAS na modut serii L. Kable moga by¢  jacego okablowania, redukujac prace zwigzane

przechowywane w obszarze utworzonym przez z ponownym kablowaniem.
modut dystansowy, a przestrzen ta zapobiega
wzajemnemu zaktdcaniu sig kabli.

Dane techniczne LG69

Liczba zajetych modutow Liczba zajetych modutdw moze sie rozni¢ w zaleznosci od modutdw, ktére beda uzywane.
Ciezar kg 0,07
Wymiary (SXWxG) mm_ 16,5x90x95

Dane do zaméwienia  Nrkat. 279073

B Blok zaciskow sprezynowych (typu wsuwany)

L6TE-185 _1
2 GQ

M Seria L
Potaczenie pomiedzy modutem rozgalezien oraz modutem rozszerzen
Kable te taczg modut rozgatezien z jednym lub
dwoma modutami rozszerzen.
Dane techniczne LCO6E LC10E LC30E
Dhugosc¢ kabla m 0,6 1,0 3,0
Cigzar kg 0,19 0,23 0,45
Dane do zaméwienia  Nrkat. 247228 247229 247230
M Seria L

Blok zaciskdw $rubowych zainstalowanych Cechy szczegoélne:
modutdw, mozna zastapic listwa zaciskowa

[ ] i ig-
Sprezynowa typu wsuwanego. Typ wtykowy w celu zredukowania prac zwig

zanych z okablowaniem
Ten typ bloku zaciskdw pomaga zmniejszy¢ ilos¢

przewodéw i czas konserwacji. ® Prosty pomiar sygnatéw poprzez potaczenia

testowe
Dane techniczne L6TE-18S
Typ 18-punktowa listwa zaciskow sprezynowych
Wrhasciwy przekréj e 2(9)_
przewodow mm? 0,3-1,0 mm?(22—18 AWG)
Wymiary (SXWxG@) mm  20x76,8x20

Dane do zaméwienia  Nrkat. 277553

)IVH

el10s9)d
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Programowanie

MELSOFT - programowanie i dokumentacja oprogramowania standardowego PC

AR
MELSOFT

N4

W ramach rodziny programéw MELSOFT,
Mitsubishi Electric oferuje wydajne pakiety
oprogramowania pozwalajace znacznie skrocic¢
czasy programowania i rozruchu systemu.

Rodzina oprogramowania MELSOFT obejmuje:

® Pakiety wspomagajace programowanie, takie,
jak GX Works2 i GX Works3

Jako niedrogi pakiet startowy do programo-
wania MELSEC System Q zalecane sg programy
GX Works2 i GX Works3. Pakiet ten oferuje szyb-

kie i proste wprowadzenie do programowania.

® Oprogramowanie do wizualizacji jak np.

MAPS

® Oprogramowanie do konfiguracji sieci, np.
GX Configurator DP i GX Configurator PN

® Roznego typu oprogramowanie wspoma-
gajace konfiguracje terminali operatorskich
GT Works3 i GT SoftGOT1000

Rodzina programéw MELSOFT zapewnia natych-
miastowy dostep, bezposrednia komunikacje,
kompatybilnos¢ i otwartg wymiane zmiennych.

H Jednolite sSrodowisko inzynierskie: iQ Works

Do programowania strukturalnego zalecany
jest pakiet GX IEC Developer zgodny z norma

IEC1131 (EN61131).

Oprogramowanie iQ Works taczy w sobie funkcje niezbedne do zarzadzania wszystkimi etapami cyklu uzytkowania systemu.

Projektowanie systemu

Intuicyjny schemat konfiguracji
systemu umozliwia graficzne zesta-
wianie systemow, scentralizowane
zarzadzanie niejednorodnymi pro-
jektami oraz grupowa konfiguracje
catego systemu sterowania.

Programowanie

Do jednolitego rozdzielenia danych
pomiedzy terminale operatorskie
GOT, sterowniki PLC i sterowniki
ruchu mozna wykorzystac etykiety
systemowe. Uzywajac funkgji
uaktualniania etykiet systemowych
mozna oszczedzic czas i uniknac
ktopotéw zwigzanych ze zmiang
wartosci danych w kazdym pro-
gramie.

MELSOFT Navigator

Testowanie i rozruch

Funkcje symulacji pozwalaja na
fatwe usuwanie btedéw i optyma-
lizacje programéw. Wchodzace w
sktad oprogramowania funkcje dia-
gnostyki i monitoringu umozliwiaja
szybkie wykrycie zrodet btedéw.

Eksploatacja i obstuga

Wykorzystanie funkgcji odczytu gru-
powego pozwala na przyspieszenie
procesu rozruchu, konfiguracji

i uaktualniania systemu. Wirtual-
nie eliminuje pomytki zwigzane

z zarzadzaniem systemem.

stanowi serce pakietu iQ Works. Umozliwia tatwe projektowanie catych systemoéw wyzszego poziomu
i prostg integracje z innymi programami MELSOFT, zawartymi w pakiecie iQ Works. Takie funkcje, jak projek-
towanie konfiguracji systemu, grupowe wprowadzanie nastaw parametréw, etykiety systemowe i odczyt

grupowy, umozliwiajg obnizenie catkowitego kosztu posiadania (TCO).

MELSOFT GX Works

reprezentuje kolejna generacje oprogramowania MELSOFT do obstugi i programowania sterownikéw PLC.
Funkcjonalnos¢ odziedziczona zaréwno po oprogramowaniu GX jak i IEC Developer wraz z wprowadzonymi
usprawnieniami umozliwia zwiekszenie wydajnosci i obnizenie kosztéw prac technicznych.

MELSOFT MT Works

stanowi wszechstronne narzedzie programistyczne do obstugi i projektowania oprogramowania proceso-
row ruchu. Wiele uzytecznych funkgji takich jak intuicyjne wprowadzanie nastaw, programowanie graficzne
i oscyloskop cyfrowy, symulator, rézne funkcje wspierajace system operacyjny Motion i funkcje pomocy,
pomagaja zredukowac catkowity koszt posiadania (MT Works2) zwigzany z systemami sterowania ruchem.

MELSOFT GT Works

stanowi system programowania, tworzenia ekranéw i obstugi interfejséw HMI. W celu zmniejszenia naktadu
pracy niezbednego do stworzenia szczegdtowo opracowanych, imponujacych aplikacji, funkcjonalno$¢ tego
oprogramowania zbudowano wokét koncepcji prostoty uzytkowania, uproszczen (bez poswiecania funkcjo-
nalnosci) oraz elegancji (w zakresie projektowania i grafiki ekranowej).



B GX Works

GX Works2
VO01-2L0C-E

GX Works2
VO01-5L0C-E

Oprogramowanie

GX Works2
V01-2L0C-E-
UPGRADE

GX Works3 jest to oprogramowanie do progra-
mowania i konfiguracji sterownikéw iQ-F i iQ-R.
GX Works2 jest to oprogramowanie do progra-
mowania i konfiguracji sterownikéw rodziny FX,
serii L oraz serii Q. W dazeniu do maksymalnej
wydajnosci, programy GX Works2 i GX Works3 sg
zgodne ze standardami I[EC61131-3, pozwalajac
programistom na pofaczenie pieciu réznych
jezykéw programowania i zapisanie czesci
projektéw w bibliotekach do wykorzystania

w przysztych aplikacjach.

® Zintegrowana parametryzacja modutéw
funkgji specjalnych (analogowe, do pomiaru
temperatury, pozycjonowania, licznikowe,
sieciowe)

GX Works2
V01-5L0C-E-
UPGRADE

GX Works3
V01-2L0C-E

GX Works3
V01-5L0C-E

GX Works3
V01-2L0C-G

Programowanie

® Korzystanie z programu i bibliotek blokéw
funkcyjnych oszczedza czas programowania
i minimalizuje btedy

® Zintegrowana symulacja pozwala na konfigu-
racje i testowanie oprogramowania w trybie
offline

® Kompleksowa diagnostyka i funkcje debugo-
wania wspieraja uzytkownika w rozwigzywa-
niu probleméw i zatwierdzaniu btedéw

® Weryfikacja wersji i przywracanie umozliwia
przywrdcenie starej wersji programu lub
poréwnanie z programami ze sterownika PLC

® GX Works jest kompatybilny z projektami
GX Developer oraz GX IEC Developer (o ile
edytory sg obstugiwane)

GX Works3
V01-5L0C-G

GX Works3
V01-2L0C-IT

GX Works3
V01-5L0C-I

Seria Seria FX, seria L i System Q Wszystkie sterowniki PLC MELSEC
Jezyk Angiel§ki — zapytaj dystrybutora Mitsubishi Electric o wersje niemieckie Angielski

i wioskie
Dane do zaméwienia Nrkat. 234630 234631 234632 234634 284378 284379

Oprogramowanie do wizualizacji procesu i dynamicznej wymiany danych

H MX OPC Server
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Standard OPC zostat opracowany do celéw nie-
zaleznej od producenta komunikacji pomiedzy
procesami a aplikacjami Microsoft Windows®

w architekturze klient — serwer.

OPC oznacza,OLE for Process Control” i stanowi
aplikacje technologii DCOM (Distributed Com-
ponent Object Model — Model rozproszonych
komponentéw obiektowych) firmy Microsoft.

Software MX OPC Server V0600-1LOC-E
Seria Wszystkie sterowniki PLC MELSEC
Jezyk Angielski

Rodzaj nosnika (DROM

Dane do zaméwienia  Nrkat. 221608

To oprogramowanie dostarcza elementéw
technologii Active-X. Wewnetrzny sterownik
zarzadza cata komunikacja pomiedzy apli-
kacjami Microsoft Windows® i procesem. Za
pomoca komponentéw MX i jezyka programo-
wania wysokiego poziomu (np. Visual Basic,
Visual C++) z fatwoscia mozna tworzy¢ wiasne
aplikacje dla komputera PC lub integrowac

z systemem istniejgce aplikacje.

Niemiecki

304614

Wroski

304645 308856 308857

1 BY
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W poréwnaniu z technologig Active-X wymiana
danych w oparciu o standard OPC charakteryzuje
sie wyzsza wydajnoscia.

Serwer MX OPC stanowi standardowy interfejs
umozliwiajacy aplikacjom systemu Microsoft
Windows® szybki i prosty dostep do sterowni-
kéw PLC Mitsubishi Electric.

MX OPC Server moze wspodtpracowac z syste-
mami operacyjnymi MS Windows® XP i Vista.

MX OPC Server UAV201-1L0C- E
All MELSEC PLCs

Angielski

(DROM

282994

Ponadto, za posrednictwem pakietu MX Compo-
nents i jezyka VBA maja Panstwo do dyspozycji
petne mozliwosci pakietu MS Office. Bez wysitku
mozna integrowac online dane procesowe ze
sterownikéw PLC Mitsubishi Electric z istnie-
jacym oprogramowaniem biurowym (np.

MS Access lub MS Excel itp.). Pakiet MX Com-
ponents moze wspodtpracowad z systemami
operacyjnymi MS Windows® XP i Vista.

Software MX Components V0300-1LOC-E

Seria Wszystkie sterowniki PLC MELSEC
Jezyk Angielski
Rodzaj nosnika (DROM

Dane do zaméwienia  Nrkat. 145309
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Programowanie

Oprogramowanie do sieci Profibus

B GX Configurator DP

Oprogramowanie GX Configurator DP jest
fatwym wuzyciu oprogramowaniem do konfigu-
racji otwartej sieci Profibus DP.

Pakiet oprogramowania stanowi 32-bitowa apli-
kacje, mogaca pracowac w systemie operacyj-
nym MS Windows® XP i Vista. Mozliwa jest kon-
figuracja wszystkich modutéw Profibus z serii
System Q, AnSH/QnAS a takze z rodziny FX.

Obstugiwane moduty master Profibus DP serii
MELSEC Mitsubishi Electric

Jezyk Angielski/Niemiecki
Wersja 713
Dane do zaméwienia Nrkat. 231731

Akcesoria

B GX Configurator PN

Program GX Configurator PN jest narzedziem
konfiguracyjnym do modutéw we/wy Profinet.
Oprogramowanie oferuje funkcje do konfiguracji
we/wy sieci Profinet, testowania konfiguracji oraz
przesytania ustawiert do modutu Profinet.

Pir Emcgon Lbeey Mok Dpaces Bews b

CREE D v 3 @m

Podczas przesytania parametréw, GX Configurator
PN oferuje wiele réznych mozliwosci. Modut
Profinet moze znajdowac sie bezposrednio

=

G Software

Obstugiwane moduty Profinet do serii MELSEC
Mitsubishi Electric

Jezyk Angielski
Wersja 1,02

Dane do zaméwienia Nrkat. 255245

GX Configurator PNV01-1LOC-E
METPNTFW-CCPU (System Q)

Ze wzgledu na obstuge rozszerzonych parame-
trow uzytkownika pliku GSD, mozliwe jest tatwe
wprowadzanie nastaw parametréw urzadzen
slave Profibus DP nawet pochodzacych od
innych producentéw.

Nowe oprogramowanie GX Configurator DP
umozliwia $cigganie wszystkich danych konfigu-
racyjnych za posrednictwem sieci nadrzednej.

Wszystkie moduty Profibus sa konfigurowane za
posrednictwem magistrali ptyty bazowej.

Sl Software X Configurator DP V07-1L0C-M

A15J71PB92D, QJ71PB92D, QJ71PB92V, QJ71PBITV

Kabel do programowania QC30R2, Nr kat.: 128424; QC30-USB, Nr kat.: 136577

na plycie bazowej, do ktérej potaczony jest
komputer, lub tez w innym podtaczonym do sieci
sterowniku PLC.

Urzadzenia we/wy podrzednych Profinet sa
konfigurowane za pomoca plikéw GSD, ktdre sg
dostarczane przez producentéw urzadzen.

GX Configurator PN V02-1LOC-E*
RJ71PN92 (iQ-R)

Angielski
2,00

308831

*W celu uzyskania informacji o dostepnosci produktu prosimy skontaktowac sie z lokalnym przedstawicielem Mitsubishi Electric
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Your solution partner

Your solution partner

Firma Mitsubishi Electric oferuje wiele réznych urzadzen do automatyzacji, od sterownikdw pr

walnych PLC i pulpitéw HMI po maszyny CNC i EDM.

Nazwa, ktorej mozna zaufac

Od powstania nazwy w 1870 roku okoto
45 firm korzysta z nazwy Mitsubishi
w branzy finansowej, handlu i przemysle.

Nazwa firmowa Mitsubishi jest znana na
catym Swiecie jako symbol najwyzszej
jakosci.

Mitsubishi Electric Corporation dziata
w dziedzinach planowania przestrzen-
nego, transportu, pétprzewodnikéw,
systeméw energetycznych, komunikacji
i przetwarzania informacji, sprzetu au-
diowizualnego, elektroniki domowej,
budownictwa, zarzadzania energig oraz
systemdw automatyzacyjnych i posiada
237 fabrykilaboratoriéw w 121 krajach.

ogramo-

Na rozwigzaniach automatyzacyjnych
Mitsubishi Electric mozna polega¢, po-
niewaz dysponujemy wiedza z pierwszej
reki, jedli chodzi o potrzeby dotyczace
niezawodnych, wydajnych i tatwych
w obstudze systemoéw do automatyzadji
i sterowania.

Mitsubishi Electric, jako jedno z najwiek-
szych w swiecie przedsiebiorstw z catko-
witym obrotem ponad 4 biliony Jenéw
(ponad 40 miliardéw USD), zatrudnia-
jace ponad 130 000 pracownikéw, po-
siada srodki oraz zaangazowanie, aby
zapewnic najlepszy serwis i wsparcie jak
rowniez dostarczy¢ najlepsze produkty.

Srednie napiecie: VCB, VCC

Monitorowanie zasilania, zarzadzanie energia

Sterowniki kompaktowe i modutowe

La

Przetwornice czestotliwosci, serwonapedy i silniki

Sterowanie numeryczne (NC)

pee

[

"
e

=y =

Roboty: SCARA, przegubowe

Obrabiarki: EDM, laserowe, IDS

1. W

W
Klimatyzacja, fotowoltaika, EDS




Global Partner. Local Friend.

European Offices

Germany

Mitsubishi Electric Europe B.V.
Mitsubishi-Electric-Platz 1
D-40882 Ratingen

Czech Rep.
Mitsubishi Electric Europe B.V.
Pekaiska 621/7
CZ-155 00 Pra

France
Mitsubishi Electric Europe B.V.
25, Boulevard des Bouvets
F-92741 Nanterre Cedex

Ireland

Mitsubishi Electric Europe B.V.
Westgate Business Park, Ballymount
IRL-Dublin 24

Italy

Mitsubishi Electric Europe B.V.
Viale Colleoni 7 Palazzo Siio
1-20864 Agrate Brianza (M)

Netherlands

Mitsubishi Electric Europe B.V.
Nijverheidsweg 23C

NL-3641RP Mijdrecht

Poland

Mitsubishi Electric Europe B.V.
ul. Krakowska 48

PL-32-083 Balice

RU-115114 Moscow
Phone: +7 495/ 721 2070

E-08190 Sant Cugat del Vallés
(Barcelona)
Phone: +34 (0) 93/ 5653131

Hedvig Mollers gata 6
SE-223 55 Lund
Phone: +46 (0) 8625 1000

Serifali Mahallesi Kale Sokak No:41
TR-34775 Umraniye-ISTANBUL
Phone: +90 (216) 969 25 00

UK-Hatfield, Herts. AL10 8XB
Phone: +44 (0)1707 / 28 87 80

Representatives

Phone: +49 (02102 / 486-0 Phone: +420 255 719 200 Phone: +33 (0)1/ 55 68 55 68 Phone: +353 (0)1 4198800 Phone: +39.039/6053 1 Phone: +31 (0) 297 250 350 Phone: +48 (0) 12 347 65 00
Russia Spain Sweden Turkey UK

Mitsubishi Electric (Russia) LLC Mitsubishi Electric Europe B.V. Mitsubishi Electric Europe B.V. Mitsubishi Electric Turkey Elektrik Mitsubishi Electric Europe B.V.

2bld. 1, Letnikovskaya st Carretera de Rubi 76-80 Apdo. 420 (Scandinavia) Uriinleri AS. Travellers Lane

Austria
GEVA
Wiener Strafie 89

A-2500 Baden
Phone: +43 (0)2252 /85 55 20

Belarus

000 TECHNIKON

Prospect Nezavisimosti 177-9
BY-220125 Minsk

Phone: +375 (0)17 /393 1177

Bosnia and Herzegovina
INEARBT d.0.0.

Stegne 1

5I-1000 Ljubljana

Phone: +386 (0)1/513 8116

Bulgaria

AKHNATON

4, Andrei Ljapchev Bivd, PO Box 21
BG-1756 Sofia

Phone: +359 (0)2 / 817 6000

Croatia

INEA CR

Losinjska 4 a

HR-10000 Zagreb

Phone: +385 (0)1 /36 940 -01/-02/ -03

Czech Republic
AutoCont C.
Kafkova 1853/3
CZ:70200 Ostrava 2

Phone: +420 595 691 150

Denmark

HANS FBLSGAARD A/S
Theilgaards Torv 1
DK-4600 Kage

Phone: +45 4320 8600

Estonia
Electrobit OU

Pirnu mnt. 160i
EST-11317, Tallinn
Phone: +3726518 140

Finland

UTU Automation Oy
Peltotie 37

FIN-28400 Ulvila

Phone: +358 (0)207 / 463 500

Greece

UTECOABEE.

5, Mavrogenous S,
GR-18542 Piraeus

Phone: +30 (0211 /1206-900

Hungary

MELTRADE Kft.

Ferté utca 14,

HU-1107 Budapest

Phone: +36 (0)1/ 431-9726

Kazakhstan

TOO Kazpromavtomatika
UL Zhambyla 28
KAZ-100017 Karaganda
Phone: +7 7212/50 1000

Latvia

OAK Integrator Products SIA
Ritausmas iela 23

LV-1058 Riga

Phone: +371 67842280

Lithuania

Automatikos Centras, UAB
Neries krantiné 14A-101
LT-48397 Kaunas

Phone: +370 37 262707

Malta

ALFATRADE Ltd.

99, Paola Hil

Malta-Paola PLA 1702
Phone: +356 (0)21/ 697 816

Moldova

INTEHSIS SRL

bld. Traian 23/1

MD-2060 Kishinev

Phone: +373 (0)22/ 66 4242

Portugal

Fonseca S.A.

R.Joao Francisco do Casal 87/89
PT-3801-997 Aveiro, Esqueira
Phone: +351 (0)234/ 303 900

Romania

Sirius Trading & Services
Aleea Lacul Morii Nr. 3
RO-060841 Bucuresti, Sector 6
Phone: +40 (0)21/ 430 4006

Serbia

INEA SR d.0.0.

Ul Karadjordjeva 12/217
SER-11300 Smederevo
Phone: +386 (026) 461 54 01

Slovakia
SIMAP SK
Dolné Pazite 603/97
SK-911 06 Trenci
Phone: +421 (0)32 743 0472

Slovenia

INEARBT d.0.0.

Stegne 11

511000 Ljubljana

Phone: +386 (0)1 /5138116

Switzerland

OMNI RAY AG

Im Schorli 5

CH-8600 Dubendorf

Phone: +41 (0)44 / 802 28 80

Ukraine

CSC- AUTOMATION Ltd.
4B, Yevhena Sverstyuka Str.
UA-02002 Kiev

Phone: +380 (044 / 494 33 44

Egypt

EIM Energy

3 Roxy Square

ET-11341 Heliopolis, Cairo
Phone: +202 24552559

el
GIRIT CELADON Ltd.
12 Haomanut Street
1142505 Netanya
Phone: +972 (0)9/ 863 39 80

Israel

ILAN & GAVISH Ltd.

24 Shenkar St, Kiryat Arie
1L-49001 Petah-Tikva

Phone: +972 (013 /922 18 24

Lebanon

CEGLIBAN

Cebaco Center/Block A
Autostrade DORA
Lebanon-Beirut

Phone: +961 (0)1 / 240 445

South Africa

ADROIT TECHNOLOGIES
20 Waterford Office Park 189
Witkoppen Road
ZA-Fourways

Phone: +27 (0)11/658 8100

Kontrola wersji

Mitsubishi Electric Europe B.V.
FA - European Business Group
Mitsubishi-Electric-Platz 1
D-40882 Ratingen Germany
Tel.: +49(0)2102-4860 Fax: +49(0)2102-4861120
info@mitsubishi-automation.com
https://eu3a.mitsubishielectric.com
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